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Safety Note

To avoid injury of persons
and damages to the device,
it is absolutely necessary
to read and observe these
instructions carefully.

Necessary assembly, start-up,
and maintenance work must
be performed by qualified
and authorized personnel
only.

Prior to assembly and
depressurizing the system.

Please comply with the
instructions of the system
manufacturer or system
operator.

Sikkerhedsbestemmelser
For at undga personskader
og erstatningsskader pa
produkter, er det absolut
ngdvendig at gennemlaese
felgende instruktion.

Montering, opstart og
vedligeholdelse ma kun
foretages af kvalificeret og
autoriseret personale.

For montering eller
demontering skal anlaegget
gores tryklgst.

Leverandgrens retningslinier
skal folges.

AME 25 SU, AME 25 SD

DEUTSCH

Sicherheitshinweise
Um Verletzungen an
Personen und Schaden

am Gerat zu vermeiden,
diese Anleitung unbedingt
beachten.

Montage, Inbetriebnahme
und Wartungsarbeiten
dirfen nur von sachkundigen
und autorisierten Personen
durchgefiihrt werden. Anlage
vor Montage, Demontage
unbedingt drucklos machen.

Die Vorgaben des
Anlagenherstellers und

Anlagenbetreibers sind zu
beachten.

FRANCAIS

Sécurité

Observer et lire
attentivement les instructions
afin d’éviter les blessures
eventuelles et les dommages
de l'installation.

Le montage, la mise en
marche et toute opération
de maintenance doivent
étre effectués par un
service ou une personne de
qualification.

Dépressuriser le systeme
avant le montage.

Suivre les instructions du
fabricant du systéme ou de
son service.

Instrucciones de
seguridad

Para evitar los daros de las
personasy del aparato es
absolutamente necesario que
lea y siga estas instrucciones
atenta y cuidadosamente.

El montaje, la preparacion
y el mantenimiento serén
efectuados solamente por
el personal calificado y
autorizado.

Antes del montaje and
depresione el sistema.

Le rogamos que cumpla

con las instrucciones del
fabricante o del operador del
sistema.
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Mounting
Fix the AME 25 SU, AME 25 SD
on the valve.

Montering
Fastger AME 25 SU,
AME 25 SD pa ventilen.

Blue, Blau, Bl3, Bleu, Azul
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Montage
AME 25 SU, AME 25 SD am
Ventil ansetzen.
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Montage
Fixer ’'AME 25 SU, AME 25 SD
sur la vanne.

Montaje
Montaje del AME 25 SU,
AME 25 SD en la vélvula
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Wiring

Control signal

Control signal from the
controller must be connected
to terminals Y (input signal)
and SN (common) on the AME
printed board.

Output signal

Output signal from the
terminal X can be used for
indication of the current
position. Range depends on
the DIP switch settings.

Supply voltage

Supply voltage

(24V~ -15to +10%, 50 Hz)
must be connected to the
terminals SN and SP.

Elektrisk tilslutning

Styresignal

Styresignalet fra regulatoren
skal tilsluttes terminal Y
(indgangssignal) og SN
(felles) pa AME’s klemraekke.

Udgangssignal
Udgangssignal fra terminal X
kan anvendes til indikering af
aktuel position.

Omradet afhaenger af DIP
kontakternes indstilling.

Forsyningsspeending
Forsyningsspaendingen
(24V~ -15/+10%,50 Hz)

skal tilsluttes klemme SN og
SP

DIP switch settings

Factory settings:
ALL switches are on OFF position!

NOTE:

All combinations of DIP
switches are allowed. All
functions that are selected
are added consecutively.
There is only one logic
override of functionalities i.e.
the switch No.6 Proportional /
3 point, which sets actuator
to ignore control signal and
works as a “simple” 3-point
actuator.

Indstilling af DIP
kontakter

Fabriksindstilling: Alle
kontakter er | OFF position!

Bemaerk:

Alle kombinationer af
kontaktindstillinger er
tilladelige. Alle funktionsvalg
er tilfgjet en efter en. Der er
kun en logisk overskridelse

af funktionaliteten: Kontakt

Nr. 6 Proportional / 3-punkt
styring, som saetter aktuatoren
i stand til at ignorere
reguleringssignalet og arbejde
som en "simpel” 3- punkt motor
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Elektrischer Anschluf

Steuersignal

Das Steuersignal des

Reglers ist an Klemme

Y (Eingangssignal) und
Klemme SN (Sammelklemme)
an der AME-Printplatte
anzuschlieBen.

Ausgangssignal

Das Ausgangssignal von
Klemme X kann zur Anzeige
der aktuellen Position
benutzt werden. Der Bereich
hangt von der Briicke ab.

Spannungsversorgung
Die Spannungsversorgung
(24V~ -15 bis +10%, 50 Hz)
ist an Klemme SN und SP
anzuschlief3en.

Inverse

Seqguential

5(6)V...10V

3 point/RL
LIN. flow
Red. Kvs
Reset
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Direct

o(2)v..5(6)V |om]

LOG. flow | YE_]
Reset

100% Kys |COE_]

Proportional

Einstellung der DIP
Briicke

WERKSEINSTELLUNG:
ALLE Schalter sind in der
Position OFF!

BEMERKUNG:

alle Kombinationen von

DIP Schalter sind erlaubt.
Gewdihlte Funktionen sind
hintereinandergelegt. Es gibt
nur eine logische Umsteuerung
der Funktionen: Briicke

Nr.6 proportional / 3-Punkt.
Dadurch wird der Antrieb so
umgeschaltet, dass das Signal
ignoriert wird und arbeitet als
“liblicher” 3-Punkt Anrieb.

FRANCAIS

Branchement éléctrique

Signal de commande

Le signal du régulateur doit
étre branché sur la borne Y
(signal d’entrée) et la borne
SN (commun) sur la carte
imprimée de '’AME.

Signal de sortie

Le signal de sortie de la borne
X peut servir pour indiquer

la position actuelle. La zone
dépend des réglages du
sélecteur de fonction DIP.

Tension d’alimentation

La tension d'alimentation
(24V~-15/+10%, 50 Hz) doit
étre branchée aux bornes SN
et SP.

Cableado

Senal de control

La senal de control
proveniente del requlador
debera ser conectada al
terminal Y (senal de entrada)
y al terminal SN (comun) en el
circuito impreso del AME.

Senal de salida

La senal de salida del
terminal X puede usarse para
indicar la posicién actual.

El rango dependerd de la
configuracién del interruptor
DIP.

Tension de alimentacion
La tensién de alimentacion
(24V~-15/+10%, 50 Hz) tiene
que ser conectada a los
terminales SNy SP.

Réglages du sélecteur de
fonction DIP

Réglage d’usine:
TOUTES les commandes sont en
position ARRET!

REMARQUE:

Toutes les combinaisons des
commandes DIP sont possibles.
Toutes les fonctions
sélectionnées sont ajoutées l'une
alautre. Ily a seulement un
pontage logique des fonctions:
commande 6 Proportionnel/ 3
points qui fait le moteur ignorer
le signal de commande et
fonctionne comme un »simple«
3-points moteur.

Las configuarciones del
interruptor DIP

Ajuste de fabrica:
“Todos los interruptores tienen
que estar en la posicion OFF!

IMPORTANTE:

Todas las combinaciones

de los interruptores estdn
permitidas. Todas las funciones
seleccionadas serdn anadidas
una ala otra. Solamente hay una
sobreposicion de las funciones:
el interruptor No.6 Proporcional
/3 vias que hace que el actuador
ignore la sefal y funcione como
un “sencillo” actuador de 3 vias.
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u/I

Actuator can responde to a
voltage or current control
signal. With switch No.1:

U/l actuator can be set either
to operate with a voltage
control signal (actuator
responds to signal between
0...10V), or current control
signal (actuator responds to
signal between 0...20mA).

U/l

Aktuatoren kan modtage
reguleringssignaler i
spaending eller strgm.

Med kontakt Nr.1: U /1 kan
aktuatoren indstilles til at
arbejde med spaendings-
signal (aktuatoren reagerer
pa signal mellem 0...10V),
eller stramsignal (aktuatoren
reagerer pa signal mellem
0...20mA).

a0

B

P =T=]

2(0) 10

20 mA
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u/i

Antrieb kann auf Strom- oder
Spannungsregelsignale
reagieren. Mit dem
Schalter No.1: U/l kann

der Antrieb zwischen
Spannungsregelsignal
(Antrieb reagiert auf Y
Signal von 0 bis 10 V), oder
Stromregelsignal (Antrieb
reagiert auf Signal von
0...20mA).
Werkseinstellung:

Spannungsregelsignal
(0... 10V).

FRANCAIS

u/I

Le moteur peut répondre
au signal de commande

en tension ou en courant.
Avec la commande 1: U/l le
moteur peut étre réglé pour
fonctionner soit a I'aide du
signal de commande de
tension (le moteur répond
au signal entre 0...10V), soit
au signal de commande de
courant (le moteur répond au
signal entre 0...20mA).

Réglage de I'usine:
le signal de commande de
tension (0... 10 V).

Factory setting: Fabriksindstilling
voltage control signal Spaendingssignal (0... 10 V).
(0...10V).

2V...10/0V...10 2V...10/0V...10

Actuator can be set to
response on a control signal
from 2V, or OV. If the actuator
is set to current signal than

it responds to control signal
from 4mA or OmA.

Factory setting is:
2...10V.

Aktuatoren kan indstilles til
at reagere pa signaler fra 2V,
eller OV.

Er aktuatoren indstillet

til stremsignal, reagerer
aktuatoren pa signaler fra
4mA eller OmA.

Fabriksindstilling:
2...10V.
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2V...10/0V...10

Antrieb kann auf
Spannungsregelsignal von
2V, oder OV reagieren. Wenn
der Antrieb auf Stromsignal
eingestellt ist, reagiert auf
Regelsignal vom 4mA oder
OmA.

Werkseinstellung:
2..10V.

2V...10/0V...10

Le moteur peut étre réglé

pour répondre au signal de
commande a partir de 2V, ou
0V. Si le moteur est réglé au
signal de courant, il répond au
signal de commande a partir de
4mA ou OmA.

Réglage de I'usine:
2. 10V.

u/i

El actuador respondera al
sefal de control de tension

o de corriente. El interruptor
No.1: U/l puede ajustarse asi
que el actuador responda a
la sefal de control de tension
(el actuador respondera al
sefal entre 0y 10V) o al sefial
de control de corriente (el
acuador respondera al sefial
entre 0y 20mA).

Ajuste de fdbrica:
sefal de control de tensién
(0...70V).

2V...10/0V...10

El actuador se puede
configurar que responda ala
sefal de control desde 2V, o OV
si el actuador esta ajustado a la
sefal de corriente, el actuador
respondera a la sefal de
control desde 4mA o OmA.

Ajuste de fdbrica:
2...70V.
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Direct/Inverse

Actuator can be set for
spindle to travel downwards
on rising control signal
(DIRECT), OR for spindle to
travel upwards on rising
control signal (INVERSE)

Factory setting is:
DIRECT

---/Sequential

Two actuators can be set to
work parallel with one control
signal. If the SEQUENTIAL is
set than an actuator responds
to split control signal (see
0(2)V...5(6V) / 6(6)V...10V).

NOTE:

This combination works in
combination with switch No.5:
0@)V...5(6V)/6(6)V...10V

Direkte / Indirekte
Aktuatoren kan indstilles
til nedadgaende spindel
ved stigende kontrolsignal
(DIREKTE)

Eller opadgaende spindel
ved stigende kontrolsignal
(INDIREKTE)

Fabriksindstilling:
DIREKTE

o
SZ

Direc[ABI Tinverse

=&

2

oo

---/ Sekvens

To aktuatorer kan

arbejde parallelt med et
reguleringssignal.

| SEKVENS indstilling reagerer
aktuatoren pa delt styresignal
(se

0(2)V...5(6V) / 6(6)V...10V).

Bemaerk:

Denne kombination arbejder
sammen med kontakt Nr. 5:
0(2)V...5(6V)/6(6)V...10V

o ']Egaj[Sequemim

DEUTSCH

Direct/Inverse

Der Antrieb kann so
eingestellt werden, dass die
Motorenspindel nach unten
bewegt bei steigendem
Steuersignal (DIRECT), ODER
dass die Motorenspindel nach
oben bewegt bei steigendem
Steuersignal (INVERSE).

Werkseinstellung :
DIRECT

---/Sequentiell

Zwei Antriebe kénnen parallel
mit einem Steuersignal
arbeiten. Bei der Einstellung
SEQUENTIAL Antrieb reagiert
auf geteilten Steuersignal
(sehe 0(2)V...5(6V) / 6(6)V...
10V).

BEMERKUNG:

Diese Kombination funktioniert
mit dem Schalter No.5:
0@2)V...5(6V)/6(6)V...10V

FRANCAIS

Direct/ Inverse

Le moteur peut étre réglé de
telle maniere que la broche se
déplace vers le bas quand le
signal de commande augmente
(DIRECT), ou qu'elle se déplace
vers le haut quand le signal

de commande augmente
(INVERSE).

Directo / Inverso

El actuador se puede ajustar
que el vastago del actuador

se mueve hacia abajo a

medida que la senal de control
aumenta (DIRECTO) o que el
vastago se mueva hacia arriba a
medida que la sefal de control
aumenta (INVERSO).

Ajuste de fdabrica:
Réglage de l'usine: DIRECTO
DIRECT
---/Séquentiel ---/Secuencial

Deux moteurs peuvent étre
réglés de telle maniere qu'ils
fonctionnent parallelement
avec un signal de commande.
Si la fonction SEQUENTIEL est
réglée, le moteur répond au
signal de commande »split«
(voir 0(2)V...5(6)/ 6(6)V...10V).

REMARQUE:

Cette combinaison fonctionne en
combinaison avec la commande
5:02)V...5(6V)/6(6)V...10V.

Se pueden ajustar dos
acuadores simultaneamenete
que respondan a la misma
sefal de control a la vez. Al
elegir SEQUENTIAL el actuador
respondera a la sefial de
control dividida (vease 0 (2)V ...
5(6)V/6(6)V... 10V).

Nota:

Esta combinacién funciona en
combinacion con el interruptor
No.5:0(2)V... 5(6)V/6(6)V... 10V).
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0(2)V...5(6V)/6(6)V...10V

NOTE:
This function is available if
switch No.4:
---/Sequential is set.
Actuator can be set to match
the range of the control signal:
2...6V

(switch No.2:2'V...10)
0...5Vv

(switch No.2: 0V...10)
4...12mA

(switch No.2:2 V...10)
0...10mA

(switch No.2:0...10)

OR

6...10V

(switch No.2:2'V...10)
5..10V

(switch No.2: 0V...10)
12...20 mA

(switch No.2:2'V...10)
10...20 mA

(switch No.2:0...10)

0(2)V...5(6V)/6(6)V...10V

Bemaerk:
Denne funktion er tilgaengelig
hvis kontakt
Nr. 4:---/ Sekvens er indstillet.
Aktuatoren kan afpasses til
styresignalet:
2...6V

(kontakt Nr.2: 2V...10)
0...5V

(kontakt Nr.2: 0V...10)
4...12mA

(kontakt Nr.2: 2V...10)
0...10mA

(kontakt Nr.2: 0...10)

Eller

6...10V

(kontakt Nr.2:2V...10)
5...10V

(kontakt Nr.2: 0OV...10)
12...20mA

(kontakt Nr.2: 2V...10)
10...20mA

(kontakt Nr.2: 0...10)

AME 25 SU, AME 25 SD
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equential
(6)V...10V
equential
B)V.
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0(2)V...5(6V)/6(6)V...10V

BEMERKUNG:
diese Funktion ist wirksam,
wenn der Schalter No.4:
---/Sequentiell eingestellt
ist. Antrieb kann auf den
Steuersignalbereich angepasst
werden:
2...6V

(Schalter No.2: 2V...10)
0...5V

(Schalter No.2: 0V...10)
4...12mA

(Schalter No.2: 2V...10)
0...10mA

(Schalter No.2: 0...10)

ODER

6...10V

(Schalter No.2: 2V...10)
5...10V

(Schalter No.2: 0V...10)
12...20mA

(Schalter No.2: 2V...10)
10... 20mA

(Schalter No.2: 0...10)

FRANCAIS

0(2)V...5(6V)/6(6)V...10V

REMARQUE:
Cette fonction est disponible, si
la commande 4: ---/Séquentiel
est réglée. Le moteur peut étre
réglé jusqu’a la zone a laquelle le
signal de commande répond;
Ala zone:
2.6V

(commande 2: 2V...10)
0..5V

(commande 2: 0V...10)
4..12mA

(commande 2:2V...10)
0..10mA

(commande 2:0...10)

6...10V

(commande 2: 2V...10)
5..10V

(commande 2: 0V...10)
12...20mA

(commande 2: 2V...10)
10...20mA

(commande 2:0...10).

0(2)V...5(6)V/6(6)V... 10V)

Nota:
Esta funcién es posible al
elegir el interruptor No.4:
---/ Secuencial. Se puede
ajustar la area en la que la
sefial de control del actuador
responderd:
entre2..y 6V

(interruptor No.2: 2V...10),
entre0...y 5V

(interruptor No.2: 0V...10),
entre4...y 12mA

(interruptor No.2: 2V...10),
entre0...y 10mA

(interruptor No.2: 0...10),

o

entre6...y 10V

(interruptor No.2: 2V...10),
entre5...y 10V

(interruptor No.2: 0V...10),
entre 12... 20mA

(interruptor No.2: 2V...10),
entre 10... y 20mA

(interruptor No.2: 0...10)
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Proportional/3 point
Actuator can operate as
“simple” 3-point actuator,

if the 3-point function is
selected. Power supply
should be connected on SN
and SP ports. On port 1 or 3
24VAC signal is connected for
rising or lowering of actuator.
Return signal X indicates the
correct position.

NOTE:

if 3 point function is selected
actuator does not respond to
any control signal on port Y. It
only rises and lowers spindle
if power is supplied on port 1
or3.

Proportional / 3-punkt
Aktuatoren arbejder som en
“simpel” 3-punkt aktuator,
hvis 3-punkt funktionen er
valgt. Forsyningsspaending
tilsluttes klemmerne SN

og SP. Pa klemmerne 1 og 3
tilsluttes 24VAC signal til dbne-
lukke funktion af aktuatoren.
Udgangssignal X indikerer
korrekt position.

Bemaerk:

Hvis 3-punkt funktionen er
valgt, reagerer aktuatoren
ikke pa signaler pa klemme
Y. Motorspindelen bevaeger
sig kun opad eller nedad ved
signaler pa klemme 1 eller 3.

oo

3 point/ RL

3 point/RL

Proportional

SN ...

SP

24VAC

Proportional

AME 25 SU, AME 25 SD
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Proportional/3-Punkt

Bei der gewahlten 3-

Punkt Funktion kann der
Antrieb als “einfacher”
3-Punkt Antrieb arbeiten.
Die Spannungsversorgung
ist an Klemme SN und SP
anzuschlieBen. Auf der
Klemme 1 oder 3 = 24VAC
Steuersignal sorgt fir stetigen
oder absenken der Antriebs.
Das Ausgangssignal von
Klemme X kann zur Anzeige
der aktuellen

Position benutzt werden.

BEMERKUNG:

wenn die 3-Punkt Funktion
gewdhlt wird, reagiert der
Antrieb nicht auf irgendwelche
der Steuersignale Y Klemme.
Der Antrieb bewegt die
Motorenspindel nach oben
oder nach unten bei dem
Steuersignal auf Klemme 1
oder 3.

FRANCAIS

Proportionnel/ 3 points

Le moteur peut fonctionner
comme un »simple« 3-points
moteur, si la fonction 3-points
est sélectionnée. Alimentation
en courant devrait étre
branchée aux bornes SN et SP.
24VAC signal est branché aux
bornes 1 et 3 pour déplacer

le moteur vers le haut et vers
le bas. Le signal X indique la
position correcte.

REMARQUE:

Si'la fonction 3 points est
sélectionnée, le moteur ne
répond a aucun signal de
commande sur la borne Y. Cette
fonction seulement déplace la
broche vers le haut et vers le
bas, s'ily a de I'alimentation en
courant sur les bornes 1 et 3.

Proporcional /3 vias

Al elegir la funcién de tres
vias, el actuador funcionara
como un sencillo actuador

de tres vias. La corriente

de alimentacién debe ser
conectada a los puertos SNy
SP. En los puetros 1y 3 la sefal
24 VAC estara conectada para
que el actuador se mueva
hacia arriba o abajo. La sefal X
indica la posicion correcta.

Importante:

Al elegir la funcién de 3 vias,

el actuador no responerd a
ninguna de las senales de
control en el puerto Y. El vdstago
se moverd hacia arriba o abajo
si hay alimentacién en el puerto
163.
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LOG. flow/LIN. flow
Almost all Danfoss valves
that fit the actuator

have logarithmic (equal
percentage) flow/position
characteristic. With setting
switch to LIN. flow the
characteristic of motorised
valve can be affected.
Combination of actuator
and valve can work together
as valve with LINEAR
characteristic.

Factory setting:
LOG. Flow (characteristic of
valve is unchanged)

NOTE:

If this function is used in
combination with
non-logarithmic valves the
characteristic of motorised
valve will be anti-logarithm of
valve’s characteristic (e.g. valve
with linear characteristic will
be transformed to quick open
characteristic).

LOG. flow / LIN. flow
Naesten alle Danfoss ventiler
som passer til aktuatoren har
logaritmisk karakteristik.
Ved at indstille kontakten pa
LIN.flow, pavirkes ventilens
karakteristik. Kombination
aktuator / ventil arbejder
sammen som ventil med
LINEAR karakteristik.

Fabriksindstilling:
LOG.flow
(ventilkarakteristikken er
ueendret).

Bemaerk:

Anvendes denne funktion

i kombination med ikke
logaritmiske ventiler,

vil karakteristikken for
motorventilen blive modsat
logaritmisk i forhold til
ventilkarakteristikken (d.v.s. en
ventil med linezer karakteristik
vil blive transformeret til hurtig
aben karakteristik).

B

%D

G

RN

LIN. flow

LOG. flow [SET ] LIN. flow

LOG. flow

10
20

mA

10
20

mA

AME 25 SU, AME 25 SD

DEUTSCH

LOG. flow/LIN. flow

Fast alle Danfoss Ventile,
die auf dem Antrieb passen,
haben logaritmische (gleicher
Prozentanteil). Durchflu3/
Position Charakteristik.
Wenn der Schalter in der
Position LIN. Flow ist, kann
die Characteristik des
Ventils mit Motorantrieb
gedndert werden. Antrieb
+ Ventil arbeitet zusammen
wie ein Ventil mit LINEAR
Characteristik.

Werkseinstellung:
LOG. Flow (Ventilcharakteristik
bleibt unverdndert).

BEMERKUNG:

falls diese Funktion mit dem
nicht logarithmischen Ventil
verwendet wird, (ibernimmt der
Antrieb die Anti-Logarithem
der Ventilcharakteristik. (Ventil
mit linearer Kennlinie wird in
die Kennlinie umgewandelt).

FRANCAIS

Débit LOG./ débit LIN.
Presque toutes les vannes
Danfoss qui s'adaptent au
moteur ont la caractéristique
logarithmique (méme
pourcentage) du débit par
rapport a la position. Si la
commande est réglée au
débit LIN., celui-ci peut
influencer la caractéristique
de la vanne motorisée. La
combinaison du moteur et
de la vanne peut fonctionner
ensemble comme une
vanne avec la caractéristique
LINEAIRE.

Réglage de l'usine:
débit LOG. (caractéristique de
la vanne ne change pas).

REMARQUE:

Si cette fonction est utilisée
en combinaison avec les
vannes non-logarithmiques,
la caractéristique de la
vanne motorisée sera
l'anti-logarithme de la
caractéristique de la vanne
(p.e. une vanne avec la
caractéristique linéaire sera
transformée en caractéristique
»rapidement ouverte«).

LOG.flow/LIN.flow

(LOG flujo /LIN.flujo)

Casi todas las valvulas
Danfoss que se ajustan

al actuador tienen la
caracteristica logaritmica
de flujo (caracteristica

de flujo igual porcentaje)
segun posicion. Al ajustar el
interruptor a LIN.flow (LIN
flujo), la caracteristica de la
valvula motorizada puede
ser afectada. El actuador en
la combinacién con al valvula
pueden funcionar juntos
como una valvula con al
caracteristica LINEAR.

Ajuste de fdbrica:
LOG flow (caracteristica de la
vdlvula no cambiada)

Imporatante:

Al usar esta funcién con las
vdlvulas no logaritmicas,
la caracteristica de la
vdlvula motorizada serd

el antilogaritmo de la
caracteristica de la vdlvula
(por ejemplo la vdlvula
con la caracteristica linear
serd transformada en al
caracteristica de apertura
rdpida).




ENGLISH

100% K, /RED. K,

Actuator can be set to reduce
K, value of a valve. With
setting RED. K, the maximal
flow through the valve is
reduced for half increment
toward the next smaller
standard K, value with
logarithmic characteristic
(e.g: standard valve with

K,s 16 and function RED. K
causes that motorised valve
to work as the valve with
K13 (half-way between K 10
and K|,16).

NOTE:

This function works proper
only with logarithmic (equal
percentage) valves.

100% Kvs / RED. Kvs
Aktuatoren kan indstilles til at
reducere ventilens Kvs-veerdi.
Ved indstilling RED.K ,
reduceres det maksimale
flow igennem ventilen med
det halve af springet mellem
standard K . veerdier (d.v.s.
standard K _ 16 og funktion
RED. K, far motorventilen

til at arbejde med Kvs 13
(halvdelen mellem K10 og
K, 16).

Bemaerk:
denne funktion virker kun ved
logaritmiske ventiler.

A

oo

Red. Kvs

100% Kvs [BT | Red. ks
©0T

100% Kvs

82% Kvs

10 Vv
20 mA

10 VvV
20 mA

AME 25 SU, AME 25 SD

DEUTSCH

100% Kvs/RED. Kvs

Durch die Einstellung des
Antriebs kann der K . Wert
des Ventils verandert werden.
Bei der Einstellung RED. K _

ist der max. DurchfluB3 Gber
das Ventil um eine halbe
Stufe in der Richtung des
nachsten kleinsten normalen
Kvs Werts reduziert (Beispiel:
normales Ventil mitK 16 und
eingeschaltete Funktion RED.
K,, verursacht, dass das Ventil
mit Antrieb so wie ein Ventil
mit K . 13 (Halbweg zwischen
K, 10und K 16) arbeitet.

BEMERKUNG:

diese Funktion arbeitet richtig
nur mit logarithmischen
(gleichprozentigen) Ventilen.

FRANCAIS

100% K|, /RED. K| .

Le moteur peut étre réglé
pour réduire la valeur K, de
la vanne. En réglant la valeur
a RED. le débit maximal a
travers la vanne est réduit
pour demi d'incrément vers
plus petite valeur standarde
(p.e.: une vanne standarde
au K, 16 et qui fonctionne
a RED. % K fait une vanne
motorisée fonctionner
comme une vanne au K 13
(1a6;110|t|e entre K, 10 et K,

REMARQUE:

Cela ne fonctionne
proprement qu’‘avec les
vannes logarithmiques (méme
pourcentage).

100% K, /RED. K,

Se puede ajustar actuador
que baje el valor K . de la
valvula. Al elegir RED. K, la
corriente maxima a través de
la valvula se reduce al valor
media entre el valor inicial (en
este caso K. 16) y el proximo
valor K|, estandar mas bajo
(por ejemplo, la valvula
estandar de valorK (16 y de
funcion RED. K|, hace que la
vélvula motorizada funcione
como la valvula de valor K¢
13, o mejor dicho, como la
valvula media entre K 16y
K5 10).

Nota:

Esta funcién funciona
correctamente solamente con
las vdlvulas logaritmicas (de
flijo igual porcentage).

10
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ENGLISH

Reset

After the actuator has been
connected to power supply,
the actuator will start the
self-adjustment procedure.
The indicator LED flashes until
self adjustment is finished.
The duration depends on

the spindle travel and will
normally last a few minutes.
The stroke length of the
valve is stored in the memory
after self adjustment has
been completed. To restart
self adjustment, change the
position of RESET switch
(switch No.9). If the supply
voltage is switched off or falls
below 80% in more than 0.1s,
the current valve position will
be stored in the memory and
all data remain saved in the
memory also after a power
supply cut-out.

Reset

Efter tilslutning af
forsyningsspaending,

vil aktuatoren starte en
selvjusterings procedure.
LED indikatoren blinker indtil
selvjusteringen er feerdig.
Varigheden afhaenger af
spindelvandringen og tager
normalt nogle f& minutter.
Ventilens spindelvandring
lagres i hukommelsen efter
selvjusteringen er feerdig.
For at starte selvjustering,
skiftes positionen af RESET
kontakten (kontakt Nr. 9).
Hvis forsyningsspaendingen
svigter eller falder til under
80% i mere end 0,1 sekund,
vil den aktuelle ventilposition
lagres i hukommelsen og
alle data bliver bevaret i
hukommelsen, ogsa efter
at forsyningsspaendingen
afbrydes.

DEUTSCH

Reset

Nach Einschalten der
Stromversorgung startet

der Regelantrieb den
Selbstanpassungsvorgang.
Die Leuchtdiode blinkt, bis die
Anpassung abgeschlossen ist.
Dies dauert normalerweise
einige Minuten, abhdngig

von der Distanz der
Spindelbewegung. Die
Hublange des Ventils wird
nach abgeschlossener
Selbstanpassung im

Speicher registriert. Der
Selbstanpassungsvorgang
kann durch Driicken der
RESET-Taste wiederholt werden
(Schalter No. 9). Bei Ausfall der
Versorgungsspannung - oder
beim Absinken auf einen Wert
kleiner 80% - langerals 0,1 s,
wird die aktuelle Ventilposition
im Speicher gespeichert. Alle
Daten sind also auch im Falle
einer Stromunterbrechung
gesichert.

Function test

The indicator light shows

whether the positioner is in

operation or not. Moreover,

the indicator shows the

control status and faults.

Constant light

- normal operation

No light

- no operation or no power
supply

Intermittent light (1 Hz)

- self adjusting-mode

Intermittent light (3 Hz):
power supply too low

- insufficient valve stroke
(<205s)

- end-position cannot be
reached.

Funktions test

Lysdioden indikerer, om

aktuatoren er i drift, ligesom

den viser driftsstatus og

eventuelle fejl.

Konstant lys

- normal drift

Intet lys

- ikke i drift, ingen
stroamforsyning

Interval blink (1Hz)

- selvjusteringsmodul

Interval blink (3 Hz)

- stremforsyning for lav

- ventil slagleengde
utilstraekkelig

- endestilling kan ikke nas

Funktionstest

Die Leuchtdiode zeigt

den Motorbetrieb, den

Betriebszustand und

eventuelle Fehler an.

Dauerlicht

- normaler Betrieb

Kein Licht

- nichtin Betrieb oder keine
Stromversorgung

Blinklicht (1 Hz)

- Selbstanpassungsmodus

Blinklicht (3 Hz)
Versorgungsspannung zu
niedrig

- Ventilhublange
ungeniigend (<20 s)

- Endposition nicht
erreichbar.

FRANCAIS

Exploitation

Une fois alimenté, le moteur
commence un procédé d'auto-
réglage. La diode lumineuse
clignote jusqu’a ce que I'auto-
réglage soit términé. Cela dure
normalement env. 2 minutes,
suivant le déplacement de la
broche. La course de la vanne
est conservée en mémoire
alafin de l'auto-réglage. Le
changement de position de la
commande R. A Z. (commande
9) fera redémarrer l'auto-
réglage. Si l'alimentation est
interrompue - ou chute a

une valeur inférieure a 80%

- pendant plus de 0,1 sec.,

la position actuelle de la
vanne est mémorisée. Toutes
les données seront donc
mémorisées, méme en cas de
coupure de courant.

Test de fonction

La diode lumineuse indique

que le moteur est en fonction.

Elle indique aussi I'état

de marche et les erreurs

éventuelles.

Lumiéere permanente

- marche normale

Pas de lumiere

- fonction arrétée, pas
d‘alimentation

Clignotements par intervalles (1Hz)

- mode d'auto-réglage

Clignotement par intervalles (3Hz)

- alimentation en courant
trop faible

- course de vanne insuffisante
(<20s)

- lafin de course ne peut pas
étre atteinte.

Funcionamiento

Después de suministrar
corriente de alimentaciéon

al actuador, éste inicia un
proceso de auto ajuste. El
diodo LED parpadea hasta
que el proceso de auto ajuste
haya llegado a término. Este
proceso dura normalmente un
par de minutos dependiendo
del recorrido del vastago.

El recorrido de la vélvula es
almaceneado en la memoria
después de terminado el

auto ajuste. Para empezar de
nuevo el auto ajuste pulsar el
interruptor RESET (interruptor
No.9). Si se corta la tensién

de alimentacién o en caso de
que ésta caiga por debajo de
80% durante masde un0,1s,
la posicion actual de la valvula
serd guardada en la memoria.
De esta manera, todos los
datos quedaran guardados en
la memoria, incluso en caso de
corte de corriente.

Test de funcionamiento

El diodo luminoso indica si

el motor esta funcionando.

Ademas indica el estado

de funcionamiento y fallos

eventuales.

Luce constantemente

- funcionamineto normal

No luce

- no esta en marcha, no hay
alimentacion

Luce intermitentemente a
intervalos (1 Hz)

- estado de auto ajuste

Luce intermitentemente a
intervalos (3 Hz)

- corriente de alimentacion
demasioado baja

- recorrido de la vélvula
insuficinete (<20 s)

- elrecorrido maximo no
puede ser alcanzado

n



Turvallisuushuomautus

N&ita ohjeita on ehdottomasti
noudatettava henkil6- ja
omaisuusvahinkojen
valttamiseksi.

Ainoastaan ammattitaitoiset
ja valtuutetut henkilot
saavat tehda kokoonpano-,
kaynnistys- ja huoltotgita.

Jarjestelméan paine
on poistettava ennen
kokoonpano- ja purkutgita.

Noudata jarjestelman
valmistajan ohjeita.

NEDERLANDS

Veiligheid

Om verwondingen van
personen en schade aan het
apparaat te voorkomen dient
men deze instructies met
aandacht te lezen.

Montage, inbedrijfstelling en
onderhoudswerkzaamheden
mogen alleen door
deskundig en erkend
personeel uitgevoerd
worden.

Voor montage of demontage
dient de installatie drukloos
gemaakt te worden.

Voorschriften van
de fabrikant en de
installatiebeheerder dienen
in acht genomen te worden.

AME 25 SU, AME 25 SD

Informacje dotyczace
bezpieczenstwa

Aby uniknac¢ obrazen u ludzi
oraz uszkodzenia sprzetu,
nalezy koniecznie zapoznac
sie z tymi informacjami i
przestrzegac ich.

Niezbedne prace zwigzane z
montazem, uruchomieniem
i konserwacja moga by¢
wykonywane wytacznie
przez autoryzowany i
wykwalifikowany personel.

Przed montazem nalezy
wykona¢ dekompresje
uktadu.

Nalezy postepowac zgodnie
z instrukcjami producenta lub
operatora systemu.

PYCCKUIA

TexHunKa 6e3onacHoCTU
Bo n3bexaHne HecyacTHbIX
C/lyyaeB 1 BbIxoaa
YCTPOWCTBA U3 CTPOSA
Heo6XoANMO V3yUYnTb U
cobnofaTb HacToALlee
PYKOBOACTBO.

MoHTax, HanagKka u
cepBrICHOe 06ChyX/BaHVe
YCTPOWCTBA AOMKHbI
OCYLUeCTBNATLCA
KBannULMPOBaHHbIM
nepCcoHanom, AOMyLIEeHHbIM
K [JaHHbIM BUAam
LeATeNbHOCTN.

PaboTbl, HenmocpencTBEHHO
CBsi3aHHble C
TEXHOJIOTNYECKOM
cucTemon, cnegyet
BbIMOJIHATb B COOTBETCTBUN
C VIHCTPYKLMAMMN MO ee
SKCrnyaTauuu.

7 N Y
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Kiinnittaminen

Kiinnita AME 25 SU,
AME 25 SD venttiiliin.

NEDERLANDS

Montage

Plaats de AME 25 SU, 25 SD op
de afsluiter.

AME 25 SU, AME 25 SD

VFS
VEFS

VRB
VRG
VF. VL

POLSKI

Montaz

Zamontowac sitownik
AME 25 SU, AME 25 SD na
zaworze.

PYCCKUI

YcTaHOBKa

3aKpenuTb 3N1eKTPONpPUBOL
AME 25 SU, AME 25 SD Ha
KnanaHe.

AME 25 SD

T

FEAME25SU, AME25SDIK 214 22
B3 w44 I

K~

AME 25 SU
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Johdotus

Ohjaussignaali
Ohjaimen ohjaussignaali
on liitettdva painetun
AME-piirin liitdntoihin Y
(sisadnmenosignaali) ja SN
(tavallinen signaali).

Lahtdsignaali
X-liitdnndn ldhtosignaalia
voidaan kayttaa nykyisen
sijainnin ilmaisemiseen.
Alue maaraytyy DIP-
kytkinasetusten mukaan.

Kayttojannite
Kayttojannite

(24 V~ -15-+10 %, 50 Hz)
on yhdistettava SN- ja SP-
liitantoihin.

DIP-kytkinasetukset

Tehdasasetukset:
Kaikki kytkimet ovat OFF-
asennossa!

HUOMAUTUS:

Kaikki DIP-kytkinasetusten
yhdistelmdt ovat sallittuja.
Kaikki valitut toiminnot
yhdistetddn keskenddn. Vain
yksi logiikka ohittaa toiminnot:
kytkimen nro 5
Suhteellinen /kolmipiste
-asetus, joka mddrittéd
kdyttolaitteen jdttdmddn
signaalin huomiotta, jolloin
se toimii yksinkertaisena
kolmipistekdyttdlaitteena.

NEDERLANDS

Elektrische aansluiting

Stuursignaal

Het stuursignaal van

de regelaar wordt
aangesloten op klem Y
(ingangssignaal) en op klem
SN (gemeenschappelijke nul)
van de AME printplaat.

Uitgangssignaal

Het uitgangssignaal van
klem X (t.o.v. klem SN) kan
gebruikt worden als indicatie
van de klepstand. Het bereik
hangt af van de instelling van
de DIP schakelaars.
Voedingsspanning

De voedingsspanning (24V~
-15 tot +10%, 50Hz) wordt
aangesloten op de klemmen
SN (nul) en SP (24Vac).

DIP schakelaars

Fabrieksinstelling:
Alle schakelaars staan in de
OFF (uit) positie!

OPMERKING:

Alle combinaties van DIP
instellingen zijn toegestaan.
Alle gekozen funkties worden
bij elkaar opgeteld. Er is echter
één uitzondering:

Schakelaar 6 Proportional / 3
point, welke de motor instelt als
“simpele” 3-punts servomotor.

SN ...
SP

0 VAC
24 VAC

0...20 mA

Y-
Y

0...70 VDC

.

MC

- <

SRy A

T

O

|_

o~~~
=
= ome
=
N}

E

AME 25 SU, AME 25 SD

Inverse

Seqguential

5(6)V...10V

3 point/RL
LIN. flow
Red. Kvs
Reset

(€] I
S~

Ol ]
e} I

U

 ER(@)] ]
AV VAN ST =) o IVANNRY,

Direct

o(2)v..5(6)V [om—

LOG. flow | YE_]
Reset

100% Kvs |COEE_]

Proportional

Okablowanie

Sygnat sterujacy

Sygnat sterujacy ze
sterownika musi by¢
podtaczony do wyprowadzen
Y (sygnat wejsciowy) oraz SN
(masa) na ptytce drukowanej
sitownika AME.

Sygnat wyjsciowy

Sygnat wyjsciowy z
wyprowadzenia X moze by¢
uzyty do wskazania biezacej
pozycji. Zakres zalezy od
ustawien przetacznika DIP.

Napiecie zasilania
Napiecie zasilania

(24V~ -15 do +10%, 50Hz)
musi by¢ podtaczone do
wyprowadzen SN i SP.

PYCCKUI

CxeMma 31eKTpUYeCKnx
coeiUHeHUN

YnpaBnawowunm curan
YnpasnaoLwmn curHan ¢
perynatopa nogaeTca Ha
knemmbl Y (BXoAHOW cuUrHan)
1 SN (Honb) nnatbl AME.

BbixogHoW curHan
BbIxogHOW CUrHan C KNnemmbl
X MOXeT 6bITb NCMOJIb30BaH
ONA UHOVKauun TeKyLero
nonoxenus. lnanasoH
3aBUCUT OT HAaCTPOEK
nepekntoyatens DIP.

HanpsaxeHune nutaHna
HanpsxeHue nutaHua (24

B nepemeHHoro Toka ot -15
no +10%, 50 l'y) nogaeTca Ha
knemmbl SN un SP.

Ustawienia przetacznika
DIP

Ustawienia fabryczne:
wszystkie przetqczniki sq w
potozeniu OFF!

UWAGA :

Dozwolone sq wszystkie
kombinacje przetqcznikéw DIP.
Wszystkie wybierane funkcje

sg sumowane. Istnieje tylko
jedno logiczne ominiecie
funkcjonalnosci: przetqcznik

nr 6 Proportional /3 point
(Proporcjonalny/3-punktowy),
ktéry powoduje, ze sitownik
ignoruje sygnat sterujqcy i dziata
jako prosty 3-punktowy sitownik.

Hactponku
nepeknioyarensa DIP

3asodcKue ycmaHo8Ku:

BCE nepexntouamernu
HaxogAaTcA B nonoxeHun OFF
(BBIKNIOYEHO).

MPUMEYAHUE:

lMpuemnemel 8ce KombUHayuu
nepeksitoyamesneli DIP.

Bce 8bI6paHHble hyHKYuU
0dobasnaomcs opya K opyay.
Cywecmayem mosibko 00HO
Jl02u4ecKoe nepepezyniuposaHue
yHKyuU: nepexrodamerns NO

6 — (aHan0208bIU/UMNYbCHBIU)
Hacmpausamse UcnosiHuU-
meJibHbIU MEXaHU3M MAakum
006pa3om aHan0208sIt, Ymo oH
uzHopupyem ynpasastowuti
cueHan u pabomaem Kak
UMNYJbCHbIU UCNOTHUME bHbIU
MEXAaHU3M.

etk

plfss
ISR A 5
AVE [V CHI ) Al
SN (AAFEHD

WA S 13t
A7 AT X S
SN AL

FEYR R
HYE L R (24V -15% |
+10% , 50Hz ) JEEH v
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u/i

Kayttolaite voi vastaanottaa
ohjaussignaalin virrasta tai
jannitteesta. Kytkimella 1
(U/I) kdyttolaite voidaan
maadrittaa toimimaan
janniteohjaussignaalin
avulla (kdyttolaite reagoi
signaaliin alueella 0-10 V) tai
virtaohjaussignaalin avulla
(kayttolaite reagoi signaaliin
alueella 0-20 mA).

Tehdasasetus:
Jdnniteohjaussignaali (0-10 V).

NEDERLANDS

Schakelaar1: U /I

De servomotor kan

reageren op een spannings-
stuursignaal (U) of een
stroom-stuursignaal (1).

Het spanningsbereik is 0-10V,
het stroombereik is 0-20mA.

Fabrieksinstelling:
0-10V stuursignaal

2-10tai 0-10V

Kayttolaite voidaan maarittaa
reagoimaan 2 V:n tai 0 V:

n ohjaussignaaliin. Jos
kayttolaite maaritetaan
reagoimaan virtasignaaliin,
se reagoi ohjaussignaaleihin
4 mA tai 0 mA.

Tehdasasetus:
2-10V

Schakelaar 2:

2V...---/ 0V...---

Instelling voor stuursignaal
vanaf 2V... of vanaf OV...

Als de servomotor is ingesteld
voor stroom-sturing, dan
komt dit overeen met 4maA...
of OmA...

Fabrieksinstelling:
2V (4mA)

B

115 sl |]

AME 25 SU, AME 25 SD

20 mA

T

&

R

-V

[ov..

s}

=

2V...

2%

oo

10
20

POLSKI

u/i

Sitownik reaguje na sygnat
sterujacy napieciowy lub
pradowy. Przy pomocy
przetacznika nr 1: U/I

sitownik mozna przestawic

w tryb sterowania sygnatem
napieciowym (sitownik reaguje
na sygnat napieciowy w
zakresie 0...10V), lub sygnatem
pradowym (sitownik reaguje
na sygnat pradowy w zakresie
0...20mA).

Ustawienie fabryczne:
sterowanie sygnatem
napieciowym (0... 10V).

2V...10/0V...10

Sitownik mozna skonfigurowac
tak, ze reaguje na sygnat
sterujgcy od 2V lub OV. Jesli
sitownik jest ustawiony na
sterowanie sygnatem pradowym,
reaguje wtedy na sygnat w
zakresie od 4mA lub od OmA.

Ustawienie fabryczne:
2V... 10V.

PYCCKUIA

U/l (Hanpsa»KeHne/ToK)
McnonHUTeNbHbIN MeXaHU3M
MOXeT oTpearnpoBath Ha
aHanoroBbIv yNpasnaoLwWwmii
CUTHa HanpAXXeHNA Uy ToKa.
C nomoubto nepekntovatens N2
1: ICNONHUTENbHBI MEXAHU3M
U/l MOXHO HacTpouTb Nn6o

Ha paboTy c ynpaBnsiowmm
CUTHaNoM HanpaKeHna
(MCNONMHUTENbHBIN MEXaHU3M
pearupyet Ha curHan 0 - 10 B),
16O C ynpaenaiowmym CMrHanom
TOKa (MCNOSTHUTENbHbIN
MeXaHU3M pearmpyet Ha CUrHan
-20 MA).

3aeo0ckaa ycmaHoeKa:
ynpasasaowuli cueHan
HanpsxeHus (0- 10 B).

2-10B/0-10B
MicnonHUTENbHbBIN MEXaHW3M
MOXXHO HaCTPOUTb TaKNM
06pa3om, UTo OH pearvpyet
Ha ynpaBnaloLWmMn CUrHam He
MeHee 2 B unm 0 B. B cnyuae,
€C/IN NCMONHUTENbHbIN
MeXaHW3M HacTPOEeH

Ha TOKOBbI CUTHaJs, OH
pearvpyeT Ha ynpasnsaioLmi
CUrHan He meHee 4 MA nnu

0 MA.

3aeodckas ycmaHoeka:
2-108B.

U/1

YRS AU AT 4252 FiL PR A LA
7, WA HZ LA (55,
HIRBN TR 2 — I+

) BEE:
CEVE A i)

2V-++10/0V-++10

e e R B e il =R=el
DLV (BRAmA) FFUE, o]
PLAAOV (520mA) FF4 .

B
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Suora tai kddnteinen
Kayttolaite voidaan maarittaa
siirtdmaan karaa alaspain
nousevasta ohjaussignaalista
(SUORA)

TAI

karaa yléspdin nousevasta
ohjaussignaalista
(KAANTEINEN).

Tehdasasetus:
SUORA

NEDERLANDS

Schakelaar 3:
Direct/Inverse

(Direkt / Omgekeerd)
Direct: spindel omlaag bij
stijgend stuursignaal.
Inverse:spindel omhoog bij
stijgend stuursignaal.

Fabrieksinstelling:
Direct.

---/vaiheittainen

Kaksi kdyttolaitetta voidaan
maarittaa toimimaan
rinnakkain samasta
ohjaussignaalista. Jos
vaiheittaisuus otetaan
kayttoon, kayttolaite reagoi
jaettuun ohjaussignaaliin.
Lisatietoja on kohdassa
0(2)-5(6V) / 6(6)-10V.

HUOMAUTUS:

Tdmd yhdistelmd toimii
yhdessd kytkimen 5 kanssa:
0(2)-5(6V)/6(6)-10V

Schakelaar 4:
---/Sequential

(volgorde)
Twee motoren kunnen naar
hetzelfde signaal “luisteren”.
Als Sequential is ingesteld
reageert de motor op een
gedeeld signaal.
Deze instelling werkt samen
met schakelaar 5.

AME 25 SU, AME 25 SD

[Tnverse
~

Bile}
2

Direc{[SBT Thverse

Direct [ &L

oo

. ]E:f_r;j[smuemia\

POLSKI

Direct/Inverse
Wrzeciono sitownika moze
poruszac sie w do6t przy
narastajacym sygnale
sterujgcym (DIRECT), lub
poruszac sie w gore przy
narastajacym sygnale
sterujgcym (INVERSE).

Ustawienie fabryczne:
DIRECT

---/Sequential

Dwa sitowniki moga by¢
sterowane réwnolegle
jednym sygnatem sterujacym.
Jesli wybrana jest opcja
SEQUENTIAL, sitownik reaguje
na dzielony sygnat sterujacy
(patrz 0(2)V...5(6V) / 6(6)V...
10V).

UWAGA:

To ustawienie dziata w
potqczeniu z przetqcznikiem nr
5:0Q2)V...5(6V)/6(6)V...10V

PYCCKUI

Mpamo/o6paTHO
McnonHUTeNnbHbIN MeXaH3M
MOXXHO HAaCTPOUTb TaK,

YTO LWITOK NepemMeLlaeTcs
BHV3 MpyY BO3pacTaloLiem
ynpaBnsoLemM curHane
(MPAMO), nnn —BBepx

npv Bo3pacTaoLLeM
ynpaBnfAwLLem CurHane
(OBPATHO).

3aeodckas ycmaHoeka:
MPAMO.

---/nocnepoBaTesibHO
CyLlecTByeT BO3MOKHOCTb
YCTaHOBUTb ABa
NCMONHUTENbHbIX MEXaHM3Ma
TakK, UTo OHM paboTatoT
napannenbHo, C OfHUM
yMpaBAALUM CUTHAIOM.
Ecnu HacTpoeHa dyHKLMA
MOCNEOOBATEJIbHO, To
NCMONHUTENbHBI MEXaHN3M
pearvpyert Ha ynpaBaaowmmn
CUTHAN «CMANT»

(cm.0(2) - 5(6) B/ 6(6) - 10 B).

NMPUMEYAHMUE:

JaHHasa cxema pabomaem
8 KOMOUHAYUU C
nepexsrodamesniem N@ 5:
0(2)-5(6)B/6(6)-108B.

1Em/ R ImEhE

YRz & T LA E D il
SR AT R, dn]
BEE N IR S w2 I
Il R

e
g

—/IFEh{E

PR ST
55 IR AR SEFEF3)

TEDhRE SR PRI S R4 1
0(2)V---5 (6V) /5 (6)

Vee10V) o

A
PEIINRE S5 3R sh T 2 2547
Be & i o 0 (2) Veee

5 (6V) /5 (6) V-++10V,
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0(2)-5(6V) / 6(6)-10V

HUOMAUTUS:
Tdmd toiminto on
kdytettdvissd, jos kytkin 4
---/vaiheittainen on mddiritetty.
Kdyttolaite voidaan mukauttaa
ohjaussignaaliin.
2-6V

(kytkin 2:2-10 V)
0-5V

(kytkin 2: 0-10V)
4-12mA

(kytkin 2: 2-10 V)
0-10mA

(kytkin 2: 0-10V

TAl

6-10V

(kytkin 2:2-10V)
5-10V

(kytkin 2: 0-10V)
12-20 mA

(kytkin 2:2-10V)
10-20 mA

(kytkin 2: 0-10V

NEDERLANDS

Schakelaar 5:
0(2)...5(6)V/5(6)...10V

Opm.:

Deze funktie is geldig als
schakelaar 4 op Sequential
staat.

De motor kan worden
ingesteld voor de volgende
stuursignalen:
2...6V

(schakelaar 2 op 2V...---)
0...5V

(schakelaar 2 op OV...---)
4...12mA

(schak. 2 op 2V...---)
0...10mA

(schak. 2 op OV...---)

OF

6...10V

(schakelaar 2 op 2V...---)
5.10v

(schakelaar 2 op OV...---)
12...20mA

(schak.2 op 2V...---)
10...20mA

(schak. 2 op OV...---)

53 53
£ £
EP PN
gc go
25 po,

1236789 123678§
S I
E@EI e e
z z
1 s s
R
4
0 5 10 VvV 0 5 0 Vv
0 10 20 mA O 10 20 mA

AME 25 SU, AME 25 SD

0(2)V...5(6V) /6(6)V...10V

UWAGA:
Ta funkcja jest dostepna, gdy
ustawiony jest przetqcznik nr 4:
---/Sequential. Mozna ustawic¢
zakres sygnatu sterujgcego, na
ktory bedzie reagowat sitownik;
w zakresie:
2...6V

(przetqcznik nr 2: 2V...10)
0...5V

(przetqcznik nr 2: 0V...10)
4...12mA

(przetqcznik nr 2: 2V...10)
0...10mA

(przetgcznik nr 2: 0...10)

LUB

6...10V

(przetqcznik nr 2: 2V...10)
5...10v

(przetqcznik nr 2: 0V...10)
12...20mA

(przetqcznik nr 2: 2V...10)
10...20mA

(przetqcznik nr 2:0...10)

PYCCKUI

0(2)-5(6)B/ 6(6)-10B
NMPUMEYAHUE:

JlanHasa gyHKyusa umeem mecmo
JUWb 8 C/lyYae, ec/iu HaCmpoeH
nepeksnrodamesno N2 4: ---/
nocsedogamesbHo.
UcnonHumeneHbIl mexaHusm
Moxxem 6bImb HaACMpoeH
Ha cnedyowuli 0uanasoH
ynpasnsowe2zo cueHana:
2-6B

(2-108)
0-5B

(nepekntoyamesns N2 2: 0- 10 B)
4-12mMA

(nepekntodamesns N°2: 2 - 10 B)
0- 10 MA

(nepekmtoyamesns N2 2: 0- 10 B)

unu

6-10B

(nepekntoyamesns N2 2: 2 - 10 B)
5-10B

(nepekntodamesns N°2: 0- 10 B)
12-20 MA

(nepekmoyamesns N°2: 2 - 10 B)
10- 20 MA

(nepekntoyamersns N2 2: 0 - 10 B).

0(2)V...5(6)V/5(6)V...10V

TER:

BT BE SR BITT R ANBE
M BRI 2

YR AR SR 5 AT
BeorEIN:

2...6V
GRBNTF 2B A2y ..
0...5V
FRBIFFIE2T ROV .
4...12mA
(FRBNTF 2T B2V, .
0...10mA

FRBNTT 2475 h0V. .

o

10)
10)
10)

10)

6... 10V
(RBNTT R B A2V, ..
5...10 V

(R EIF B2 AOV. .
12...20mA
(RENTFREB2RLBA2V. .
10...20mA
(RBNTT B2 B OV ...

10)
10)
10)

10)
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Suhteellinen/3-pisteinen
Kayttolaite toimii
yksinkertaisena
kolmipisteisena
kayttolaitteena, jos valitaan
kolmipisteinen toiminta.
Virransyotto on yhdistettava
SN- ja SP-portteihin.

24 voltin AC-signaali
yhdistetddn porteissa 1 ja 3
kayttolaitteen avautumis- ja
sulkeutumistoimintoihin.
Paluusignaali X ilmaisee
oikean sijainnin.

HUOMAUTUS:

Jos 3-pisteinen toiminta
valitaan, kdyttdlaite ei reagoi
portin Y signaaliin. Se nostaa
ja laskee karaa vain, jos
portteihin 1 tai 3 syotetddn
virtaa.

NEDERLANDS

Schakelaar 6:
Proportional / 3 point
(Proportioneel/3punts)

De servomotor werkt als een
simpele 3-punts motor als de
3- punts funktie is ingesteld.
Voedingsspanning wordt
aangesloten op de klemmen
SN en SP. Op de klemmen

1 en 3 wordt 24Vac voor
“omlaag” en “omhoog”
aangesloten. Uitgangs-
signaal X geeft de werkelijke
stand aan.

Opmerking:

In de 3-punts funktie reageert
de servomotor niet op signalen
via klem Y. De spindel beweegt
alleen bij spanning op klem 1
of klem 3.

3 point / RL

3 point / RL

12345\6\789

Sty

Proportional

Proportional

AME 25 SU, AME 25 SD

O

0 10 A%
0 20 mA
SN ... 0 VAC
SP_“.24\/AC
r'a
Y b
SN|SPlY [1]3]X
RN
il

MC

o~~~
=
= ome
=
N}

E

24VAC

POLSKI

Proportional/3 point
Sitownik moze funkcjonowac¢
jako prosty sitownik

3- punktowy po wybraniu
opg¢ji 3-point. Napiecie
zasilania nalezy podtaczy¢
do wyprowadzen SN i SP.
Do wyprowadzenia 1i3
podtaczone jest sygnat

24 VAC, stuzacy do
podnoszenia i opuszczania
sitownika. Zwrotny sygnat X
wskazuje pozycje sitownika.

UWAGA:

Jesliwybrano opcje 3-point,
sitownik nie reaguje na
jakikolwiek sygnat sterujqcy
na wyprowadzeniu Y.
Sitownik bedzie podnosit i
opuszczat wrzeciono, jeslina
wyprowadzenia 1i 3 zostanie
podane napiecie.

PYCCKUI

AHanorosbii /
MMNYNAbCHbIN
NcnonHutenbHbIN
MeXaHN3M MOXeT

paboTaTtb Kak UMMYIbCHBIN
VNCMONHUTENbHbIN MeXaHN3M
npwv yCnoBMK, YTo BbiGpaHa
MMMynbCHas GYHKLNS.
DneKkTponuTaHue nogaeTca
Ha Bxoabl SN v SP. Ha Bxogbl
1 v 3 nogaetca cnrHan

24 B nepemMeHHOro Toka
ANA nogbema 1 onycKaHnA
LWITOKA NCMONHUTENBHOIO
MexaHu3ma. BoixogHoi
curHan X nokasblBaeT
TeKyLLee MonoXKeHme.

NMPUMEYAHME:

B cnyyae, ecnu 8bibpara
UMNy/IbCHAA yHKYUA,
uCcnosIHUMes1bHbIU MexaHu3m
He pedzupyem HU HA Kakou
aHan0208bIl ynpasiaouul
CU2HAJ1 Ha 8xo0e Y.
UcnonHumesbHbIl MeXaHU3m
noOHUMaem u onyckaem
WIMOoK mMoJibKo 8 CJly4yae, eciu
3/1eKmponumaHue nooaemcs
Ha exo0 1 unu 3.

el / — fg

IR A28 ] e 2 g Ll il
= g, = AR,
V92 31 SPFISN -,
2AVACHE 55 23 ol 42 2 i
FLRISRAT IR AR T

X1 A WAL S 15t
TR

I = PRI LUR IKEh g A
XY IR RIS S AR

V.o
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Logaritminen tai
lineaarinen virtaus

Lahes kaikki kayttolaitteeseen
sopivat Danfossin venttiilit
ovat logaritmisia sijainnin
mukaan. Moottoroidun
venttiilin toimintaa voi
muuttaa valitsemalla
lineaarisen virtauksen.
Kayttolaite ja venttiili
toimivat yhdessa, kun venttiili
asetetaan lineaariseksi.

Tehdasasetus:
Logaritminen virtaus (venttiilin
toiminta ei muutu).

HUOMAUTUS:

Jos tdtd toimintoa
kdytetddn yhdessd muun
kuin logaritmisen venttiilin
kanssa, moottoroidun
venttiilin toiminta muuttuu
vastakkaisesti logaritmiseksi,
eli lineaarinen venttiili
muuttuu nopeasti avautuvaksi.
Lisdtietoja on
tuotetiedotteessa.

NEDERLANDS

Schakelaar 7:

LOG. flow / LIN. flow

Bijna alle Danfoss afsluiters
waar de servomotor op past
hebben een logarithmi-
sche (equi-procentuele)
karakteristiek.

In de stand LIN.flow werken
servomotor en afsluiter
samen als een lineaire
afsluiter.

Fabrieksinstelling:
LOG.flow
(afsluiter-karakteristiek
ongewijzigd)

Opmerking:

Als deze funktie wordt
gebruikt in combinatie met
niet-logarithmische afsluiters
dan wordt de karakteristiek
van de gemotoriseerde
afsluiter anti-logarithmisch
(bijv. een afsluiter met een
lineaire karakteristiek wordt
omgevormd tot een snel open
karakteristiek).

Zie DATABLAD voor meer
informatie.

LIN. flow
LIN. flow

&

LOG. flow
LOG. flow

R

&

AME 25 SU, AME 25 SD

AW

oo

10
20

POLSKI

LOG. flow/LIN. flow

Prawie wszystkie

zawory Danfoss, ktore
wspotpracujg z sitownikiem,
posiadaja logarytmiczng
(statoprocentowq)
charakterystyke przeptywu
w zaleznosci od pozyc;ji.
Przy wybraniu opcji LIN.
flow mozna sterowac
charakterystyka przeptywu
napedzanego zaworu.
Pofaczenie sitownika i zaworu
moze zapewnia uktad o
charakterystyce liniowej
(LINEAR).

Ustawienie fabryczne:
LOG. Flow (niezmieniona
charakterystyka zaworu)

UWAGA:

Jesli ta funkcja jest uzywana
w potqczeniu z zaworami
nielogarytmicznymi,
charakterystyka zaworu
napedzanego bedzie
antylogarytmem
charakterystyki zaworu (np.
zawdr liniowy przeksztatci sie
w zawdr szybkiego otwarcia).

PYCCKUI

Jlorapupmnueckas /
JInHenHaA xapaKTepucTuka
Moyt Bce KnanaHbl
Danfoss, nogxofAuime ana
AAHHOTO NCMOJIHUTENBHOTO
MexaH13Ma, UMeloT
norapuommnyeckyro
XapaKTePUCTUKY
perynmpoBaHus
(paBHOMPOLIEHTHY!0),

B COOTBETCTBUM C
nonoxeHuem. Hactporika
nepeksnoyaTend Ha
JIMHENHYI0 XapaKTePUCTUKY
OKa3blBaeT BMAHME Ha
XapaKTepUCTUKY MOTOPHOTO
KnanaHa. KombuHauusa
NCMNOJSTHUTENIbHOTo
MexaHV3Ma 1 KnamnaHa
obecneyrBaeT IMHeNHyo
XapaKTepUCTUKY
perynmpoBaHus.

3aeodckas ycmaHoeKa:
(Jloeapugpmuyeckas)
Xapakmepucmuka
pe2ysiuposaHus

KAanaHa He MeHAemcs.

MPUMEYAHME:

B cnyyae npumeHeHuA 0aHHOU
yHKYUU 8 KOMOUHAYUU €
“Henoeapugpmuyeckumu”
KnanaHamu,
Xapakmepucmuka
MOMOpHO20 KnanaHa bydem
AB/IAMbCA AHMUII02apUHMOM
XapakmepucmuKu K1anaHa
(Hanpumep, KnanaH ¢
JIUHelHoU xapakmepucmukou
mpaHcgopmupyemcs 8
Xapakmepucmuky 66Icmpo2o
OMKPbIBAHUS).

X B R/ R R R

JLP AT ] Kt
REPE AR X R PR 2R
IR AR BOE A LN, WITRZ)
Al AR E S AR R )5
GIEGHRES S G RETE R

) BE:

X ECkEE

DR RIRE)) s BeRE by LT I
MRFPEAS I O HORF I, T2
S PERT AR PRI 451
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100%K,./REDK
Kayttolaite voidaan asettaa
vahentamaan venttiilin

K s-arvoa. Lahes kaikki
kayttolaitteeseen sopivat
Danfossin venttiilit ovat
logaritmisia. Kdytettdessa
asetusta RED K¢ suurinta
venttiilin lapaisevaa virtausta
vahennetaan puolen askelen
verran kohti edellista
K\s-arvoa. Esimerkiksi
kaytettdessa vakioventtiilia,
jossa on kéytossa K, 16
-asetus ja RED KVS -toiminto,
moottoroitu venttiili toimii
venttiiling, jonka K , on

13 (Kvs10:nja KVS 16:n
puolivalissa).

HUOMAUTUS:
Tdmd toiminto toimii oikein

vain logaritmisissa venttiileissd.

NEDERLANDS

Schakelaar 8:

100% K, /REDK

Met deze instelling kan de

Kv waarde van de afsluiter
worden begrensd tot RED van
de K|, waarde. (bijv. RED van
K, 16 is Kv 13, halverwege
tussen standaard K 16 en
standaard K 10.

Opmerking:

Deze funktie werkt alleen
nauwkeurig bij logarithmische
(equi-procentuele) afsluiters.

w0

oo

Red. Kvs

Red. Kvs

100% Kvs

100% Kvs

82% Kvs

10 Vv
20 mA

10 VvV
20 mA

AME 25 SU, AME 25 SD

100% K, /RED. K|,

Mozna ustaW|c tak S|fown|k
aby zredukowac warto$¢ K ¢
zaworu. Przy nastawie RED.
K, maksymalny przeptyw
zaworu jest redukowany

o potowe przyrostu do
nastepnej mniejszej
standardowej wartosci K,
np.: standardowy zawér z
K, 16 oraz funkcjg RED. K
powoduje, ze napedzany
zawor dziata jak zawor K 13
(potowa pomiedzy K (10 a
K 16).

UWAGA:

Ta funkcja dziata
prawidtowo wytqcznie z
zaworami logarytmicznymi
(statoprocentowymi).

PYCCKUI

100% K, ./REDK
McnonHUTENbHbBIN MEXaHW3M
MOXHO HaCTPOUTb TaK, YTO
OH yMeHbLUIaeT 3HaueHune K, ¢
knanaHa. lNpwu HacTpoiike
REDK|; MakcmanbHbI MOTOK
yepes KnanaH ymeHbLUuaeTca
Ha MONOBMHY NepemMelleHnA
K cnegytolemy MeHbLLemy
CTaHZAPTHOMY 3HaueHMIo
K,s (Hanpumep: 6narogaps
CTaHZAPTHOMY KJlanaHy
K,s = 16 n dyHKunen REDK
MOTOPHBbIN KnanaH paboTaeT
KakK KnanaH ¢ KVS =13 (B
cepeanHe mexay KVS =10n
Ky = 16).

NMPUMEYAHME:

JaHHas pyHKyus pabomaem
KoppeKmHO mMoJ1bKo 8 C/iydde
NpUMeHeHUs K/1anaHo8

c 1o2apugmudeckou
(pasHonoyeHmMHoU)
Xapakmepucmukou
Dpe2y/IupoBAHUS.

100%K, FEAIC/K,
Ji%WEEK Az
K, AT b
HE@KVJE‘% AEK 2
EEEEELE
ﬁu W IAGK [ h16,
/Jwa—ﬂnﬂﬁl{\,gﬁﬁlo,
U”JFSﬂEEUJ:E’JKVSﬁjJISO

R
¢tIﬁIjJ BN X BRI
NEEE &
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Nollaaminen

Kun kdyttolaite on
yhdistetty virtaldhteeseen,
se aloittaa itsesaatotoimet.
LED-merkkivalo vilkkuu,
kunnes itsesdatotoimet on
tehty. Kestoaika maaraytyy
karan liikkeen mukaan, ja
on tavallisesti muutama
minuutti. Venttiilin karan
liikkeen pituus tallennetaan
muistiin, kun itsesaatotoimet
on tehty.

Voit aloittaa itsesaddon
uudelleen muuttamalla
RESET-kytkimen asentoa
(kytkin 9). Jos virransy6tto
katkeaa tai putoaa alle 80
prosenttiin yli 0,1 sekunnin
ajaksi, nykyinen venttiilin
sijainti ja kaikki tiedot
tallennetaan muistiin. Ne
sdilyvat siella sahkokatkon
ajan.

NEDERLANDS

Schakelaar 9:

Reset

Nadat de servomotor

is aangesloten op de
voedingsspanning

begint de automatische
afstelprocedure. De indicatie
LED knippert tot de afstelling
is beéindigd. De tijdsduur is
afhankelijk van de kleplift en
bedraagt gewoonlijk enkele
minuten. De slag van de

klep wordt in het geheugen
opgeslagen.

Om de afstelprocedure
opnieuw te starten dient de
stand van RESET veranderd te
worden.

Wanneer de voedings-
spanning wordt
uitgeschakeld of langer dan
0,1s onder 80% daalt, wordt
de momentele klepstand in
het geheugen opgeslagen
en blijven alle gegevens
bewaard, ook na het
uitschakelen van de voeding.

AME 25 SU, AME 25 SD

Reset

Reset |[©E ]

POLSKI

Reset

Po podtaczeniu sitownika
do zasilania rozpoczyna sie
procedura samoregulacji.
Dioda LED btyska do
momentu zakornczenia
tego procedury. Trwa to
zazwyczaj pare minut

w zaleznosci od skoku
wrzeciona. Po zakoriczonym
procesie samoregulacji
wartos¢ skoku zaworu jest
zachowana w pamieci.
Zmiana pozycji przetacznika
RESET (przetacznik nr 6)
ponownie wyzwala proces
samoregulacji. Jezeli napiecie
zasilajgce zostanie odciete
lub przez okres ponad 0,1
sekundy spadnie ponizej
80%, to aktualna pozycja
zaworu jest chowana w
pamieci; zapewnia to,
zachowana zachowanie
wszystkich danych - réwniez
w przypadku przerw w
zasilaniu.

PYCCKUI

Reset (C6poc)

[Tocne nogaum Toka Ha
WNCMOJIHUTENbHbIN MEXaHW3M
nocnegHnn HaunHaeT
npouecc aBTONOACTPONKN.
06 3TOM CBMAETEeNbCTBYET
MUraHne CBeTOANOAA,
KOTOpOE NPOJOsIKaeTcA

[0 OKOHYaHMA npoLecca
ABTOMOACTPONKN.
[MpopgonmKknTenbHOCTb
npouecca 06bIYHO
COCTaBNAET HECKOJIbKO
MMHYT, B 3aBUCUMOCTH

OT NepemeLleHNs WToKa.
BennunHa xopga knanaHa
nocne oKoHYaHuA
ABTOMOACTPONKN
perncTpupyeTca B
3aMoMMHaoLWEM YCTPOCTBE.
Mpouecc aBTONOACTPOMKN
BO30OHOBNAETCA HaXKaTUEM
Ha KHOMKy cbpoca «RESET»
(nepekntoyatens N2 9). Mpu
cObpoce HanpsAXKeHUs NUTAHUSA
WM Npu ero nageHun onee
yem Ha 80 % B TeueHue bonee
0,1 ¢, TekyLlee nonoxkeHne
KnanaHa pernctpupyerca B
3aMoMMHaloLWEeM YCTPOCTBE.
Takum o6pa3om, Bcs
nHbopMaLma COXpaHAETCA B
3aMnoMMHaloLWEeM YCTPOCTBE,
B TOM Ymcne B ciydasx c6os
HanpAXeHWA NUTaHWA.

=2A

UREAs S VGH R 3
HHATATRE A, FIRZILED
TR AT R LB R 455
R I TR AR A TR RN
AP AN, KT
JUor Bl E] . EASEE RS AT
T BT S BT B,
BARFNIT RN Ak $E
IAVA SRV EI | SR iRt =
FEL YRR B PP A 3-80%
IR TR 0. 17, T 1
AR AT BT A R
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Toimintojen testaaminen

Merkkivalo ilmaisee, onko

kayttolaite kdytossa vai ei.

Lisaksi merkkivalo ilmaisee

ohjaustilan ja viat.

Palaa jatkuvasti

- normaali toiminta

Ei valoa

- eitoiminnassa tai ei
virransyottoa.

1 Hz:n taajuudella vilkkuva
valo

- itsesaatotila

3 Hz:n taajuudella vilkkuva
valo

- virransyotto ei riita

- venttiilin iskunpituus ei
riita (alle 20 s)

- loppusijaintia ei voi
saavuttaa.

NEDERLANDS

Funktietest

De LED indicator toont

het motorbedrijf,

bedrijfstoestand en eventuele

fouten.

Continue aan

- normaal bedrijf

Continue uit

- geen bedrijf of geen
voedingsspanning

Knipperend (1Hz)

- automatische
afstelprocedure

Knipperend (3Hz)

- voedingsspanning te laag

- onvoldoende klepslag
(,20s)

- eindpositie onbereikbaar.

AME 25 SU, AME 25 SD

Test dziatania

Dioda swietlna wskazuje,

czy silnik jest aktywny czy

tez nie. Co wiecej, dioda

LED wskazuje tez status

sterowania i btedy.

State Swiecenie

- normalna pracaBrak
Swiecenia

- brak dziatania lub zasilania

Miganie z czestotliwoscia
1Hz

- tryb samoregulacji

Miganie z czestotliwoscia
3Hz

- zbyt niskie napiecie
zasilania

- niedostateczny skok
zaworu (<20s)

- nie mozna osiggnac
potozenia kraricowego.

PYCCKUI

QyHKUNOHaNbHbIN TECT
CBeToBOV Anof
HapsAAy C MHAVKaumen
3afieNcTBOBaHNA NprBOAa
NPOV3BOANT TaKXe
VHAVKaumio paboyero
COCTOAHMA N BO3MOXHbIX
OLNOOK.
MocToAHHOE cBeueHme
- 06blyHOE paboyee
COCTOAHME SKCMyaTaLumm
OTCyTCTBME CBEYEHNSA
- BbIKJOYEHNE,
HanpAXeHNe OTKIYEHO.
MpepbiBUCTOE CBeUeHME
(1 Tw):
- PeXUMm aBTOMOACTPONKM
MpepbiBUCTOE CBeUEHME
(3 Tu):
- 3NIeKTPOMMUTaHME CINLLKOM
Mano
- HepocTaToOYHasA BeNNUMHA
BPEMEHU XoAa KnanaHa
(<20 ¢)
- HeBO3MOXHOCTb BXOAa B
MNCXOAHOE MOMOXKEHME.

HREMATIREN A
LED #/mT TSR GEARPRAS
TSR 7

EREsi

%Ef? TAE

BT B E B YR
JE

AR (1Hz)

=l

N4 (3Hz)

—FELYJE L e A

—ATFEANT (<208)
—NBEEIIR AR Ui
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