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1. Òåõíèêà áåçîïàñíîñòè

1.1 Îáëàñòü ïðèìåíåíèÿ Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû AUMA ALS 25.1 - ALS 75.1 ïðåäíàçíà÷åíû äëÿ
óïðàâëåíèÿ ïðåäîõðàíèòåëüíîé àðìàòóðîé, íàïð., êëàïàíàìè.
Ïðè èñïîëüçîâàíèè èçäåëèÿ â äðóãèõ öåëÿõ íåîáõîäèìî
ïðîêîíñóëüòèðîâàòüñÿ ñ çàâîäîì-èçãîòîâèòåëåì. Çàâîä-èçãîòîâèòåëü íå
íåñåò îòâåòñòâåííîñòè çà âîçìîæíûé óùåðá, ïðè÷èíåííûé ïðè
èñïîëüçîâàíèè îáîðóäîâàíèÿ íå ïî íàçíà÷åíèþ. Âñÿ îòâåòñòâåííîñòü â
ýòîì ñëó÷àå âîçëàãàåòñÿ íà ïîòðåáèòåëÿ.
Ê óñëîâèÿì ïðàâèëüíîé ýêñïëóàòàöèè îòíîñèòñÿ òàêæå ñîáëþäåíèå
ýòîé èíñòðóêöèè.

1.2 Ââîä â ýêñïëóàòàöèþ
(ýëåêòðîïîäêëþ÷åíèå)

Ïðè ýêñïëóàòàöèè ýëåêòðè÷åñêèõ ìåõàíèçìîâ íåêîòîðûå óçëû
íàõîäÿòñÿ ïîä íàïðÿæåíèåì. Îáñëóæèâàíèå ýëåêòðè÷åñêèõ óñòàíîâîê
èëè ïðîìûøëåííûõ ñðåäñòâ äîëæíî îñóùåñòâëÿòüñÿ ñîãëàñíî
ýëåêòðîòåõíè÷åñêèì òðåáîâàíèÿì ñïåöèàëèñòîì-ýëåêòðèêîì èëè
ïîä÷èíåííûì åìó ïåðñîíàëîì ïîñëå ïðîõîæäåíèÿ ñîîòâåòñòâóþùåãî
èíñòðóêòàæà.

Ôóíêöèÿ îòêàçîáåçîïàñíîñòè: Ïðè ñáîå ýëåêòðîïèòàíèÿ èëè ïðè ïîäà÷å äèñòàíöèîííîé
êîìàíäû «Fail-Safe» ìãíîâåííî ñðàáàòûâàåò
ìåõàíè÷åñêàÿ ïðóæèíà, íàêîïëåííàÿ ýíåðãèÿ êîòîðîé
íàïðàâëÿåòñÿ íà ëèíåéíîå çàïèðàþùåå èëè
îòêðûâàþùåå äâèæåíèå ïðèâîäà. Ñèëà ïðóæèíû ðàâíà
100-150% íîìèíàëüíîé ñèëå òÿãè.
Íàïðàâëåíèå ñèëû äåéñòâèÿ ïðóæèíû
(îòêàçîáåçîïàñíîñòü â íàïðàâëåíèè çàêðûòî èëè
îòêðûòî) óêàçàíî íà çàâîäñêîé òàáëè÷êå.
Ýëåêòðè÷åñêèé ïóñê ïðèâîäà ðàçðåøàåòñÿ âûïîëíÿòü
òîëüêî ïðè ïîäêëþ÷åííîé àðìàòóðå.

Ôóíêöèÿ îòêàçîáåçîïàñíîñòè íå ìîæåò áûòü âêëþ÷åíà
íà áëîêå ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ.
Ïåðåä îòêëþ÷åíèåì ïèòàíèÿ, à òàêæå ïåðåä íà÷àëîì
ìîíòàæíûõ ðàáîò è òåõîáñëóæèâàíèÿ ïðèâîäà è/èëè
àðìàòóðû íåîáõîäèìî èìåòü â âèäó ñëåäóþùåå:

1.) Åñëè ïðèâîä âêëþ÷àåò ôóíêöèþ îòêàçîáåçîïàñíîñòè â íàïðàâëåíèè
«çàêðûòî», òî îí áóäåò äâèãàòüñÿ â êðàéíåå ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ.
Åñëè ïðèâîä âêëþ÷àåò ôóíêöèþ îòêàçîáåçîïàñíîñòè â íàïðàâëåíèè
«îòêðûòî», òî îí áóäåò äâèãàòüñÿ â êðàéíåå ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ.

2) Îòêëþ÷èòü ïðåäîõðàíèòåëü ñåòè (ïîäâîäÿùóþ ëèíèþ).
(Ïðè ýòîì ñðàáîòàåò ôóíêöèÿ îòêàçîáåçîïàñíîñòè)

3) Ïóòåì ïîâîðîòà ìàõîâèêà (â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ ïðè
îòêàçîáåçîïàñíîñòè â íàïðàâëåíèè «çàêðûòî» èëè â íàïðàâëåíèè
ÇÀÊÐÛÒÎ ïðè îòêàçîáåçîïàñíîñòè â íàïðàâëåíèè «îòêðûòî»)
ïîëíîñòüþ îñëàáèòü ïðóæèíó, ÷òîáû íà ïðèâîäå áîëüøå íå
ñîçäàâàëîñü íèêàêîãî óñèëèÿ.

1.3 Êîìïëåêò ïîñòàâêè Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû AUMA ALS 25.1 - ALS 75.1 ïîñòàâëÿþòñÿ ñ
çàâîäà ñ âòÿíóòûì òîëêàòåëåì (êðàéíåå ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ).
Òîëêàþùàÿ ïðóæèíà óñòàíîâëåíà íà ìàêñèìàëüíóþ ñèëó òÿãè,
íåîáõîäèìóþ äëÿ ìàêñèìàëüíîãî õîäà.
Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü áëîêà ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ íàõîäèòñÿ â
ïîëîæåíèè ÂÛÊËÞ×ÅÍÎ.

1.4 Òåõîáñëóæèâàíèå Ñîáëþäåíèå óêàçàíèé ïî òåõíè÷åñêîìó óõîäó (ñì. ñòð. 35) êðàéíå
íåîáõîäèìî, â ïðîòèâíîì ñëó÷àå íàäåæíàÿ ðàáîòà ïðÿìîõîäíûõ
ïðèâîäîâ íå ãàðàíòèðóåòñÿ.
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1.5 Ïðåäóïðåäèòåëüíûå óêàçàíèÿ
Íåñîáëþäåíèå òåõíèêè áåçîïàñíîñòè ìîæåò ïðèâåñòè ê òÿæåëûì
òðàâìàì èëè ìàòåðèàëüíîìó óùåðáó. Îáñëóæèâàþùèé ïåðñîíàë
äîëæåí áûòü îçíàêîìëåí ñî âñåìè ïðåäóïðåæäåíèÿìè, óêàçàííûìè â
ýòîé èíñòðóêöèè.
Ïðåäïîñûëêîé ê áåçóïðå÷íîé è íàäåæíîé ðàáîòå ýëåêòðîïðèâîäîâ
ÿâëÿåòñÿ íàäëåæàùàÿ òðàíñïîðòèðîâêà, õðàíåíèå, óñòàíîâêà è ìîíòàæ,
à òàêæå êâàëèôèöèðîâàííûé ââîä â ýêñïëóàòàöèþ.
Íàèáîëåå îòâåòñòâåííûå îïåðàöèè âûäåëåíû ñîîòâåòñòâóþùåé
ïèêòîãðàììîé ñî ñëåäóþùèìè çíà÷åíèÿìè:

Çíà÷åíèå çíàêà: Âíèìàíèå!
Çíàêîì «Âíèìàíèå» îòìå÷àþòñÿ äåéñòâèÿ èëè îïåðàöèè, êîòîðûå
ñóùåñòâåííî âëèÿþò íà ïðàâèëüíîñòü ðàáîòû ýëåêòðîïðèâîäà.
Íåñîáëþäåíèå ýòèõ óêàçàíèé ìîæåò ïðè îïðåäåëåííûõ
îáñòîÿòåëüñòâàõ ñòàòü ïðè÷èíîé íåèñïðàâíîñòåé.

Çíà÷åíèå çíàêà: Ýëåêòðîñòàòè÷åñêè ÷óâñòâèòåëüíûå óçëû!
Åñëè ýòîò çíàê ñòîèò íà ïëàòàõ, òî ýòî çíà÷èò, ÷òî íà ïëàòàõ íàõîäÿòñÿ
ýëåìåíòû, êîòîðûå ìîãóò áûòü ïîâðåæäåíû èëè ïîëíîñòüþ âûéòè èç
ñòðîÿ âñëåäñòâèå ýëåêòðîñòàòè÷åñêîãî ðàçðÿäà. Ïîýòîìó ïðè
ðåãóëèðîâêå, èçìåðåíèè èëè çàìåíå ïëàòû íåîáõîäèìî
íåïîñðåäñòâåííî ïåðåä íà÷àëîì ðàáîò ïðèêîñíóòüñÿ ê çàçåìëåííîé
ìåòàëëè÷åñêîé ïîâåðõíîñòè, íàïðèìåð, ê êîðïóñó, â öåëÿõ ðàçðÿäêè
ýëåêòðîñòàòè÷åñêîãî íàïðÿæåíèÿ.

Çíà÷åíèå çíàêà: Îñòîðîæíî!
Çíàê «Îñòîðîæíî» óêàçûâàåò íà äåéñòâèÿ è îïåðàöèè, êîòîðûå â
ñëó÷àå íåïðàâèëüíîãî âûïîëíåíèÿ ìîãóò ïðèâåñòè ê òðàâìå ÷åëîâåêà
èëè íàíåñåíèþ ìàòåðèàëüíîãî óùåðáà.

1.6 Äðóãèå óêàçàíèÿ Çíà÷åíèå çíàêà: îïåðàöèè ìîãëè áûòü âûïîëíåíû èçãîòîâèòåëåì
àðìàòóðû!
Åñëè ýëåêòðîïðèâîäû ïîñòàâëÿþòñÿ ñìîíòèðîâàííûìè íà àðìàòóðå,
òî ýòà îïåðàöèÿ îñóùåñòâëÿåòñÿ íà çàâîäå-èçãîòîâèòåëå àðìàòóðû.
Ïðè ââîäå â ýêñïëóàòàöèþ íåîáõîäèìî ïåðåïðîâåðèòü
ïðàâèëüíîñòü íàñòðîåê!

2. Êðàòíîå îïèñàíèå Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû AUMA ïðåäñòàâëÿþò ñîáîé ìîäóëüíóþ
êîíñòðóêöèþ.
Äâèãàòåëü, ïåðåäà÷à è ïðóæèíà ñìîíòèðîâàíû â îáùåì êîðïóñå è
âìåñòå ñ òîëêàòåëåì ïðåäñòàâëÿþò ñîáîé îäèí áëîê.
Èìååòñÿ âîçìîæíîñòü ðó÷íîãî óïðàâëåíèÿ áåç ïåðåêëþ÷åíèÿ. Ïîâîðîò
ìàõîâèêà ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå âûäâèãàåò òîëêàòåëü (íàïðàâëåíèå
ÇÀÊÐÛÒÎ).
Â ìåõàíè÷åñêîì ðåæèìå ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ïðèâîäÿòñÿ â äåéñòâèå
ýëåêòðîäâèãàòåëåì ÷åðåç óçåë óïðàâëåíèÿ AUMA VARIOMATIC-MC.
Â ñëó÷àå ñáîÿ, íàïðèìåð ïðè ïîòåðå ïèòàíèÿ, òîëêàòåëü áóäåò äîâåäåí
äî êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ äåéñòâèåì ïðóæèíû (ôóíêöèÿ
îòêàçîáåçîïàñíîñòè). Íàïðàâëåíèå ñèëû äåéñòâèÿ ïðóæèíû â ñëó÷àå
ñáîÿ, òî åñòü îêàçûâàåò ëè îíà çàïèðàþùåå äåéñòâèå
(îòêàçîáåçîïàñíîñòü â íàïðàâëåíèè «çàêðûòî») èëè îòïèðàþùåå
äåéñòâèå (îòêàçîáåçîïàñíîñòü â íàïðàâëåíèè «îòêðûòî»), óêàçàíî íà
çàâîäñêîé òàáëè÷êå.
Áëîê óïðàâëåíèÿ âõîäèò â êîìïëåêò ïîñòàâêè. Äîïîëíèòåëüíî èìååòñÿ
áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ ñ çàïèðàþùèìñÿ ñåëåêòîðíûì
ïåðåêëþ÷àòåëåì (ÌÅÑÒÍÛÉ-ÂÛÊË-ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ), êíîïêàìè
(ÎÒÊÐÛÒÎ-ÑÒÎÏ-ÇÀÊÐÛÒÎ) è 3-ìÿ ñèãíàëüíûìè ëàìïàìè
(ÎÒÊÐÛÒÎ-ÑÁÎÉ-ÇÀÊÐÛÒÎ).
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3. Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè

3.1 Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1
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Ïðÿìîõîäíûé ïðèâîä AUMA
ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè

Òèï ALS 25.1 ALS 75.1

Ìàêñ. õîä ìì 40 100

Ñèëà òÿãè Í 2500 7500

Âðåìÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ äëÿ ìàêñ.
õîä 1) ñåê. 8 - 120 15 - 120

Êîýôôèöèåíò 2) (ðó÷íîé ðåæèì) f îê. 0,8 îê. 1,4

Êîë-âî ïîâîðîòîâ ìàõîâèêà äëÿ ìàêñ. õîä 3) 26,5 38

Ðåæèì VDE 0530 / IEC 34 êðàòêîâðåìåííûé ðåæèì S 2 - 15 ìèí

Êëàññ èçîëÿöèè (îáìîòêè äâèãàòåëÿ) F

Íàïðÿæåíèÿ ïðè îäíîôàçíîì ïîäêëþ÷åíè 4) äåéñòâóþùåå çíà÷åíèå

220 - 240 Â; 50 / 60 Ãö ìàêñ. A 1,5

110 - 120 Â; 50 / 60 Ãö ìàêñ. A 3,0

Ýëåêòð. ïîòðåáëåíèå ìîùíîñòè ïðè
ìèíèì. âðåìåíè ïîçèöèîíèðîâàíèÿ îê. Âò 160

Âåñ ñ áëîêîì óïðàâëåíèÿ îê. êã 19,5 56,5

Ñòåïåíü çàùèòû ñîãëàñíî EN 60 529 áàçîâîå IP 67 5); ìîäèôèêàöèÿ IP 68 6)

Òåìïåðàòóðà îêðóæàþùåé ñðåäû – 10 °C äî +70 °C

Ýëåêòðîïîäêëþ÷åíèå ïðèâîäà â êîìïëåêòå ñ áëîêîì
óïðàâëåíèÿ AUMA VARIOMATIC MC

ñì. òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè áëîêà óïðàâëåíèÿ
VARIOMATIC-MC íà ñòð. 7

1) Íàñòðàèâàåòñÿ ÷åðåç äèñïëåé (äîïîëí. óçåë)
èëè ÷åðåç RS 232

2) Ïåðåâîäíîé êîýôôèöèåíò (f) êðóòÿùåãî ìîìåíòà
(T â Íì) â ñèëó òÿãè (F â êÍ)

3) Òîëüêî ïðè íàëè÷èè íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ. Â ñëó÷àå
îòñóòñòâèÿ ïèòàíèÿ è ïðè ïîâîðîòå â ïðîòèâîïîëîæíóþ
ñòîðîíó íàïðàâëåíèÿ ôóíêöèè îòêàçîáåçîïàñíîñòè
âåëè÷èíà ìîæåò óäâàèâàòüñÿ

4) Ìàêñèìàëüíûå çíà÷åíèÿ ïðè ìèíèì. âðåìåíè
ïîçèöèîíèðîâàíèÿ

5) IP 67 îçíà÷àåò: çàùèòà ïðè êðàòêîâðåìåííîì ïîãðóæåíèè â
âîäó íà ãëóáèíó äî 1 ìåòðà â òå÷åíèå 30 ìèíóò.

6) IP 68 îçíà÷àåò: çàùèòà ïðè ïîãðóæåíèè â âîäó íà ãëóáèíó
äî 6 ìåòðîâ â òå÷åíèå 72 ÷àñîâ, äî 10 ïóñêîâ â
ïîãðóæåííîì ñîñòîÿíèè.

Äëÿ ýëåêòðè÷åñêîãî ðåæèìà ðàáîòû ïðÿìîõîäíîãî ïðèâîäà íåîáõîäèì óçåë óïðàâëåíèÿ
VARIOMATIC-MC. Óçåë óïðàâëåíèÿ ïîñòàâëÿåòñÿ ïî æåëàíèþ çàêàç÷èêà â èñïîëíåíèè äëÿ
íåïîñðåäñòâåííîãî ïîäêëþ÷åíèÿ ê ïðèâîäó èëè êàê îòäåëüíûé áëîê äëÿ ìîíòàæà íà íàñòåííîì
äåðæàòåëå. Ïðè ðàçäåëüíîì ìîíòàæå äëÿ ñîåäèíåíèÿ ïðèâîäà è óçëà óïðàâëåíèÿ ñëåäóåò
ïðèìåíÿòü ýêðàíèðîâàííûå êàáåëÿ. Ïîðÿäîê ýêðàíèðîâàíèÿ è çàçåìëåíèÿ ñìîòðèòå â ìîíòàæíîé
ñõåìå è îïèñàíèè. Ìàêñèìàëüíàÿ äëèíà êàáåëÿ ìåæäó VARIOMATIC-MC è ïðÿìîõîäíûì ïðèâîäîì
òèïà ALS íå äîëæíà ïðåâûøàòü 100 ìåòðîâ.



3.2 Áëîê óïðàâëåíèÿ VARIOMATIC-MC
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Èíòåãðèðîâàííûé óçåë óïðàâëåíèÿ AUMA VARIOMATIC, òèï VM-MC,ìîíòèðóåòñÿ íåïîñðåäñòâåííî íà:
ïðÿìîõîäíûõ ïðèâîäàõ ALS 25.1 - ALS 75.1 èëè íà íàñòåííîì äåðæàòåëå
Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ Ïåðåìåííûé òîê

Óïðàâëåíèå äâèãàòåëåì Ýëåêòðîíèêà ïèòàíèÿ ñî âñòðîåííûì ðåãóëÿòîðîì äâèãàòåëÿ.
Âíåøíåå óïðàâëÿþùåå íàïðÿæåíèå
(âñïîìîãàòåëüíîå íàïðÿæåíèå) 24 Â ïåðåì. òîêà ñ ãàëüâàíè÷åñêîé ðàçâÿçêîé îò âíóòðåííåãî áëîêà ïèòàíèÿ

Äâîè÷íûå âõîäû Ñòàíäàðò
(âõîäíûå ñèãíàëû)

Ãàëüâàíè÷åñêàÿ ðàçâÿçêà
Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå

Òîê ïîòðåáëåíèÿ

ÎÒÊÐÛÒÎ-ÑÒÎÏ-ÇÀÊÐÛÒÎ-ÀÂÀÐÈÉÍÛÉ, óïðàâëÿþùåå íàïðÿæåíèå +24 Â ïîñò. òîêà
ñ ãàëüâàíè÷åñêîé ðàçâÿçêîé
Îïòîïàðà
24 Â ïîñò. òîêà îò âíóòðåííåãî áëîêà ïèòàíèÿ (ìàêñ. íàãðóçêà 50 ìÀ) èëè îò âíåøíåãî
áëîêà ïèòàíèÿ
17 ìA íà âõîä

Àíàëîãîâûå âõîäû Âíåøíåå âðåìÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ èëè ÷èñëî îáîðîòîâ Å3 = 0/4 - 20 ìA
Âûõîäû ðåëå (ñèãíàëû) Ñòàíäàðò:

– Îáùèé ñèãíàë ñáîÿ
– 5 ïðîãðàììèðóåìûõ ñèãíàëüíûõ ðåëå (ïåðåêëþ÷àåìûå êîíòàêòû, ìàêñ 30 Â ïîñò.

òîêà/1 A)
Ñòàíäàðòíàÿ êîíôèãóðàöèÿ:
Êðàéíåå ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ/ Êðàéíåå ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ / Ñåëåêòîðíûé
ïåðåêëþ÷àòåëü ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ / Òî÷êà îòêëþ÷åíèÿ äî äîñòèæåíèÿ êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ
ÎÒÊÐÛÒÎ / Òî÷êà îòêëþ÷åíèÿ äî äîñòèæåíèÿ êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ
Âîçìîæíûå êîíôèãóðàöèè (ñèãíàëû):
Ãîòîâ ê ðàáîòå ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ / ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ ÄÂÎÈ×ÍÛÉ/
Êðàéíåå ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ/ Êðàéíåå ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ/ Õîä â íàïðàâëåíèè
ÇÀÊÐÛÒÎ/ Õîä â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ/
Ïóòåâîé âûêëþ÷àòåëü ÇÀÊÐÛÒÎ/ Ïóòåâîé âûêëþ÷àòåëü ÎÒÊÐÛÒÎ/
Îãðàíè÷èòåëü ñèëû òÿãè ÇÀÊÐÛÒÎ/ Îãðàíè÷èòåëü ñèëû òÿãè ÎÒÊÐÛÒÎ/
Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü ÌÅÑÒÍÛÉ/ Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü ÂÛÊË/
Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ/
Ïðîìåæóòî÷íîå ïîëîæåíèå 1/ 2/ 3/ 4/ Ïîøàãîâûé ðåæèì ÇÀÊÐÛÒÎ/ Ïîøàãîâûé
ðåæèì ÎÒÊÐÛÒÎ/
Ñðàáîòàâøàÿ çàùèòà äâèãàòåëÿ/ Ñáîé ñèëû òÿãè ÇÀÊÐÛÒÎ/ Ñáîé ñèëû òÿãè
ÎÒÊÐÛÒÎ/ ñðàáîòàëè îáà ïóòåâûõ âûêëþ÷àòåëÿ, ñðàáîòàëè îáà îãðàíè÷èòåëÿ
êðóòÿùåãî ìîìåíòà
ïðåâûøåíèå äîïóñòèìîãî âðåìåíè ðàáîòû èëè äîïóñòèìîãî ÷èñëà ïóñêîâ â ÷àñ.

Àíàëîãîâûé âûõîä1) (ìîäèô.) Îáðàòíûé ñèãíàë ïî ïîëîæåíèþ (äåéñòâèòåëüíîå ïîëîæåíèå)
E2 OUT = 0/4 - 20 ìA (ñ ãàëüâàíè÷åñêîé ðàçâÿçêîé)

4 ýëåêòðîííûõ ïðîìåæóòî÷íûõ
ïîëîæåíèÿ1)

Ïàðàìåòðû

Êàæäîå ïðîìåæ. ïîëîæåíèå ìîæíî óñòàíîâèòü â ïðåäåëàõ 0-100 % îò âñåãî ó÷àñòêà õîäà.
– Ïîëîæåíèå 1 (0 - 100 %)
– Ïîëîæåíèå 2 (0 - 100 %)
– Ïîëîæåíèå 3 (0 - 100 %)
– Ïîëîæåíèå 4 (0 - 100 %)
– Ñèãíàëèçàöèÿ: Ïîñòîÿííûé êîíòàêò, çàìûêàþùèé/ðàçìûêàþùèé êîíòàêò, èìïóëüñ

Øóíòèðîâàíèå êîíòðîëÿ êðóòÿù.
ìîìåíòà

Óñòàíàâëèâàåòñÿ â ïðåäåëàõ 0,2-5 ñåêóíä. Â òå÷åíèå ýòîãî âðåìåíè àíàëèç ñèñòåìû
êîíòðîëÿ ñèëû òÿãè íå îñóùåñòâëÿåòñÿ.

Ðåãèñòðàöèÿ ðåæèìíûõ äàííûõ – Êîë-âî ïóñêîâ
– ×àñû/ìèíóòû ðàáîòû
– Êîëè÷åñòâî ñáîåâ ñèëû òÿãè â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ
– Êîëè÷åñòâî ñáîåâ ñèëû òÿãè â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ
– Êîë-âî ñáîåâ çàùèòû äâèãàòåëÿ
– Êîë-âî ñáîåâ ïèòàíèÿ

Ýëåêòðîííàÿ çàâîäñêàÿ òàáëè÷êà – Íàçâàíèå è âåðñèÿ èçäåëèÿ
– Íàçâàíèå ïðîåêòà
– Íîìåð ïîðó÷åíèÿ AUMA
– Íîìåð ÊÊS (ñèñòåìà èäåíòèôèêàöèè äëÿ ýëåêòðîñòàíöèé)
– Äàòà çàêëþ÷èòåëüíîãî èñïûòàíèÿ
– Íîìåð ñõåìû ïîäêëþ÷åíèé, íîìåð ìîíòàæíîé ñõåìû

Ñðåäñòâà èíäèêàöèè Äèñïëåé
Äèàãíîñòè÷åñêèå ëàìïû

– ÆÊÄ, 4 ñòðîêè ïî 20 ñèìâîëîâ êàæäàÿ, òåêñòîâûå ñîîáùåíèÿ
– Ïëàòà èíäèêàöèè è óïðàâëåíèÿ: 8 ëàìï (êðàéíèå ïîëîæåíèÿ, ðåæèìíûå ñèãíàëû

Ïëàòà èíòåðôåéñà: 3 ëàìïû (âíóòðåííèå èñïîëíèòåëüíûå êîìàíäû, ñáîè)
Íàñòðîéêà/ïðîãðàììèðîâàíèå – ×åðåç ìåíþ è êíîïêàìè ìåñòíîãî áëîêà óïðàâëåíèÿ/ êíîïêàìè ïëàòû èíäèêàöèè è

óïðàâëåíèÿ
– Èíòåðôåéñ ïðîãðàììèðîâàíèÿ RS232

Áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ – Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü ÌÅÑÒÍÛÉ-ÂÛÊË-ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ, ôèêñèðóåìûé
Êíîïêè ÎÒÊÐÛÒÎ-ÑÒÎÏ-ÇÀÊÐÛÒÎ

– Ñèãíàëüíûå ëàìïû: êðàéíåå ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ, ÑÁÎÉ, êðàéíåå ïîëîæåíèå
ÇÀÊÐÛÒÎ

Âèä çàùèòû Ñòàíäàðò: IP67
Òåìïåðàòóðíûé äèàïàçîí – 25 °C äî + 70 °C
Ýëåêòðîïîäêëþ÷åíèå Øòåêåðíûé ðàçúåì AUMA 100 ñ áîëòîâûìè ñòÿæêàìè, ñì. íà ñòð. 11

Øòåêåðíûé ðàçúåì AUMA 71 ñ îáæèìàìè, ñì. íà ñòð. 12
1) Íà ïðÿìîõîäíîì ïðèâîäå òðåáóåòñÿ ïîòåíöèîìåòð (èëè ýëåêòð. äàò÷èê ïîëîæåíèÿ RWG ïðè íàñòåííîì ìîíòàæå).

Âîëüò 220 – 240 110 – 120
Ãö 50/60 Ãö 50/60 Ãö



3.3 Âåðñèè ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ AUMA VARIOMATIC-MC

4. Òðàíñïîðòèðîâêà è õðàíåíèå
.Òðàíñïîðòèðîâêó ê ìåñòó óñòàíîâêè ïðîèçâîäèòü â ïðî÷íîé óïàêîâêå.
.Íå äîïóñêàåòñÿ èñïîëüçîâàòü ìàõîâèê â öåëÿõ ñòðîïîâêè.
.Ñêëàäèðîâàòü â õîðîøî ïðîâåòðèâàåìûõ, ñóõèõ ïîìåùåíèÿõ.
.Çàùèùàòü îò ñûðîñòè ãðóíòà ïóò¸ì õðàíåíèÿ íà ñòåëëàæå èëè

äåðåâÿííîì ïîääîíå.
.Íàêðûòü â öåëÿõ çàùèòû îò ïûëè è ãðÿçè.
.Íåîêðàøåííûå ïîâåðõíîñòè îáðàáîòàòü àíòèêîððîçèîííûì

ñðåäñòâîì.

Ïðè äëèòåëüíîì õðàíåíèè ïðÿìîõîäíûõ ïðèâîäîâ (áîëåå 6 ìåñÿöîâ)
íåîáõîäèìî äîïîëíèòåëüíî îáðàòèòü âíèìàíèå íà ñëåäóþùåå:

.Ïåðåä õðàíåíèåì: îáðàáîòàòü íåîêðàøåííûå ïîâåðõíîñòè, îñîáåííî
ïðèñîåäèíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè è ôëàíöû, àíòèêîððîçèîííûì
ñðåäñòâîì äëèòåëüíîãî äåéñòâèÿ.

.Ïðèáëèçèòåëüíî êàæäûå 6 ìåñÿöåâ ïðîâîäèòü êîíòðîëü íà
îáðàçîâàíèå êîððîçèè. Â ñëó÷àå ïîÿâëåíèÿ êîððîçèè çàíîâî ïðîâåñòè
àíòèêîððîçèîííóþ çàùèòó.

5. Ìîíòàæ ðóêîÿòêè / Ðó÷íîå óïðàâëåíèå
Âî èçáåæàíèå ïîâðåæäåíèé ïðè òðàíñïîðòèðîâêå ðóêîÿòêè
ìîíòèðóþòñÿ íà îáðàòíîé ñòîðîíå ìàõîâèêà. Ïåðåä ââîäîì â
ýêñïëóàòàöèþ ðóêîÿòêà ìàõîâèêà äîëæíà áûòü ïðàâèëüíî
ñìîíòèðîâàíà.

5.1 Ìîíòàæ ðóêîÿòêè
.Îòêðóòèòü êîëïà÷êîâóþ ãàéêó.

.Ñíÿòü ðóêîÿòêó è âñòàâèòü ñíîâà â
ïðàâèëüíîì ïîëîæåíèè.

.Çàêðóòèòü êîëïà÷êîâóþ ãàéêó.

5.2 Ðó÷íîé Ðó÷íîå óïðàâëåíèå âêëþ÷àåòñÿ ïîâîðîòîì ðó÷íîãî ìàõîâèêà.
Ïåðåêëþ÷åíèå ïðè ýòîì íå òðåáóåòñÿ. Ïðè ìåõàíè÷åñêîì óïðàâëåíèè
ìàõîâèê íå äâèãàåòñÿ.

Åñëè ïðè ìåõàíè÷åñêîì óïðàâëåíèè ïîâåðíóòü ìàõîâèê,
òî ýòî, â çàâèñèìîñòè îò íàïðàâëåíèÿ ïîâîðîòà,
ïðèâåäåò ê óâåëè÷åíèþ èëè óìåíüøåíèþ âðåìåíè
ïîçèöèîíèðîâàíèÿ.
Ïðè äîñòàòî÷íîì óñèëèè ñðàáàòûâàåò ýëåêòðîííàÿ
ñèñòåìà êîíòðîëÿ è ïîäàåòñÿ ñèãíàë ñáîÿ.

×òîáû èñïðàâèòü îøèáêó, ïîâåðíèòå ìàõîâèê â îáðàòíóþ ñòîðîíó.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
AUMA VARIOMATIC-MC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè

Îáîçíà÷åíèå EEPROM Ôóíêöèè Ïðèìå÷àíèå

Z026.581/ 01 ñ ðåãóëÿòîðîì ïîëîæåíèÿ Áàçîâàÿ âåðñèÿ ñ ðåãóëÿòîðîì è òàéìåðîì

Âåðñèþ ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ (îáîçíà÷åíèå EEPROM) ìîæíî ïðîñìîòðåòü ÷åðåç äèñïëåé (ñì. ñòð. 23) èëè ÷åðåç
ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ (ñì. ñòð. 27

2

Ballengriff
1

Hutmutter

3

4

Ðèñ. A1

Ôàñîííàÿ
ðó÷êà

Êîëïà÷êîâàÿ
ãàéêà



6. Ìîíòàæ íà àðìàòóðó .Ïåðåä ìîíòàæîì ïðîâåðèòü ïðÿìîõîäíûé ïðèâîä íà
îòñóòñòâèå ïîâðåæäåíèé.

.Ïîâðåæäåííûå äåòàëè äîëæíû áûòü çàìåíåíû
çàâîäñêèìè çàïàñíûìè ÷àñòÿìè.

Óäîáíåå âñåãî ïðîèçâîäèòü ìîíòàæ, åñëè øïèíäåëü àðìàòóðû ñòîèò
âåðòèêàëüíî ââåðõ. Óñòàíîâêà ìîæåò òàêæå îñóùåñòâëÿòüñÿ â ëþáîì
ïîëîæåíèè.
Ïðèâîä ïîñòàâëÿåòñÿ ñ çàâîäñêèìè íàñòðîéêàìè â ïîëîæåíèè
ÎÒÊÐÛÒÎ.

.Íà êëàïàíàõ ìîíòàæ ïðîèçâîäèòñÿ â ïîëîæåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ.

.Òùàòåëüíî îáåçæèðèòü ñîïðèêàñàþùèåñÿ ïîâåðõíîñòè
ïðèñîåäèíèòåëüíûõ ôëàíöåâ ïðÿìîõîäíîãî ïðèâîäà è àðìàòóðû.

.Ðàçìåñòèòå ïðèâîä òàêèì îáðàçîì, ÷òîáû ñîåäèíèòåëüíûå îòâåðñòèÿ
íà ïðèâîäå ñîâïàäàëè ñ ôëàíöàìè íà àðìàòóðå.

.Îáðàòèòü âíèìàíèå íà ïðàâèëüíîå öåíòðèðîâàíèå è ïîëíîå
ïðèëåãàíèå ôëàíöåâ àðìàòóðû.

.Çàêðåïèòå ïðèâîä ñ ïîìîùüþ áîëòîâ. Áîëòû çàòÿíóòü
äèíàìîìåòðè÷åñêèì êëþ÷îì êðåñò-íàêðåñò (ìîìåíòû
çàòÿæêè ñîãëàñíî òàáëèöå).

.Âûõîäíóþ òÿãó ïðÿìîõîäíîãî ïðèâîäà ñîåäèíèòå ñî
ñòåðæíåì àðìàòóðû. Âèä ñîåäèíåíèÿ çàâèñèò îò óñòðîéñòâà
àðìàòóðû è ïðîèçâîäèòñÿ ñîãëàñíî ðåêîìåíäàöèÿì
ôèðìû-èçãîòîâèòåëÿ àðìàòóðû.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè AUMA VARIOMATIC-MC

Ðàçìåðû ýëåìåíòîâ ïîäêëþ÷åíèÿ àðìàòóðû, ñîãëàñíî DIN 3358

Òèï
Ñîåäèíèòåëüíûé

ôëàíåö1)
d1 d2 d3 d4

Êîë-âî
áîëòîâ, z

h
ìàêñ.

L2 L4 d7 d8

ALS 25.1 F05 65 35 50 M6 4 3 20 45 16 M12x1,25

ALS 75.1 F10 125 70 102 M10 4 3 25 50 25 M16x1,5

1) Âîçìîæíîñòü ïðèìåíåíèÿ äðóãèõ òèïîâ ñîåäèíèòåëüíûõ ìóôò

3

Ðèñ. A2

Ìîìåíòû çàòÿæêè

Êëàññ ïðî÷íîñòè 8.8

Ðåçüáà M 6 M 10

Ìîìåíòû çàòÿæêè Íì 10 50

MOV

M



7. Ïðîâåðüòå è íàñòðîéòå ìåõàíè÷åñêèå êðàéíèå ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ è ÎÒÊÐÛÒÎ

7.1 Ïðîâåðêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ
Ïðîâåðêà ïðîâîäèòüñÿ òîëüêî ïðè ïîäêëþ÷åííîé àðìàòóðå.

Êðàéíåå ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ óñòàíàâëèâàåòñÿ íà çàâîäå ñîãëàñíî
DIN 3358 èëè ñîãëàñíî ïàðàìåòðó L4 (òàáëèöà íà ñòð. 9). Â ñëó÷àå
èçìåíåíèÿ íàñòðîéêè êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ ìîæåò
ïîíàäîáèòüñÿ êîððåêòèðîâêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ.

.Âðàùàÿ ìàõîâèê (äëÿ ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè),
óáåäèòåñü, ÷òî ìåõàíè÷åñêîå êðàéíåå ïîëîæåíèå àðìàòóðû
ñîîòâåòñòâóåò ìåõàíè÷åñêîìó êðàéíåìó ïîëîæåíèþ ïðèâîäà.

7.2 Íàñòðîéêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ
.Âûêðóòèòü âèíò ñ öèëèíäðè÷åñêîé ãîëîâêîé (6.04) è ñíÿòü êîíöåâîé

óïîð ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ (6.1) (ðèñ. 6).
.Â ðó÷íîì ðåæèìå ïðèâåñòè àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ.
.Ïðîâåðèòü ïàðàìåòð Ò (ñì. ðèñ. Â è òàáëèöó) è â ñëó÷àå

íåîáõîäèìîñòè ïîäðåãóëèðîâàòü. Äëÿ ýòîãî ñíà÷àëà ñëåäóåò
îòïóñòèòü øåñòèãðàííóþ ãàéêó (6.01). Ïóòåì ïîâîðîòà âèíòà ñ
øåñòèãðàííîé ãîëîâêîé (6.02) íàñòðîèòü ïàðàìåòð Ò.

.Çàêðóòèòü øåñòèãðàííóþ ãàéêó (6.01). Åùå ðàç ïðîâåðèòü ïàðàìåòð Ò.

.Ïî÷èñòèòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè êîíöåâîãî óïîðà ÎÒÊÐÛÒÎ
(6.1) è ôëàíöà, ïðîâåðèòü ñîñòîÿíèå êîëüöà (6.03). Ñìàçàòü
óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè áåñêèñëîòíîé ñìàçêîé, çàòåì ïîñòàâèòü
êîíöåâîé óïîð ÎÒÊÐÛÒÎ (6.1) íà ìåñòî.

.Çàâèíòèòü âèíòû (6.04) è çàòÿíóòü äèíàìîìåòðè÷åñêèì êëþ÷îì
êðåñò-íàêðåñò (ìîìåíòû çàòÿæêè ñîãëàñíî òàáëèöå â ãëàâå 5).

7.3 Íàñòðîéêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ

Â êîíñòðóêöèè ïðèâîäà ìåõàíè÷åñêèé êîíöåâîé óïîð ÇÀÊÐÛÒÎ íå
ïðåäóñìîòðåí. Äëÿ îòêëþ÷åíèÿ ïðèìåíÿåòñÿ ìåõàíè÷åñêîå êðàéíåå
ïîëîæåíèå (ïëîòíàÿ ïîñàäêà) àðìàòóðû.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
AUMA VARIOMATIC-MC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè

Ðèñ. B

Íàñòðîéêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ1 Ïàðàìåòð Ò â ìì

Ñòàíäàðòíàÿ çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà
äëÿ ìàêñ. õîäà

ALS 25.1 ALS 75.1

66 121

1) Ïðè ïîâîðîòå âèíòîâ ñ öèëèíäðè÷åñêîé ãîëîâêîé äëÿ êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ
ÎÒÊÐÛÒÎ ïîçèöèÿ êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ìåíÿåòñÿ ñîîòâåòñòâåííî. Ìàêñèìàëüíûé õîä
ïðîâåðÿåòñÿ è óñòàíàâëèâàåòñÿ ïóòåì èçìåíåíèÿ âåëè÷èíû «Ò».



8. Ýëåêòðè÷åñêîå ïîäêëþ÷åíèå Îáñëóæèâàíèå ýëåêòðè÷åñêèõ óñòàíîâîê èëè
ïðîìûøëåííûõ ñðåäñòâ äîëæíî îñóùåñòâëÿòüñÿ
ñîãëàñíî ýëåêòðîòåõíè÷åñêèì òðåáîâàíèÿì
ñïåöèàëèñòîì-ýëåêòðèêîì èëè ïîä÷èí¸ííûì åìó
ïåðñîíàëîì ïîñëå ïðîõîæäåíèÿ ñîîòâåòñòâóþùåãî
èíñòðóêòàæà.

Êðîíøòåéí äëÿ íàñòåííîãî ìîíòàæà (âñïîìîãàòåëüíîå îáîðóäîâàíèå)
Óïðàâëåíèå ïðÿìîõîäíûìè ïðèâîäàìè AUMA ALS îñóùåñòâëÿåòñÿ ñ
ïîìîùüþ áëîêà óïðàâëåíèÿ VARIOMATIC-MC. Äàííûé óçåë óïðàâëåíèÿ
ìîæåò áûòü ñìîíòèðîâàí íåïîñðåäñòâåííî íà ïðèâîäå èëè îòäåëüíî íà
ñòåíå.

Ïðè îòäåëüíîé óñòàíîâêå óçëà óïðàâëåíèÿ VARIOMATIC-MC íà
íàñòåííîì äåðæàòåëå ñëåäóåò ïðèíÿòü âî âíèìàíèå ñëåäóþùåå:

.Äëÿ ñîåäèíåíèÿ ïðèâîäà ñ VARIOMATIC-MC íà íàñòåííîì äåðæàòåëå
ñëåäóåò ïðèìåíÿòü ïîäõîäÿùèå ãèáêèå, ýêðàíèðîâàííûå êàáåëè.
(Ñîåäèíèòåëüíûå êàáåëè ìîæíî çàêàçàòü ïî àäðåñàì, óêàçàííûì íà
ñòðàíèöå 43 «Öåíòð òåõíè÷åñêîãî îáñëóæèâàíèÿ»)

.Äëÿ ðàáîòû ôóíêöèè îáðàòíîãî ñèãíàëà ïîëîæåíèÿ íåîáõîäèìî
ïðèìåíÿòü ýëåêòðîííûé äàò÷èê ïîëîæåíèÿ â òðåõïðîâîäíîé ñèñòåìå.

.Ìàêñèìàëüíàÿ äîïóñòèìàÿ äëèíà êàáåëÿ ìåæäó VARIOMATIC-MC è
ïðèâîäîì - 100 ìåòðîâ.

8.1 Ïîäêëþ÷åíèå ÷åðåç øòåïñåëüíûé ðàçúåì AUMA
.Ïðîâåðèòü ñîîòâåòñòâèå íàïðÿæåíèÿ, òîêà è ÷àñòîòû ñåòè ïèòàíèÿ

òåõíè÷åñêèì òðåáîâàíèÿì äâèãàòåëÿ (ñì. çàâîäñêóþ òàáëè÷êó íà
äâèãàòåëå).

.Îòâåðíóòü áîëòû (1) (ðèñ. C1) è ñíÿòü øòåïñåëüíóþ êðûøêó (50.0).

.Îòâåðíóòü áîëòû (2) è ñíÿòü êîëîäêó (51.0) ñî øòåïñåëüíîé êðûøêè (50.0).

.Çàêðåïèòü íà ñîåäèíèòåëüíûõ êàáåëÿõ ñîîòâåòñòâóþùèå ðàçúåìû.

.Ñòåïåíü çàùèòû IP 67 è IP 68 ãàðàíòèðóåòñÿ òîëüêî ïðè
ïðèìåíåíèè ñîîòâåòñòâóþùèõ êàáåëüíûõ ðàçúåìîâ.

.Íåèñïîëüçóåìûå êàáåëüíûå âûâîäû ñëåäóåò çàêðûòü
ñîîòâåòñòâóþùèìè çàãëóøêàìè.

.Ïîäñîåäèíèòü ïðîâîäà ïî ýëåêòðîñõåìå MCP. . .
Ñîîòâåòñòâóþùàÿ ýëåêòðîñõåìà MCP . . . âìåñòå ñ èíñòðóêöèåé ïî
ýêñïëóàòàöèè ïîñòàâëÿåòñÿ â ïðî÷íîé óïàêîâêå, êîòîðàÿ
çàêðåïëÿåòñÿ íà ìàõîâèêå ïðèâîäà. Ïðè îòñóòñòâèè ñõåìû
ïîäêëþ÷åíèÿ åå ìîæíî çàïðîñèòü ñîãëàñíî íîìåðó ïîðó÷åíèÿ (ñì.
çàâîäñêóþ òàáëè÷êó) èëè çàãðóçèòü ÷åðåç èíòåðíåò (ñì. ñòðàíèöó ).

Òàêæå äëÿ çàùèòû îò âîçäåéñòâèé îêðóæàþùåé ñðåäû è
ïðåäîòâðàùåíèÿ êàñàíèé êîíòàêòîâ ïðè ñíÿòîì øòåïñåëüíîì ðàçúåìå
ïîñòàâëÿåòñÿ äîïîëíèòåëüíàÿ çàùèòíàÿ ðàìà (ñì. ñïèñîê àäðåñîâ íà
ñòðàíèöå 43 «Öåíòð òåõíè÷åñêîãî îáñëóæèâàíèÿ»).
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè AUMA VARIOMATIC-MC

Verbindungsleitungen zum Antrieb

50.0

51.0

(1)

(2)

Ðèñ. C1: Ýëåêòðîïîäêëþ÷åíèå

Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè Êëåììû ñèëîâîãî íàïðÿæåíèÿ1) Çàùèòíûé ïðîâîä Êîíòàêòû óïðàâëåíèÿ

Êîë-âî êîíòàêòîâ ìàêñ. 6 (3 âñòàâëåíû) 1 (îïåðåæàþùèé êîíòàêò) 50 âûâîäîâ/ðàçúåìîâ

Íàèìåíîâàíèå U1, V1, W1,U2, V2, W2 ñîãëàñíî VDE 1-50

Íàïðÿæåíèå ìàêñ. 750 Â – 250 Â

Íîìèíàëüíûé òîê ìàêñ. 25 A – 16 À

Òèï ïîäêëþ÷åíèÿ íà ñòîðîíå êëèåíòà Áîëò. ñîåäèíåíèå Áîëò. ñîåäèíåíèå äëÿ
ïðîóøèíû

Áîëò. ñîåäèíåíèå

Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå ìàêñ. 6 ìì2 6 ìì2 2,5 ìì2

Ìàòåðèàë: èçîëèðîâàííûé êîðïóñ Ïîëèàìèä Ïîëèàìèä Ïîëèàìèä

Êîíòàêòû ëàòóíü ëàòóíü ëàòóíü îöèíêîâàííàÿ èëè
ïîçîëî÷åííàÿ (ìîäèôèê.)

1) Ïîäõîäèò äëÿ ìåäíûõ ïðîâîäîâ. Ïðè èñïîëüçîâàíèè àëþìèíèåâûõ ïðîâîäîâ îáðàòèòåñü çà êîíñóëüòàöèåé â êîìïàíèþ AUMA.

Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè øòåïñåëüíîãî ðàçúåìà AUMA

Êàáåëè äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ïðèâîäà

Halterahmen

Ðèñ. C2: Çàùèòíàÿ ðàìà

(âñïîìîãàòåëüíîå îáîðóäîâàíèå)

Çàùèòíàÿ ðàìà



8.2 Ïîäêëþ÷åíèå ñ ïîìîùüþ øòåêåðíîãî îáæèìíîãî ðàçúåìà AUMA 71

Øòåêåðíûé îáæèìíûé ðàçúåì AUMA 71 ïðèìåíÿåòñÿ äëÿ ñîåäèíåíèÿ
ïðèâîäà ALS 25.1 ñ áëîêîì óïðàâëåíèÿ AUMA VARIOMATIC-MC íà
íàñòåííîì äåðæàòåëå (ñòð. 11).

Îáæèìíûå êîíòàêòû ïðèëàãàþòñÿ îòäåëüíî â äîñòàòî÷íîì êîëè÷åñòâå è
íàõîäÿòñÿ â øòåïñåëüíîé êðûøêå.

Äëÿ îáæèìà ñëåäóåò âîñïîëüçîâàòüñÿ ïîäõîäÿùèì èíñòðóìåíòîì,
íàïðèìåð, ïëîñêîãóáöàìè.
Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå êîíòàêòîâ (ãèáêèé ïðîâîä):
Óçåë óïðàâëåíèÿ 0,75 - 1,0 ìì2

Äâèãàòåëü 1,5 ìì2

.Îòâåðíóòü áîëòû (1) (ðèñ. C3) è ñíÿòü øòåïñåëüíóþ êðûøêó (6.1).

.Îòâåðíóòü áîëòû (2) è ñíÿòü êîëîäêó (6.2) ñî øòåïñåëüíîé êðûøêè (6.1).

.Çàêðåïèòü íà ñîåäèíèòåëüíûõ êàáåëÿõ ñîîòâåòñòâóþùèå ðàçúåìû.

.Ñòåïåíü çàùèòû IP 67 è IP 68 ãàðàíòèðóåòñÿ òîëüêî ïðè
ïðèìåíåíèè ñîîòâåòñòâóþùèõ êàáåëüíûõ ðàçúåìîâ.

.Íåèñïîëüçóåìûå êàáåëüíûå âûâîäû ñëåäóåò çàêðûòü
ñîîòâåòñòâóþùèìè çàãëóøêàìè.

.Ïîäñîåäèíèòü ïðîâîäà ïî ýëåêòðîñõåìå MCP…
Ñîîòâåòñòâóþùàÿ ýëåêòðîñõåìà MCP… âìåñòå ñ èíñòðóêöèåé ïî
ýêñïëóàòàöèè ïîñòàâëÿåòñÿ â ïðî÷íîé óïàêîâêå, êîòîðàÿ çàêðåïëÿåòñÿ
íà ìàõîâèêå ïðèâîäà. Ïðè îòñóòñòâèè ñõåìû ïîäêëþ÷åíèÿ åå ìîæíî
çàïðîñèòü ñîãëàñíî êîìèññèîííîìó íîìåðó (ñì. çàâîäñêóþ òàáëè÷êó)
èëè çàãðóçèòü ÷åðåç èíòåðíåò (ñì. ñòðàíèöó ).

8.3 Ýëåêòðîìàãíèòíàÿ ìóôòà (òîðìîç)
Íà ýëåêòðîìàãíèòíóþ ìóôòó äëÿ ñäåðæèâàíèÿ ñæàòîé ïðóæèíû
íåîáõîäèìî ïîäàòü îòäåëüíîå ïèòàíèå 24 Â ïîñòîÿííîãî òîêà (ñì.
ýëåêòðîñõåìó).

8.4 Äèñòàíöèîííûé äàò÷èê ïîëîæåíèÿ
Äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ äèñòàíöèîííîãî äàò÷èêà ïîëîæåíèÿ (ïîòåíöèîìåòð,
RWG), êîòîðûé îò ïðèâîäà ïîäàåòñÿ íåïîñðåäñòâåííî ê êëåììå X

K
(ñì.

ýëåêòðîñõåìó), íåîáõîäèìî ïðèìåíÿòü ýêðàíèðîâàííûé ïðîâîä.

8.5 Âñïîìîãàòåëüíîå íàïðÿæåíèå
.Åñëè íà óñòàíîâêå èìååòñÿ âñïîìîãàòåëüíîå íàïðÿæåíèå (24 Â/ 50

ìA), òî êëåììû X
K
8 è X

K
9 (ñì. ýëåêòðîñõåìó) ìîãóò èñïîëüçîâàòüñÿ

äëÿ ïèòàíèÿ äèñòàíöèîííîãî óïðàâëåíèÿ (ÎÒÊÐÛÒÎ, ÑÒÎÏ,
ÇÀÊÐÛÒÎ).

.Äëÿ ïèòàíèÿ àíàëîãîâîãî ñèãíàëà E2 OUT (äîïîëí. ôóíêöèÿ)
âñïîìîãàòåëüíîå íàïðÿæåíèå (24 Â / 50 ìA) ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ
ïðè ïîìîùè øóíòèðîâàíèÿ êîíòàêòîâ X

K
9 – X

K
10 è X

K
8 – X

K
11.

8.6 Âèä îòêëþ÷åíèÿ Ïðÿìîõîäíûé ïðèâîä îòêëþ÷àåòñÿ îãðàíè÷èòåëåì ñèëû òÿãè.

Ïàðàìåòðû ELZU, ELAUF (ñòð. 28) íà áëîêå
VARIOMATIC-MC äîëæíû áûòü âñåãäà íàñòðîåíû íà
îòêëþ÷åíèå ïî ñèëå òÿãè (îòêëþ÷åíèå ïî êðóòÿùåìó
ìîìåíòó). Â ïðîòèâíîì ñëó÷àå âîçíèêíåò ñáîé.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
AUMA VARIOMATIC-MC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè

Ðèñ. C4: Êëåììû ïîäêëþ÷åíèÿ

6.1

6.2

Ðèñ. C3: Ïîäêëþ÷åíèå

Óçåë óïðàâëåíèÿ

Ä
âè

ãà
òå

ë
ü



8.7 Ìîíòàæ êðûøêè .Âñòàâèòü ãíåçäîâóþ êîëîäêó (6.2) â êðûøêó øòåïñåëüíîãî ðàçúåìà
(6.1) è çàêðåïèòü âèíòàìè.

.Ïî÷èñòèòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè íà øòåïñåëüíîé êðûøêå è íà
êðûøêå îòñåêà êîíòàêòîâ. Ïðîâåðèòü óïëîòíèòåëüíîå êîëüöî. Ñëåãêà
ñìàçàòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè áåñêèñëîòíîé ñìàçêîé,
íàïðèìåð, âàçåëèíîì.

.Íàäåòü êðûøêó è ðàâíîìåðíî ïðèòÿíóòü 4 áîëòà êðåñò-íàêðåñò.

.Ïîäòÿíóòü êàáåëüíûå ðàçúåìû äëÿ îáåñïå÷åíèÿ ñîîòâåòñòâóþùåé
ñòåïåíè çàùèòû.

9. Íàñòðîéêà îãðàíè÷èòåëÿ ñèëû òÿãè
.Ñíÿòü êðûøêó îòñåêà âûêëþ÷àòåëåé (ðèñ. D1).

.Óñòàíîâëåííàÿ ñèëà òÿãè äîëæíà ñîîòâåòñòâîâàòü
àðìàòóðå!

.Åñëè ïðÿìîõîäíûé ïðèâîä ïîñòàâëåí èçãîòîâèòåëåì
àðìàòóðû, òî íàñòðîéêà áûëà ïðîèçâåäåíà âî âðåìÿ
ïðîáíîãî ïóñêà.

.Âíîñèòü èçìåíåíèÿ â ýòè íàñòðîéêè ðàçðåøàåòñÿ
òîëüêî ïðè íàëè÷èè ðàçðåøåíèÿ îò èçãîòîâèòåëÿ
àðìàòóðû!

Åñëè â ïðÿìîõîäíîì ïðèâîäå èìååòñÿ ôóíêöèÿ îòêàçîáåçîïàñíîñòè, òî
â ñëó÷àå ñáîÿ ïðóæèíà îòêðûâàåò èëè çàêðûâàåò àðìàòóðó, óäåðæèâàÿ
íîìèíàëüíóþ ñèëó òÿãè ñ êîýôôèöèåíòîì 1 - 1,5, â çàâèñèìîñòè îò
òåêóùåãî òàêòà.

Óñòàíîâî÷íûå âåëè÷èíû äëÿ îòêëþ÷åíèÿ ïî ñèëîâîé òÿãå óêàçàíû íà
øêàëå (ðèñ. D2).

.Äëÿ íàïðàâëåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ íåîáõîäèìàÿ âåëè÷èíà (ïîëîæåíèå 0-9)
óñòàíàâëèâàåòñÿ ïîâîðîòíûì ïåðåêëþ÷àòåëåì (5.1).

.Äëÿ íàïðàâëåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ íåîáõîäèìàÿ âåëè÷èíà (ïîëîæåíèå 0-9)
óñòàíàâëèâàåòñÿ ïîâîðîòíûì ïåðåêëþ÷àòåëåì (5.2).

.Îãðàíè÷åíèå ñèëû òÿãè ìîæåò áûòü çàäåéñòâîâàíî
òàêæå è â ðó÷íîì ðåæèìå ðàáîòû. Ñ ïîìîùüþ
ñîîòâåòñòâóþùèõ ýëåêòðîðåãóëÿòîðîâ ìîìåíò
ñðàáàòûâàíèÿ ôóíêöèè îãðàíè÷åíèÿ ñèëû òÿãè
çàíîñèòñÿ â ïàìÿòü, è, òàêèì îáðàçîì,
ïðåäîòâðàùàåòñÿ õîä â îïðåäåëåííîì íàïðàâëåíèè.

.Îãðàíè÷èòåëè ñèëû òÿãè ñëóæàò â êà÷åñòâå çàùèòû îò
ïåðåãðóçîê íà ïðîòÿæåíèè âñåãî ðàáî÷åãî õîäà è òàêæå
ïðè îñòàíîâêå ïóòåâûìè âûêëþ÷àòåëÿìè â êðàéíåì
ïîëîæåíèè.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè AUMA VARIOMATIC-MC

MOV

M

Ðèñ. D1: Êðûøêà îòñåê

âûêëþ÷àòåëåé

Øêàëà îãðàíè÷èòåëÿ ñèëû òÿãè

Ïîëîæåíèÿ ïîâîðîòíîãî
âûêëþ÷àòåëÿ:

Ïîç. 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9

Ñèëà òÿãè îòêëþ÷åíèÿ:
ALS 25.1 daN 100 115 130 145 165 180 200 220 235 250

ALS 75.1 daN 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750

Drehschalter 5.1
(Richtung ZU)

Schubkraft-
Skala 5.0

Drehschalter 5.2
(Richtung AUF)

10
0

11
5
13
0
14
5
165

180
200

220
235

250

da
N

0

1

2

3
4

5
6

7

8

9

P
os
.

Ðèñ. D2: Ïëàòà ñî øêàëîé ñèëû òÿãè

Ïîâîðîòíûé âûêëþ÷àòåëü
5.1 (íàïðàâëåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ)

Ïîâîðîòíûé âûêëþ÷àòåëü
5.2 (íàïðàâëåíèå
ÎÒÊÐÛÒÎ)

Øêàëà ñèëû
òÿãè 5.0



10. Íàñòðîéêà äàò÷èêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ
Äàò÷èê êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ íàñòðàèâàåòñÿ íà çàâîäå ñîãëàñíî
ïàðàìåòðàì òàêòà, óêàçàííûõ çàêàç÷èêîì. Ïðè èçìåíåíèè òàêòà äàò÷èê
êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ íåîáõîäèìî íàñòðîèòü çàíîâî.
Ïåðåä íà÷àëîì íàñòðîéêè äàò÷èêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ïðèâîä äîëæåí
áûòü ñîåäèíåíû ñ àðìàòóðîé (ãëàâà 6.), à ìåõàíè÷åñêîå êðàéíåå
ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ íåîáõîäèìî íàñòðîèòü, êàê òðåáóåòñÿ (ñì. ãëàâó 7.).

10.1 Ýëåêòðè÷åñêèé ïóñê ïðè ââîäå â ýêñïëóàòàöèþ
.Ïîâåðíóòü ìàõîâèê â íàïðàâëåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ, òàê ÷òîáû àðìàòóðà

îòêðûëàñü èëè äîñòèãëà ìåõàíè÷åñêîãî êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ
ÎÒÊÐÛÒÎ.

Ýëåêòðè÷åñêèé ïóñê ïðèâîäà ðàçðåøàåòñÿ âûïîëíÿòü
òîëüêî ïðè ïîäêëþ÷åííîé àðìàòóðå.

.Óñòàíîâèòå ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü â ïîëîæåíèè ÂÛÊËÞ×ÅÍÎ.

.Ïîäàòü íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ.

Âî âðåìÿ ïåðèîäà ðàçãîíà, íà ìåñòíîì áëîêå óïðàâëåíèÿ
îäíîâðåìåííî ãîðÿò ëàìïû ÎÒÊÐÛÒÎ (çåëåíàÿ) è ÇÀÊÐÛÒÎ (æåëòàÿ).
Ïðè ïðàâèëüíî íàñòðîåííîì äàò÷èêå êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ æåëòàÿ
ëàìïà ÇÀÊÐÛÒÎ ãàñíåò, à ëàìïà ÎÒÊÐÛÒÎ (çåëåíàÿ) ïðîäîëæàåò
ãîðåòü.
Òàê êàê ïðóæèíà ôóíêöèè îòêàçîáåçîïàñíîñòè åùå íå çàäåéñòâîâàíà,
äîïîëíèòåëüíî ãîðèò êðàñíàÿ ëàìïà îøèáêè.

10.2 Íàñòðîéêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ
.Ïðîâåðèòü, äîñòèãàåò ëè ïðèâîä òî÷êè ïåðåêëþ÷åíèÿ:

îòêðûòü àðìàòóðó = ãîðèò çåëåíàÿ ëàìïà ÎÒÊÐÛÒÎ (ðèñ. F).
Â ïðîòèâíîì ñëó÷àå îòêîððåêòèðîâàòü âåëè÷èíó ïàðàìåòðà íà
óïðàâëÿþùåì äèñêå:

.Îòâåðíóòü äâà âèíòà (1.1) â áåëîé çîíå.

.Ïîâåðíóòü íèæíèé (÷åðíûé) óïðàâëÿþùèé äèñê (1.0) (ñî çíà÷êîì ),
ïîêà íå çàãîðèòñÿ çåëåíàÿ ëàìïà, óêàçûâàþùàÿ òî÷êó ïåðåêëþ÷åíèÿ
ÎÒÊÐÛÒÎ.
Åñëè ïîâîðîò áûë ñäåëàí ñëèøêîì áîëüøîé, çåëåíûé ñâåòîäèîä
ñíîâà ãàñíåò. Óïðàâëÿþùèé äèñê íåîáõîäèìî óñòàíîâèòü ïîñåðåäèíå
ìåæäó òåìè ïîëîæåíèÿìè, ãäå çåëåíûé ñâåòîäèîä çàãîðàåòñÿ è
ãàñíåò.

.Ïðèäåðæèâàÿ óïðàâëÿþùèé äèñê, çàòÿíóòü îáà âèíòà (1.1).
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
AUMA VARIOMATIC-MC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè

auma

Leuchtmelder

AUF (grün)

Störung (rot)

ZU (gelb)

Wahlschalter

Ðèñ. E: Áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ

Ñèãíàëüíàÿ ëàìïà

ÎÒÊÐÛÒÎ (çåëåíàÿ)

Ñáîé (êðàñíàÿ)

ÇÀÊÐÛÒÎ (æåëòàÿ)

Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü



10.3 Íàñòðîéêà êðàéíåãî
ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ

.Ïîâåðíóòü ìàõîâèê äî ìåõàíè÷åñêîãî êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ.

.Ïðîâåðèòü, äîñòèãàåò ëè ïðèâîä òî÷êè ïåðåêëþ÷åíèÿ (ðèñ. F, æåëòàÿ
ëàìïà ÇÀÊÐÛÒÎ ãîðèò).
Â ïðîòèâíîì ñëó÷àå îòêîððåêòèðîâàòü âåëè÷èíó ïàðàìåòðà íà
óïðàâëÿþùåì äèñêå:

.Îòâåðíóòü äâà âèíòà (2.1) â ÷åðíîé çîíå (ñì. ðèñ.).

.Ïîâåðíóòü âåðõíèé (ïðîçðà÷íûé) óïðàâëÿþùèé äèñê (2.0) (ñî çíà÷êîì
), ïîêà íå çàãîðèòñÿ æåëòàÿ ëàìïà, óêàçûâàþùàÿ òî÷êó

ïåðåêëþ÷åíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ.
Åñëè ïîâîðîò áûë ñäåëàí ñëèøêîì áîëüøîé, æåëòûé ñâåòîäèîä
ñíîâà ãàñíåò. Óïðàâëÿþùèé äèñê íåîáõîäèìî óñòàíîâèòü ïîñåðåäèíå
ìåæäó òåìè ïîëîæåíèÿìè, ãäå æåëòûé ñâåòîäèîä çàãîðàåòñÿ è ãàñíåò.

.Ïðèäåðæèâàÿ óïðàâëÿþùèé äèñê, çàòÿíóòü îáà âèíòà (2.1).

10.4 Ðåæèì ïðóæèíîé òÿãè .Óñòàíîâèòå ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü â ïîëîæåíèå
ÌÅÑÒÍÛÉ èëè ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ.

Ïðóæèíà àâòîìàòè÷åñêè ñîçäàñò òÿãó â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ.
Ïðè äîñòèæåíèè ìåõàíè÷åñêîãî êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ íà áëîêå ìåñòíîãî
óïðàâëåíèÿ çàãîðèòñÿ ñèãíàëüíàÿ ëàìïà.
Îòêëþ÷åíèå äâèãàòåëÿ ïðîèñõîäèò òîëüêî ïîñëå ïîëíîãî ðàçæàòèÿ
ïðóæèíû. Êðàñíàÿ ëàìïà ñáîÿ ïîãàñíåò. Ïðèâîä ãîòîâ ê ðàáîòå.

11. Ìåõàíè÷åñêèé óêàçàòåëü ïîëîæåíèÿ
Óêàçàòåëü ïîëîæåíèÿ íàñòðàèâàåòñÿ ïðè óñòàíîâêå âñòðîåííîãî
äàò÷èêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ. Íèêàêèõ äîïîëíèòåëüíûõ íàñòðîåê ïðè
ýòîì íå òðåáóåòñÿ.

Ìåõàíè÷åñêèé óêàçàòåëü ïîëîæåíèÿ (ðèñ. G) ðàñïîëàãàåòñÿ ïîä
ñìîòðîâûì ñòåêëîì è ïðåäñòàâëÿåò ñîáîé çíà÷êè ÎÒÊÐÛÒÎ è
ÇÀÊÐÛÒÎ , íàíåñåííûå íà îáîèõ óïðàâëÿþùèõ äèñêàõ (1.0 è 2.0).
Ñîîòâåòñòâóþùåå êðàéíåå ïîëîæåíèå äîñòèãíóòî, êîãäà çíà÷îê ñ
ìåòêîé ïîëíîñòüþ îòîáðàæàåòñÿ â ñìîòðîâîì îêíå êðûøêè.

Ìåõàíè÷åñêèé óêàçàòåëü ïîëîæåíèÿ ìîæíî ñíÿòü, îòêðóòèâ ñðåäíèé
âèíò.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè AUMA VARIOMATIC-MC

Anzeigemarke

Ðèñ. G: Êðûøêà îòñåêà

âûêëþ÷àòåëåé

Ìåòêà

F

1.1

LED grün
AUF

LED gelb ZU

2.1

1.0

2.0

10
0

11
5
13
0
14
5
165

180
200

220
235

250

da
N

0

1

2

3
4 5

6
7

8

9

P
os
.

Ðèñ. F: îòêðûòûé îòñåê âûêëþ÷àòåëåé ALS 25.1

Çåëåíûé ñâåòîäèîä
ÎÒÊÐÛÒÎ

Ñâåòîäèîä
ÇÀÊÐÛÒÎ (æåëòûé)



12. Ïðîáíûé ïóñê .Óñòàíîâèòå ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü â ïîëîæåíèè ÌÅÑÒÍÛÉ.
.Â ðåæèìå ýëåêòðè÷åñêîãî óïðàâëåíèÿ, ñ ïîìîùüþ êíîïîê ÎÒÊÐÛÒÎ,

ÑÒÎÏ è ÇÀÊÐÛÒÎ äîâåäèòå ïðèâîä äî ïîëîæåíèé ÇÀÊÐÛÒÎ è
ÎÒÊÐÛÒÎ, ïðîâåðèâ ðàáîòó ôóíêöèè îòêëþ÷åíèÿ.

Âî âðåìÿ õîäà îòêàçîáåçîïàñíîñòè, â çàâèñèìîñòè îò
íàãðóçêè è ñòåïåíè àìîðòèçàöèè àðìàòóðû, ïðèâîä
ìîæåò ðàáîòàòü ñ î÷åíü áîëüøèì óñèëèåì. Ïðèìåíÿåìàÿ
ïðåäîõðàíèòåëüíàÿ àðìàòóðà äîëæíà áûòü ðàññ÷èòàíà
íà ýòî óñèëèå.

Ïî îêîí÷àíèè õîäà îòêàçîáåçîïàñíîñòè, áëàãîäàðÿ âíîâü
ïîÿâèâøåìóñÿ òîêó, âñåãäà àâòîìàòè÷åñêè âêëþ÷àåòñÿ ðåæèì
ïðóæèííîé òÿãè. Ïðè ýòîì ïðèâîä îñòàåòñÿ â êðàéíåì ïîëîæåíèè.
Åñëè ïðè ïîòåðå òîêà ïðèâîä âðó÷íóþ âûâåñòè èç êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ
îòêàçîáåçîïàñíîñòè, òî ïðè ïîÿâëåíèè òîêà âêëþ÷àåòñÿ õîä ïðóæèííîé
òÿãè, è ïðèâîä àâòîìàòè÷åñêè âîçâðàùàåòñÿ â êðàéíåå ïîëîæåíèå
îòêàçîáåçîïàñíîñòè.

.Ïî÷èñòèòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè íà êðûøêå è êîðïóñå.
Ïðîâåðèòü óïëîòíèòåëüíîå êîëüöî. Ñëåãêà ñìàçàòü óïëîòíèòåëüíûå
ïîâåðõíîñòè ñìàçêîé.

.Íàäåòü êðûøêó íà áëîê êîììóòàòîðà è ðàâíîìåðíî ïðèòÿíóòü áîëòû
êðåñò-íàêðåñò.

13. Íàñòðîéêà ïîòåíöèîìåòðà ñèãíàëà îáðàòíîãî õîäà (äîïîëí. óçåë)

.Ïðèâåñòè ïðÿìîõîäíûé ïðèâîä â ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ.

.Ñíÿòü êðûøêó îòñåêà âûêëþ÷àòåëåé (ðèñ. G, ñòð. 15).

.Âðàùàòü ïîòåíöèîìåòð (R11) (ðèñ. H) ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè äî
óïîðà.

.Ïîâåðíóòü ïîòåíöèîìåòð (R11) íåìíîãî íàçàä ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå îò
óïîðà.

Ïîòåíöèîìåòð íå äîëæåí áûòü ïîâåðíóò äî óïîðà, ÷òîáû
íå âîçíèêàëî ñèãíàëà ñáîÿ.

.Ïî÷èñòèòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè è ïðîâåðèòü óïëîòíèòåëüíîå
êîëüöî. Ñëåãêà ñìàçàòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè ñìàçêîé.

.Ïîñòàâèòü íà ìåñòî êðûøêó áëîêà êîììóòàòîðà è çàêðóòèòü áîëòû.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
AUMA VARIOMATIC-MC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè

F

R max

R11

R min

10
0

11
5
13
0
14
5
165

180
200

220
235

250

da
N

0

1

2

3
4 5

6
7

8

9

P
os
.

Ðèñ. H: îòêðûòûé îòñåê âûêëþ÷àòåëåé ALS 25.1

Rìàêñ

Rìèí.



14. Ðåãóëèðîâêà ýëåêòðîííîãî äàò÷èêà ïîëîæåíèÿ RWG (ìîäèôèêàöèÿ)
— äëÿ äèñòàíöèîííîé èíäèêàöèè îòäåëüíàÿ ðåãóëèðîâêà —
— Äëÿ VARIOMATIC-MC íà íàñòåííîì äåðæàòåëå —

Ïîñëå ìîíòàæà ïðÿìîõîäíîãî ïðèâîäà íà àðìàòóðó ïðîâåðèòü
íàñòðîéêó ïóòåì çàìåðà âûõîäíîãî òîêà íà ïðåäóñìîòðåííûõ äëÿ ýòîãî
èçìåðèòåëüíûõ òî÷êàõ (ñì. ãëàâó 14.1 è 14.2), è ïðè íåîáõîäèìîñòè
ïîäðåãóëèðîâàòü.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè AUMA VARIOMATIC-MC

Òåõíè÷åñêèå
õàðàêòåðèñòèêè

RWG AS

Ìîíòàæíàÿ
ñõåìà (6-ÿ ïîç.
ïîñëå AI...)

MCP... AI . . . . . 4 . .
MCP... AI . . . . . 5 . .

3-/ 4-ïðîâîäíàÿ ñèñòåìà

MCP... AI . . . . . 2 . .
MCP... AI . . . . .3 . .

2-ïðîâîäíàÿ ñèñòåìà

Âûõîäíîé òîê I 0 - 20 ìA, 4 - 20 ìA 4 - 20 ìA

Íàïðÿæåíèå
ïèòàíèÿ

Uv

âíóòð. ïèòàíèå
24 Â ïîñò. òîêà,

±15% ñãëàæ.

íåøí. ïèòàíèå
14 Â ïîñò. òîêà. +
(I x RB), ìàêñ. 30 Â

Ìàêñ. òîê
ïîòðåáëåíèÿ

I 24 ìA ïðè âûõîä.
òîêå 20 ìA

20 ìÀ

ìàêñ. íàãðóçêà RB 600 � (Uv - 14 V) / 20 ìA

Òàáëèöà 2

Rmax
(20 mA)

Rmin
(0/4 mA)

R11

Messpunkt MP3 (+)

Messpunkt MP4 ( )�

10
0

11
5
13
0
145

165
180

200
220

235

250

da
N

0

1

2

3
4 5

6

7

8

9

Po
s.

F

Ðèñ. K: Ïëàòà äàò÷èêà ïîëîæåíèÿ

Rìèí.
(0/4 ìA)

Òî÷êà èçìåðåíèÿ MP3

Òî÷êà èçìåðåíèÿ MP4

Rìàêñ
(20 ìA)



14.1 Íàñòðîéêà òîêà 4 - 20 ìA äëÿ 2-ïðîâîäíîé ñèñòåìû è 0 - 20 ìA äëÿ 3- / 4-ïðîâîäíîé ñèñòåìû

.Ïîäàòü ïèòàíèå íà VARIOMATIC-MC.

.Ïðèâåäèòå àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ.

.Ñíÿòü êðûøêó îòñåêà âûêëþ÷àòåëåé (ðèñ. G, ñòð. 15).

.Ñíÿòü ìåõàíè÷åñêèé óêàçàòåëü ïîëîæåíèÿ (ñòð. 15).

.Ïîäñîåäèíèòü àìïåðìåòð äëÿ èçìåðåíèÿ 0 - 20 ìA ê
èçìåðèòåëüíûì òî÷êàì (ðèñ. K, ñòð. 17).
Â êðàéíåì ïîëîæåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ, ïîñëå íàñòðîéêè 3-õ è
4-ïðîâîäíîé ñèñòåìû âåëè÷èíà òîêà äîëæíà áûòü 0 ìÀ, à
äâóõïðîâîäíîé ñèñòåìû - 4 ìÀ.

.Ïðè ïàäàþùåì âûõîäíîì ñèãíàëå âðàùàòü ïîòåíöèîìåòð (R11) (ðèñ.
Ê) ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè äî óïîðà.

.Ïîâåðíóòü ïîòåíöèîìåòð (R11) íåìíîãî íàçàä ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå îò
óïîðà.

.Ïîòåíöèîìåòð «Rìèí» âðàùàòü ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå äî òåõ ïîð, ïîêà
íå íà÷íåò âîçðàñòàòü âûõîäíîé òîêîâûé ñèãíàë.

.Ïîòåíöèîìåòð «Rìèí» ïîâåðíóòü îáðàòíî, ïîêà îñòàòî÷íûé òîê íå
óâåëè÷èòñÿ ïðèáëèçèòåëüíî äî 0,1 ìÀ (èëè äî 4,1 ìÀ äëÿ
äâóõïðîâîäíîé ñèñòåìû). Ýòî íåîáõîäèìî, äëÿ òîãî ÷òîáû ñèãíàë íå
îïóñêàëñÿ íèæå ýëåêòðè÷åñêîãî íóëÿ.

.Ïðèâåäèòå àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ.

.Ïîòåíöèîìåòðîì «Rìàêñ» óñòàíîâèòå êðàéíåå çíà÷åíèå 20 ìÀ.

.Óñòàíîâèòü ïðèâîä â ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ è ïðîâåðèòü ìèíèìàëüíóþ
âåëè÷èíó (0 ìÀ èëè 4 ìÀ). Ïðè íåîáõîäèìîñòè îòêîððåêòèðîâàòü.

.Ïîñòàâèòü ìåõàíè÷åñêèé óêàçàòåëü ïîëîæåíèÿ íà ìåñòî è çàêðåïèòü.

.Ïî÷èñòèòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè è ñëåãêà ñìàçàòü ñìàçêîé.
Ïðîâåðèòü óïëîòíèòåëüíîå êîëüöî.

.Ïîñòàâèòü íà ìåñòî êðûøêó áëîêà êîììóòàòîðà è çàêðóòèòü áîëòû.

14.2 Íàñòðîéêà òîêà 4 - 20 ìA äëÿ 3- / 4- ïðîâîäíîé ñèñòåìû

.Ïîäàòü ïèòàíèå íà VARIOMATIC-MC.

.Ïðèâåñòè àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ.

.Ñíÿòü êðûøêó îòñåêà âûêëþ÷àòåëåé (ðèñ. G, ñòð. 15).

.Ñíÿòü ìåõàíè÷åñêèé óêàçàòåëü ïîëîæåíèÿ (ñòð. 15).

.Ïîäñîåäèíèòü àìïåðìåòð äëÿ èçìåðåíèÿ 0 - 20 ìA ê
èçìåðèòåëüíûì òî÷êàì (ðèñ. K, ñòð. 17).

.Ïðè ïàäàþùåì âûõîäíîì ñèãíàëå âðàùàòü ïîòåíöèîìåòð (R11) (ðèñ.
Ê) ïðîòèâ ÷àñîâîé ñòðåëêè äî óïîðà.

.Ïîâåðíóòü ïîòåíöèîìåòð (R11) íåìíîãî íàçàä ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå îò
óïîðà.

.Ïîòåíöèîìåòð «Rìèí» âðàùàòü ïî ÷àñîâîé ñòðåëêå äî òåõ ïîð, ïîêà
íå íà÷íåò âîçðàñòàòü âûõîäíîé òîêîâûé ñèãíàë.

.Ïîòåíöèîìåòð «Rìèí» ïîâåðíóòü îáðàòíî, ïîêà îñòàòî÷íûé òîê íå
óâåëè÷èòñÿ ïðèáëèçèòåëüíî äî 0,1 ìÀ. Ýòî íåîáõîäèìî, äëÿ òîãî
÷òîáû ñèãíàë íå îïóñêàëñÿ íèæå ýëåêòðè÷åñêîãî íóëÿ.

.Ïðèâåäèòå àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ.

.Óñòàíîâèòü ïîòåíöèîìåòð «Rìàêñ» íà êðàéíåå çíà÷åíèå 16 ìÀ.

.Ïðèâåñòè àðìàòóðó â ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ.

.Ïîòåíöèîìåòð «Rìèí» óñòàíîâèòü ñ 0,1 ìA äî íà÷àëüíîãî çíà÷åíèÿ 4 ìA.
Òàêèì îáðàçîì, êðàéíåå çíà÷åíèå îäíîâðåìåííî ñìåñòèòñÿ íà 4 ìÀ,
è áóäåò óñòàíîâëåí äèàïàçîí 4-20 ìÀ.

.Óñòàíîâèòü ñíîâà êðàéíèå ïîëîæåíèÿ è ïðîâåðèòü íàñòðîéêó. Ïðè
íåîáõîäèìîñòè îòêîððåêòèðîâàòü.

.Ïîñòàâèòü ìåõàíè÷åñêèé óêàçàòåëü ïîëîæåíèÿ íà ìåñòî è çàêðåïèòü.

.Ïî÷èñòèòü óïëîòíèòåëüíûå ïîâåðõíîñòè è ñëåãêà ñìàçàòü ñìàçêîé.
Ïðîâåðèòü óïëîòíèòåëüíîå êîëüöî.

.Ïîñòàâèòü íà ìåñòî êðûøêó áëîêà êîììóòàòîðà è çàêðóòèòü áîëòû.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
AUMA VARIOMATIC-MC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè



15. Ðåæèìû ðàáîòû áëîêà óïðàâëåíèÿ AUMA VARIOMATIC-MC

Óçåë AUMA VARIOMATIC-MC ðàáîòàåò â ñëåäóþùèõ ðåæèìàõ:

1. Ðåæèì ðàáîòû ÂÛÊËÞ×ÅÍÎ
2. Ðåæèì ðàáîòû ÌÅÑÒÍÛÉ, óïðàâëåíèå ñ ïîìîùüþ êíîïîê íà

ìåñòíîì ïóëüòå óïðàâëåíèÿ
3. Ðåæèì ðàáîòû ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ ÄÂÎÈ×ÍÛÉ, óïðàâëåíèå ÷åðåç

êîíòðîëüíûé öåíòð èëè ÷åðåç ñèñòåìó óïðàâëåíèÿ îïåðàöèÿìè
4. Ðåæèì ðàáîòû ÀÂÀÐÈÉÍÛÉ ÕÎÄ, àâàðèéíûé õîä â çàäàííîì

íàïðàâëåíèè

15.1 Ðåæèì ðàáîòû ÂÛÊËÞ×ÅÍÎ Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü (ðèñ. L1) íà ìåñòíîì ïóëüòå óïðàâëåíèÿ
óñòàíîâëåí â ïîëîæåíèå ÂÛÊË:
.Óïðàâëåíèå èëè ðåãóëèðîâêè íåâîçìîæíû.
.Âõîäíîé ñèãíàë EMERGENCY (àâàðèéíûé) (ãëàâà 15.6, ñòð. 21)

èãíîðèðóåòñÿ, òî åñòü àâàðèéíûõ õîä íåâîçìîæåí.

15.2 Ðåæèì ðàáîòû ÌÅÑÒÍÛÉ Óïðàâëåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ / ÇÀÊÐÛÒÎ:
Ïåðåêëþ÷àòåëü (ðèñ. L1) â ïîëîæåíèè ÌÅÑÒÍÛÉ:
.Ïðèâîäîì ìîæíî óïðàâëÿòü ñ ïîìîùüþ êíîïîê ÎÒÊÐÛÒÎ, ÑÒÎÏ,

ÇÀÊÐÛÒÎ (ðèñ. L1).
.Óñòàíîâêîé ïðîãðàììíîãî ïàðàìåòðà SHO (ñòð. 28) âûáèðàåòñÿ

òîë÷êîâûé èëè íåïðåðûâíûé ðåæèì.
.Ñáîè (ñì. ñòð. 32) áåç àâòîìàòè÷åñêîãî ñáðîñà äîëæíû áûòü

êâèòèðîâàíû íàæàòèåì êíîïêè ÑÒÎÏ.
.Íà áëîêå AUMA VARIOMATIC-MC ñ ïëàòîé èíäèêàöèè è óïðàâëåíèÿ

(äîïîëí. óçåë) êíîïêè ÎÒÊÐÛÒÎ è ÇÀÊÐÛÒÎ ìîãóò òàêæå óïðàâëÿòü
ïîêàçàíèÿìè ìåíþ, åñëè ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü íàõîäèòñÿ â
ïîëîæåíèè ÂÛÊË (ñì. ãëàâó 16.2, ñòð. 27). ×òîáû ïåðåéòè â ãëàâíîå
ìåíþ, íàæìèòå íà êíîïêó ÑÒÎÏ è óäåðæèâàéòå åå îêîëî 2 ñåêóíä.

15.3 Ðåæèì ðàáîòû ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ ÄÂÎÈ×ÍÛÉ

15.4 Ðåæèì óïðàâëåíèÿ
ÎÒÊÐÛÒÎ / ÇÀÊÐÛÒÎ

Ðåãóëèðîâêà ÷åðåç öåíòð óïðàâëåíèå âîçìîæíî òîëüêî â òîì ñëó÷àå,
åñëè ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü (ðèñ. L1) íàõîäèòñÿ â ïîëîæåíèè
ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ.

.Ïðèâîäîì ìîæíî óïðàâëÿòü ñ ïîìîùüþ äèñòàíöèîííûõ êîìàíä
ÎÒÊÐÛÒÎ, ÑÒÎÏ è ÇÀÊÐÛÒÎ.

.Óñòàíîâêîé ïðîãðàììíîãî ïàðàìåòðà SHF (ñòð. 28) ìîæíî âûáðàòü
òîë÷êîâûé èëè íåïðåðûâíûé ðåæèì (ïîðÿäîê ïðîãðàììèðîâàíèÿ ñì.
â ãëàâå 16., ñòð. 22).

.Íåêîòîðûå ñáîè (ñì. ñòð. 32) ìîãóò áûòü êâèòèðîâàíû êíîïêîé ÑÒÎÏ.

19

Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
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Wahlschalter:

ORT-AUS-FERN

Ortssteuerstelle

uchtmelder Drucktaster

AUF,
HALT,
ZU

Ðèñ. L1: Áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ

Áëîê ìåñòíîãî
óïðàâëåíèÿ

ëàìïû Êíîïêè

ÎÒÊÐÛÒÎ,
ÑÒÎÏ,
ÇÀÊÐÛÒÎ

åëåêòîðíûé
ïåðåêëþ÷àòåëü:

ÌÅÑÒÍÛÉ-ÂÛÊË-ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ

Ñèãíàëüíûå



15.5 Ïîøàãîâûé ðåæèì (äîïîëíèòåëüíûé)
Â ïîøàãîâîì ðåæèìå âðåìÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ ìîæíî óâåëè÷èâàòü äëÿ
ó÷àñòêà òàêòà èëè äëÿ âñåãî òàêòà.
.Ïîøàãîâûé ðåæèì ìîæåò áûòü óñòàíîâëåí äëÿ íàïðàâëåíèÿ

ÎÒÊÐÛÒÎ è ÇÀÊÐÛÒÎ (ïàðàìåòðû TKZU è TKAUF, ñòð. 30).
.Äëÿ îáîèõ íàïðàâëåíèé ïîøàãîâûé ðåæèì (íà÷àëî òàêòà è êîíåö

òàêòà) ìîæíî óñòàíîâèòü îòäåëüíî (ïàðàìåòðû TAZU, TEZU è TAAUF,
TEAUF, ñòð. 30).

.Âðåìÿ õîäà è âðåìÿ ïàóçû äåéñòâèòåëüíû äëÿ îáîèõ íàïðàâëåíèé.
Îíè óñòàíàâëèâàþòñÿ íåçàâèñèìî äðóã îò äðóãà â äèàïàçîíå îò 1 äî
30 ñåêóíä (ïàðàìåòðû TEIN è TAUS, ñòð. 30).

Ïðîãðàììèðîâàíèå îñóùåñòâëÿåòñÿ ëèáî ÷åðåç ïëàòó èíäèêàöèè è
óïðàâëåíèÿ (äîïîëí. óçåë) ïóòåì ââîäà êîäà 0300, ëèáî ÷åðåç
ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ (ñì. ñòð. 27).

15.6 Óñòàíîâêà âðåìåíè ïîçèöèîíèðîâàíèÿ

15.6.1 Â ðåæèìå óïðàâëåíèÿ Âðåìÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ (ñêîðîñòü) ìîæåò áûòü ïðåäóñòàíîâëåííà â
ðåæèìå ÌÅÑÒÍÛÉ è ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ ÄÂÎÈ×ÍÛÉ ñ ïîìîùüþ
ïàðàìåòðà NHAND (ñì. ñòð. 29).
Åñëè ïàðàìåòð NFERN (ñì. ñòð. 30) íàõîäèòñÿ â ïîëîæåíèè ON, òî â
ðåæèìå ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ ÄÂÎÈ×ÍÛÉ ìîæíî îñóùåñòâëÿòü
íàñòðîéêó âðåìåíè ïîçèöèîíèðîâàíèå ÷åðåç àíàëîãîâûé âõîä E3 (îò 0
äî 20 ìA).
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Endlage AUF

Taktstrecke AUF

Taktstrecke ZU

Endlage ZU

P
a
u
s
e
n
z
e
it

Taktanfang AUF

t Taktanfang ZU

Taktende AUF

Taktende ZU

L
a
u
fz
e
it

P
a
u
s
e
n
z
e
it

L
a
u
fz
e
it

Ðèñ. L2
Êðàéíåå ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ Íà÷àëî òàêòà â íàïð. ÎÒÊÐÛÒÎ Îêîí÷àíèå òàêòà â íàïð. ÎÒÊÐÛÒÎ

Îòðåçîê õîäà â
íàïðàâëåíèè

ÎÒÊÐÛÒÎ

Îòðåçîê õîäà â
íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ

Îêîí÷àíèå òàêòà â íàïð. ÇÀÊÐÛÒÎ Íà÷àëî òàêòà â íàïð. ÇÀÊÐÛÒÎ Îêîí÷àíèå òàêòà â íàïð. ÇÀÊÐÛÒÎ

Ï
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èò
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üí

îñ
òü

õî
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à
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üí

îñ
òü

õî
ä

à

Ï
à
óç

à
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15.7 Ïðîìåæóòî÷íûå ïîëîæåíèÿ Äëÿ óçëà AUMA VARIOMATIC-MC ìîæíî çàïðîãðàììèðîâàòü 4
ïðîìåæóòî÷íûõ ïîëîæåíèÿ (ïàðàìåòðû POS1 - POS 4, ñòð. 29).
Êàæäîå ïðîìåæóòî÷íîå ïîëîæåíèå ìîæíî óñòàíîâèòü â ïðåäåëàõ
0-100 % âñåãî ó÷àñòêà õîäà.
Òàêæå èìååòñÿ âîçìîæíîñòü ïðîãðàììèðîâàòü ìåòîä ñèãíàëèçàöèè
ïðîõîæäåíèÿ ïðîìåæóòî÷íîãî ïîëîæåíèÿ (ïàðàìåòðû POS1D - POS4D).

.Ïîçèöèè 3 è 5 ôóíêöèîíèðóþò òîëüêî â ðåæèìàõ
ÌÅÑÒÍÛÉ è ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ ÄÂÎÈ×ÍÛÉ.

.Ïîçèöèè 6 è 7 ìîãóò áûòü íàçíà÷åíû òîëüêî
ïðîìåæóòî÷íûì ïîëîæåíèÿì 1 è 2 (ïàðàìåòðû
POS1 è POS2).
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
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Endlage AUFEndlage ZU

ZU 0 POS 1 AUF

Antriebs-Stellung

1 = Signal aktiv 0 = Signal inaktiv

Position der Zwischenstellung

ZU 1 POS 0 AUF

POS +-XT

0

1

0

1

0

1

Ðèñ. L3: Ñèãíàëû ïðîìåæóòî÷íûõ ïîëîæåíèé íîìåð 0-2

(ñì. òàáëèöó íèæå)

1 = ñèãíàë ïîäàåòñÿ 0 = ñèãíàë íå ïîäàåòñÿ

ÇÀÊÐÛÒÎ 0 ÏÎÇ 1 ÎÒÊÐÛÒÎ

ÇÀÊÐÛÒÎ 1 ÏÎÇ 0 ÎÒÊÐÛÒÎ

ÏÎÇ +-XT

Êðàéíåå ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ Ïîçèöèÿ ïðîìåæóòî÷íîãî ïîëîæåíèÿ
Êðàéíåå ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ

Ïîëîæåíèå ïðèâîäà

Íîì. Âèä ñèãíàëèçàöèè Îïèñàíèå

0 CLOSE 0
POS 1 OPEN

Ñèãíàë ïîäàåòñÿ îò ïðîìåæóòî÷íîãî ïîëîæåíèÿ äî êîíå÷íîãî ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ (ñì.
ðèñ. L3).

1 CLOSE 1
POS 0 OPEN

Ñèãíàë ïîäàåòñÿ îò êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ äî äîñòèæåíèÿ ïðîìåæóòî÷íîãî (ñì.
ðèñ. L3).

2 POS + XT Èìïóëüñ (ñì. ðèñ. L3)

3 Stop CLOSE è OPEN Ïðèâîä îñòàíàâëèâàåòñÿ â íàïðàâëåíèÿõ ÇÀÊÐÛÒÎ è ÎÒÊÐÛÒÎ ïðè äîñòèæåíèè
ïðîìåæóòî÷íîãî ïîëîæåíèÿ. Ïðèâîä ïðîäîëæèò õîä òîëüêî ïîñëå ïîäà÷è êîìàíäû ïóñêà.

4 Stop CLOSE Ïðèâîä îñòàíàâëèâàåòñÿ â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ ïðè äîñòèæåíèè ïðîìåæóòî÷íîãî
ïîëîæåíèÿ. Ïðèâîä ïðîäîëæèò õîä òîëüêî ïîñëå ïîäà÷è êîìàíäû ïóñêà.

5 Stop OPEN ïðèâîä îñòàíàâëèâàåòñÿ â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ ïðè äîñòèæåíèè ïðîìåæóòî÷íîãî
ïîëîæåíèÿ. Ïðèâîä ïðîäîëæèò õîä òîëüêî ïîñëå ïîäà÷è êîìàíäû ïóñêà.

6 End position
CLOSED

Ïðîìåæóòî÷íîå ïîëîæåíèå îãðàíè÷èâàåò õîä â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ, òî åñòü ïðè õîäå â
íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ ïðèâîä îñòàíàâëèâàåòñÿ ïðè äîñòèæåíèè óñòàíîâëåííîãî
ïîëîæåíèÿ. Ïðîäîëæåíèå õîäà â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ íåâîçìîæíî.
Ïîäàåòñÿ ñèãíàë êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ÇÀÊÐÛÒÎ.

7 End position OPEN Ïðîìåæóòî÷íîå ïîëîæåíèå îãðàíè÷èâàåò õîä â íàïðàâëåíèè OPEN, òî åñòü ïðè õîäå â
íàïðàâëåíèè OPEN ïðèâîä îñòàíàâëèâàåòñÿ ïðè äîñòèæåíèè óñòàíîâëåííîãî ïîëîæåíèÿ.
Ïðîäîëæåíèå õîäà â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ íåâîçìîæíî.
Ïîäàåòñÿ ñèãíàë êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ÎÒÊÐÛÒÎ.



16. Ñðåäñòâà èíäèêàöèè, óïðàâëåíèå è ïðîãðàììèðîâàíèå
áëîêà óïðàâëåíèÿ AUMA VARIOMATIC MC

Ïðîãðàììèðîâàíèå áëîêà AUMA VARIOMATIC MC ìîæíî îñóùåñòâëÿòü
÷åðåç ñëåäóþùèå óçëû (ðèñ. Ì):

a) ïëàòà èíäèêàöèè è óïðàâëåíèÿ (ñì. ãëàâó 16.1)
á) áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ (ñì. ãëàâó 16.2)
â) ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ (ñì. ãëàâó 16.3)

Âî âðåìÿ ôóíêöèîíàëüíîãî èñïûòàíèÿ óçåë óïðàâëåíèÿ AUMA
VARIOMATIC-MC ïðîãðàììèðóåòñÿ ÷åðåç ïîñëåäîâàòåëüíûé
èíòåðôåéñ ñîãëàñíî òðåáîâàíèÿì çàêàç÷èêà, à èíôîðìàöèÿ èñïûòàíèé
(íîìåð êîìèññèè, äàòà çàêëþ÷èòåëüíîãî èñïûòàíèÿ è ò.ä.) çàíåñåíû â
EEPROM (äîëãîâðåìåííàÿ ïàìÿòü). Â äàëüíåéøåì óçåë óïðàâëåíèÿ
ìîæíî â ëþáîå âðåìÿ ïðîãðàììèðîâàòü ñ ïîìîùüþ êíîïîê S1-27 -
S3-27 (ðèñ. N) èëè ÷åðåç ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ. Âî âðåìÿ
ïðîãðàììèðîâàíèÿ óçëà AUMA VARIOMATIC-MC âûïîëíåíèå êîìàíä
ïðîãîíà íåâîçìîæíî (â ò.÷. êîìàíäà àâàðèéíîãî õîäà).

16.1 Ïëàòà èíäèêàöèè è óïðàâëåíèÿ

16.1.1 Ñðåäñòâà èíäèêàöèè
.ÆÊÄ, 4 ñòðîêè ïî 20 ñèìâîëîâ êàæäàÿ:

Ïîêàçûâàåò ðåæèìû ðàáîòû
(ÌÅÑÒÍÛÉ-ÂÛÊËÞ×ÅÍÎ-ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ), ðåæèìíûå äàííûå,
ñâåäåíèÿ î çàêàçå, ñîñòîÿíèå è ôóíêöèè ñèãíàëüíûõ ðåëå, íàñòðîéêà
ïàðàìåòðîâ íà íåìåöêîì èëè àíãëèéñêîì ÿçûêàõ

.8 ñâåòîäèîäîâ íà ïëàòå èíäèêàöèè è óïðàâëåíèÿ A27:
íàçíà÷åíèÿ ñì. íà ðèñ. N.

.3 ñâåòîäèîäà äèàãíîñòèêè íà ïëàòå èíòåðôåéñà À2
íàçíà÷åíèÿ ñì. íà ðèñ. N.
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Anzeige- und

Bedien-Platine A27

LC-Display

8 LED’s:

V1-27: Endlage AUF (grün)

V2-27: Endlage ZU (gelb)

V3-27: Drehmomentschalter AUF (rot)

V4-27: Drehmomentschalter ZU (rot)

V5-27: Wegschalter ZU (rot)

V6-27: Wegschalter AUF (rot)

V7-27: Motorschutz

angesprochen (rot)

V8-27: Reserve (rot)

Diagnose LED’s

auf Interface-Platine A2:

V2-2: Stellbefehl ZU (gelb)

V3-2: Betriebsbereit (rot blinkend)

Störung (rot leuchtend)

V1-2: Stellbefehl AUF (grün)

Programmier-Tasten

S3-27

S2-27

S1-27

Ðèñ. N

Anzeige- und Bedien-Platine

Ortssteuerstelle

Serielle Schnittstelle

(RS232C)

Ðèñ. M
Ïîñëåäîâàòåëüíûé

èíòåðôåéñ
Ïëàòà èíäèêàöèè è óïðàâëåíèÿ

Áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ

V1-27: êðàéíåå ïîëîæåíèå ÎÒÊÐÛÒÎ (çåëåíàÿ)

V2-27: êðàéíåå ïîëîæåíèå ÇÀÊÐÛÒÎ (æåëòàÿ)

V3-27: îãðàíè÷èòåëü êðóòÿùåãî ìîìåíòà
ÎÒÊÐÛÒÎ (êðàñíàÿ)

V4-27: îãðàíè÷èòåëü êðóòÿùåãî ìîìåíòà
ÇÀÊÐÛÒÎ (êðàñíàÿ)

V5-27: ïóòåâîé âûêëþ÷àòåëü ÇÀÊÐÛÒÎ (êðàñíàÿ)

V6-27: ïóòåâîé âûêëþ÷àòåëü ÎÒÊÐÛÒÎ (êðàñíàÿ)

V7-27: ñðàáîòàëà çàùèòà äâèãàòåëÿ (êðàñíàÿ)

V8-27: ðåçåðâ (êðàñíàÿ)

8 ëàìï:

Ïëàòà èíäèêàöèè è
óïðàâëåíèÿ À27

ÆÊÄ

Äèàãíîñòè÷åñêèå ëàìïû
íà ïëàòå èíòåðôåéñà À2:

V2-2: èñïîëíèòåëüíàÿ êîìàíäà ÇÀÊÐÛÒÎ (æåëòàÿ)

V3-2: ãîòîâ ê ðàáîòå (êðàñíàÿ, ìèãàþùàÿ)

V1-2: èñïîëíèòåëüíàÿ êîìàíäà ÎÒÊÐÛÒÎ (çåëåíàÿ)
ñáîé (êðàñíàÿ, ãîðèò íåïðåðûâíî)

Êíîïêè ïðîãðàììèðîâàíèÿ

V3-27:

V2-27:

V1-27:



16.1.2 Ïðîâåðêà âåðñèè
ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ

Ïîñëå ïîäà÷è íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ âåðñèÿ ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ
è íàçâàíèå îáîðóäîâàíèÿ âûñâå÷èâàåòñÿ íà äèñïëåå â òå÷åíèå ïðèáë.
5 ñåêóíä. Ñìîòðèòå òàêæå ãëàâó 3.3 íà ñòðàíèöå 8.

Ïîñëå ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ âåðñèþ ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ ìîæíî
ïðîñìîòðåòü â ìåíþ «order information» (ðèñ. Î1).

16.1.3 Ïðîãðàììèðîâàíèå ñ ïîìîùüþ
êíîïîê S1-27 - S3-27

Ïðîãðàììèðîâàíèå è óïðàâëåíèå óçëà AUMA VARIOMATIC MC ìîæåò
îñóùåñòâëÿòüñÿ ñ ïîìîùüþ êíîïîê S1-27 - S3-27 (ðèñ. N),
ðàñïîëîæåííûõ íà ïëàòå èíäèêàöèè è óïðàâëåíèÿ óçëà
VARIOMATIC-MC. Ïîêàçàíèÿ äèñïëåÿ çàâèñÿò îò òåêóùåãî ñîñòîÿíèÿ
óçëà VARIOMATIC-MC. Ñòðóêòóðà èåðàðõè÷åñêîãî ìåíþ ïðåäñòàâëåíà
íèæå íà ðèñóíêå Î1.

Ìåíþ ðàáî÷åãî
ñîñòîÿíèÿ

Ñ ïîìîùüþ êíîïîê S1-27 èëè S3-27 âêëþ÷àþòñÿ ñëåäóþùèå ïîêàçàíèÿ
ìåíþ:
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Ðèñ. O1: Ñòðóêòóðà ìåíþ

VARIOMATIC VM 01 .1 -MC
Z026 .581 /01

Ðèñ. O2: Ïîêàçàíèÿ ðàáî÷åãî ñîñòîÿíèÿ



Íà ðèñóíêå Ð1 ïîêàçàí ïðèìåð ïîêàçàíèé ðàáî÷åãî ñîñòîÿíèÿ â
ðåæèìàõ ÂÛÊËÞ×ÅÍÎ è ÌÅÑÒÍÛÉ.
.Ñòðîêà 1: îòîáðàæàåò òåêóùèé ðåæèì ðàáîòû.
.Ñòðîêè 2 è 3: ïîêàçàíèÿ òåêóùåãî ñîñòîÿíèÿ.
.Ñòðîêà 4: òåêóùåå íàçíà÷åíèå êíîïîê S1-27 - S3-27.

Ãëàâíîå ìåíþ ×òîáû ïåðåéòè â ãëàâíîå ìåíþ, íàæìèòå íà êíîïêó S2-27 (ðèñ. P1) è
óäåðæèâàéòå åå îêîëî 2 ñåêóíä.

.Êíîïêà S1-27: Ïåðåõîä â ìåíþ ïðîãðàììèðîâàíèÿ (ðèñ. Ð3).

.Êíîïêà S2-27: Ïåðåõîä â èíôîðìàöèîííîå ìåíþ (ðèñ. P9, ñòð. 26).

.Êíîïêà S3-27: Âîçâðàò â ýêðàí ðàáî÷åãî ñîñòîÿíèÿ (ñòð. 23).
Åñëè â òå÷åíèå äëèòåëüíîãî âðåìåíè (îê. 5 ìèíóò) íå áûëî íàæàòî íè
îäíîé êíîïêè, òî óçåë AUMA VARIOMATIC-MC àâòîìàòè÷åñêè ïåðåõîäèò
â ìåíþ ðàáî÷åãî ñîñòîÿíèÿ (ñì. ñòð. 23).

Ðåæèì ïðîãðàììèðîâàíèÿ

.Êíîïêà S1-27: îòîáðàæåíèå âñåõ ïàðàìåòðîâ (ñì. ïàðàìåòðû íà ðèñ. Ð4)

.Êíîïêà S2-27: íàñòðîéêà (ïðîãðàììèðîâàíèå) ïàðàìåòðîâ (ñì.
ââåäåíèå êîäîâ íà ñòð. 25).

.Êíîïêà S3-27: âîçâðàò â ãëàâíîå ìåíþ (ðèñ. Ð2).

Ìåíþ ïàðàìåòðîâ

.Ñ ïîìîùüþ êíîïîê S1-27 èëè S2-27 ìîæíî âûçâàòü âñå èìåþùèåñÿ
ïàðàìåòðû (ñì. ñòð. 28):

.Êíîïêà S3-27: âîçâðàò â ìåíþ ïðîãðàììèðîâàíèÿ (ðèñ. Ð3).
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Ðèñ. P1: Ïðèìåð ïîêàçàíèé äèñïëåÿ

Ðèñ. P2

Ðèñ. P3

Ðèñ. P4: Ïðèìåð ïàðàìåòðà ïîêàçàíèé Å1



Ââåäåíèå êîäîâ .Â ìåíþ ïðîãðàììèðîâàíèÿ (ðèñ. Ð3, ñòð. 24) ñ ïîìîùüþ êíîïêè S2-27
âûáåðèòå «Configuration».

Äëÿ èçìåíåíèÿ ïàðàìåòðà âíà÷àëå òðåáóåòñÿ ââåñòè êîä (ðèñ. Ð5). Â
çàâèñèìîñòè îò ââåäåííîãî êîäà, îòêðûâàåòñÿ äîñòóï ê îäíîé èç ãðóïï
ïàðàìåòðîâ (ñòð. 28 è äàëåå):

.Ïðè êàæäîì íàæàòèè êíîïêè S1-27 «+» (ðèñ. Ð5) òåêóùàÿ öèôðà
óâåëè÷èâàåòñÿ íà îäíî çíà÷åíèå (9 ìåíÿåòñÿ íà 0).

.×òîáû ïåðåéòè ê ñëåäóþùåìó ðàçðÿäó, íàæìèòå íà êíîïêó S2-27 «>».

.×òîáû ïîäòâåðäèòü ââåäåíèå êîäà, íàæìèòå íà êíîïêó S3-27 «ESC»
èëè, â ñëó÷àå îøèáêè, îòìåíèòå ïðîöåññ ââåäåíèÿ ýòîé æå êíîïêîé.

Ïðîãðàììèðîâàíèå

Ñòàíäàðòíûå ïàðàìåòðû

Äîïîëíèòåëüíûå
ïàðàìåòðû,

Ïàðàìåòðû ðåãóëÿòîðà
ïîëîæåíèÿ

Èçìåíåíèå (ïðîãðàììèðîâàíèå) ïàðàìåòðîâ (ñòð. 28 è äàëåå)
îñóùåñòâëÿåòñÿ â ìåíþ ïîøàãîâî.
Ïîðÿäîê ïðîãðàììèðîâàíèå îäèíàêîâ äëÿ âñåõ òðåõ ìåíþ. Íà ðèñóíêàõ
Ð6 è Ð7 ïîêàçàí ïðèìåð óñòàíîâêè ïàðàìåòðà ìåðòâîé çîíû Xt
ðåãóëÿòîðà ïîëîæåíèÿ.

.Íàæèìàéòå íà êíîïêó S1-27 «>» (ðèñ. P6) äî òåõ ïîð, ïîêà íà ýêðàíå
íå îòîáðàçèòñÿ íóæíûé ïàðàìåòð.

.×òîáû èçìåíèòü âåëè÷èíó ïàðàìåòðà, íàæìèòå íà êíîïêó S2-27 «EDIT».

.Ïðè íåîáõîäèìîñòè, íàæìèòå íà êíîïêó S3-27 «ESC», ÷òîáû îòìåíèòü
ïðîöåäóðó è âåðíóòüñÿ â ìåíþ ââåäåíèÿ êîäîâ.

.Èçìåíèòå ïàðàìåòð (ðèñ. Ð7):
Êíîïêà S1-27 «�»: óìåíüøåíèå âåëè÷èíû íà îäíî çíà÷åíèå.
Êíîïêà S2-27 «+»: óâåëè÷åíèå âåëè÷èíû íà îäíî çíà÷åíèå.

.×òîáû îòìåíèòü ïðîöåäóðó, íàæìèòå íà êíîïêó S3-27 «ESC».
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Ðèñ. P5: Ââîä êîäîâ

Ðèñ. P6

Êîä Ïàðàìåòðû

0100 Ñòàíäàðòíûå ïàðàìåòðû (âèä îòêëþ÷åíèÿ, ðåæèì íåïðåðûâíîãî
õîäà)

0200 Äîïîëíèòåëüíûå ïàðàìåòðû (àâàðèéíûé õîä, ñèãíàëüíûå ðåëå,
ïðîìåæóòî÷íûå ïîëîæåíèÿ)

0300 Ïàðàìåòðû ðåãóëÿòîðà ïîëîæåíèÿ

Ðèñ. P7



.Êíîïêà S1-27 “Yes” (ðèñ. P8):
ñîõðàíåíèå è âîçâðàò â ìåíþ ïðîãðàììèðîâàíèÿ ïàðàìåòðîâ (ðèñ. Ð6).

.Êíîïêà S3-27 “No” (ðèñ. P8):
âîçâðàò â ìåíþ ïðîãðàììèðîâàíèÿ ïàðàìåòðîâ áåç ñîõðàíåíèÿ
èçìåíåíèé (ðèñ. Ð6).

Èíôîðìàöèîííîå ìåíþ Èíôîðìàöèîííîå ìåíþ îòêðûâàåòñÿ èç ãëàâíîãî ìåíþ êíîïêîé S2-27
(ñòð. 23).

.Êíîïêà S1-27: îòîáðàæåíèå èíôîðìàöèè î çàêàçå (ìåíþ «order
information»)

.Êíîïêà S2-27: îòîáðàæåíèå ñèãíàëüíûõ ðåëå.

.Êíîïêà S3-27: âîçâðàò â ãëàâíîå ìåíþ (ñòð. 23).

Èíôîðìàöèÿ î çàêàçå Èíôîðìàöèÿ î çàêàçå âêëþ÷àåò ñëåäóþùèå ñâåäåíèÿ:
.íàçâàíèå èçäåëèÿ (íå èçìåíÿåòñÿ)
.âåðñèÿ (íîìåð èçäåëèÿ â EEPROM, íå èçìåíÿåòñÿ)
.íîìåð ïîðó÷åíèÿ
.íàçâàíèå ïðîåêòà
.íîìåð ÊÊS (ñèñòåìà èäåíòèôèêàöèè äëÿ ýëåêòðîñòàíöèé)
.äàòà çàêëþ÷èòåëüíîãî èñïûòàíèÿ
.íîìåð ìîíòàæíîé ñõåìû
.ñõåìà ïîäêëþ÷åíèé
.ñëóæåáíûé òåêñò 1 + 2

Èíôîðìàöèÿ î çàêàçå çàíîñèòñÿ â äîëãîâðåìåííóþ ïàìÿòü EEPROM âî
âðåìÿ çàêëþ÷èòåëüíîãî èñïûòàíèÿ. Âïîñëåäñòâèè ýòè äàííûå ìîæíî
èçìåíÿòü òîëüêî ÷åðåç ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ
(ñòð. 27).

Ñèãíàëüíûå ðåëå Äàííîå ìåíþ (ðèñ. Ð10) îòîáðàæàåò òåêóùèå íàñòðîéêè ñèãíàëüíûõ
ìåíþ è èõ ñîñòîÿíèå.

.Êíîïêà S1-27: ïåðåêëþ÷åíèå ìåæäó ïîêàçàíèÿìè ñîñòîÿíèÿ è ôóíêöèè
ñèãíàëüíîãî ðåëå.

.Êíîïêà S2-27: ïåðåõîä ê ñëåäóþùåìó ñèãíàëüíîìó ðåëå.

.Êíîïêà S3-27: âîçâðàò â ãëàâíîå ìåíþ.
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Ðèñ. P10

Ðèñ. P9

Ðèñ. P8



16.2 Áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ Ïðîãðàììèðîâàíèå ÷åðåç áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ (ðèñ. Q)
îñóùåñòâëÿåòñÿ ñ ïîìîùüþ êíîïîê ÎÒÊÐÛÒÎ-ÑÒÎÏ-ÇÀÊÐÛÒÎ.
Ýòè êíîïêè âûïîëíÿþò òó æå ôóíêöèþ, ÷òî è êíîïêè S1-27 - S3-27,
ðàñïîëîæåííûå íà ïëàòå èíäèêàöèè è óïðàâëåíèÿ (êðîìå ðåæèìà
ÌÅÑÒÍÛÉ).

.Óñòàíîâèòå ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü â ïîëîæåíèè ÂÛÊËÞ×ÅÍÎ.

.Âûïîëíèòå ïðîãðàììèðîâàíèå, êàê îïèñàíî â ãëàâå 16.1.3 íà ñòð.23.
Íàçíà÷åíèå êíîïîê ïðèâåäåíû íà ðèñ. Q.

16.3 Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ
RS 232C
Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ ñëóæèò äëÿ ïðîãðàììèðîâàíèÿ, à òàêæå
ñ÷èòûâàíèÿ ïàðàìåòðîâ è èíôîðìàöèè (ñâåäåíèé î çàêàçå, äàííûõ
ïðèâîäà).
Äëÿ óïðàâëåíèÿ ÷åðåç ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ íåîáõîäèìî
ñëåäóþùåå:

.ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå WIN-MC (çàêàçûâàåòñÿ îòäåëüíî) äëÿ
VARIOMATIC-MC (ñòð. 28)

.êàáåëü (àðò. íîìåð Z026.401) äëÿ ñîåäèíåíèÿ D-SUB9 ñ ìîäóëüíûì
ðàçúåìîì 4 .
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Wahlschalter S1-9:

- ORT (Ortsbedienung)
- AUS
- FERN (Fernbedienung)

Drucktaster Tasten auf Anzeige-

Ortssteuerstelle: und Bedien-Platine:

AUF S1-27

HALT STOP S2-27

ZU S3-27

Ortssteuerstelle

Ðèñ. Q: Áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ

Êíîïêè áëîêà
ìåñòíîãî
óïðàâëåíèÿ:

Êíîïêè ïëàòû
èíäèêàöèè è
óïðàâëåíèÿ:

ÎÒÊÐÛÒÎ

ÑÒÎÏ STOP

ÇÀÊÐÛÒÎ

Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü S1-9:

- ÌÅÑÒÍÛÉ (óïðàâëåíèå ìåñòíîå)

- ÂÛÊË

- ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ (óïðàâëåíèå
äèñòàíöèîííîå)

Áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ:

Serielle Schnittstelle
(RS 232) Display

Programmiergerät,
z.B. Laptop

Taster
(Anzeige-und Bedien-Platine)

Ðèñ. R: Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ

(RS 232) Äèñïëåé

Óñòðîéñòâî
ïðîãðàììèðîâàíèÿ,
íàïðèìåð, íîóòáóê

Êíîïêè
(ïëàòà èíäèêàöèè è óïðàâëåíèÿ)



16.3.1 Ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå WIN-MC (çàêàçûâàåòñÿ îòäåëüíî)

Íîìåð èçäåëèÿ äëÿ çàêàçà òîëüêî ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ
“WIN-MC”: Z029.294.
Íîìåð èçäåëèÿ äëÿ çàêàçà òîëüêî êàáåëÿ: Z026.401.
Íîìåð èçäåëèÿ äëÿ çàêàçà ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ «WIN-MC» è
êàáåëÿ: Z030.457.

Ñèñòåìíûå òðåáîâàíèÿ:

.Windows 95/98 èëè Windows NT4.0

.PC 386, 486 èëè Pentium

.16 Ìá îïåðàòèâíîé ïàìÿòè

.ïðèâîä êîìïàêò-äèñêîâ

.Óñòàíîâèòå ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå íà êîìïüþòåð.

.Óñòàíîâèòå ñîåäèíåíèå ÷åðåç ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ (ðèñ. R,
ñòð. 27).

×òîáû óñòàíîâèòü ñîåäèíåíèå, ñåëåêòîðíûé
ïåðåêëþ÷àòåëü áëîêà ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ (ðèñ. Q)
äîëæåí íàõîäèòüñÿ â ïîëîæåíèè ÂÛÊËÞ×ÅÍÎ.

.Â ìåíþ êíîïêè ÏÓÑÊ ïåðåéäèòå â ãðóïïó ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ
è çàïóñòèòå ïðîãðàììó.

.Â ãëàâíîì îêíå ïðîãðàììû âûáåðèòå íóæíûé ÿçûê.

.Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ äîëæåí áûòü íàñòðîåí ñëåäóþùèì
îáðàçîì:
- Baudrate: 9600
- Data bits: 8
- Parity: N (îòñóòñòâ.)
- Stop bits: 1
- Protocol: XON/XOFF

.Ïåðåä íà÷àëîì ïåðåäà÷è äàííûõ ìåæäó VARIOMATIC MC è ÏÊ
ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ äîëæåí áûòü îòêðûò.

Ïîäðîáíåå î ïðîãðàììíîì îáåñïå÷åíèè ñìîòðèòå â èíòåðàêòèâíîé
ñïðàâêå.

16.4 Ïàðàìåòðû ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ

16.4.1 Ñòàíäàðòíûå ïàðàìåòðû (âèä îòêëþ÷åíèÿ, ðåæèì íåïðåðûâíîãî õîäà)
Äîñòóï ê ýòèì ïàðàìåòðàì îòêðûâàåòñÿ ïîñëå ââîäà êîäà 0100.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
AUMA VARIOMATIC-MC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷àíèþ

Èìÿ
ïàðàìåòðà

Îòêëþ÷åíèå ÇÀÊÐÛÒÎ: (âñåãäà çàâèñèò îò ñèëû òÿãè, ñì. ñòð. 12)
Îòêëþ÷åíèå â êðàéíåì ïîëîæåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ ïóòåâûì âûêëþ÷àòåëåì èëè
îãðàíè÷èòåëåì êðóòÿùåãî ìîìåíòà

Torque
seating

ELZU

Îòêëþ÷åíèå ÎÒÊÐÛÒÎ: (âñåãäà çàâèñèò îò ñèëû òÿãè, ñì. ñòð. 12)
Îòêëþ÷åíèå â êðàéíåì ïîëîæåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ ïóòåâûì âûêëþ÷àòåëåì èëè
îãðàíè÷èòåëåì êðóòÿùåãî ìîìåíòà

Torque
seating

ELAUF

Ðåæèì íåïðåðûâíîãî õîäà ÌÅÑÒÍÛÉ:
Ïåðåêëþ÷åíèå ìåæäó ïîøàãîâûì ðåæèìîì (OFF) è íåïðåðûâíûì ðåæèìîì (ON)

ON SHO

Ðåæèì íåïðåðûâíîãî õîäà ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ:
Ïåðåêëþ÷åíèå ìåæäó ïîøàãîâûì ðåæèìîì (OFF) è íåïðåðûâíûì ðåæèìîì (ON)

OFF SHF

ßçûê: Íåìåöêèé, àíãëèéñêèé German SPRCH

Ïîêàçàíèÿ: Ïîêàçàíèÿ àíàëîãîâûõ âûõîäíûõ ñèãíàëîâ â ïðîöåíòàõ èëè
àáñîëþòíûõ âåëè÷èíàõ

Percent ABS



16.4.2 Äîïîëíèòåëüíûå ïàðàìåòðû (àâàðèéíûé õîä, ñèãíàëüíûå ðåëå, ïðîìåæóòî÷íûå ïîëîæåíèÿ)
Äîñòóï ê ýòèì ïàðàìåòðàì îòêðûâàåòñÿ ïîñëå ââîäà êîäà 0200.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè AUMA VARIOMATIC-MC

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷àíèþ

Èìÿ
ïàðàìåòðà

Øóíòèðîâàíèå êðóòÿùåãî ìîìåíòà:
Âðåìÿ øóíòèðîâàíèÿ îãðàíè÷èòåëåé ñèëû òÿãè ïîñëå ïóñêà:
OFF (âûêë), 0,2 ceê, 0,5 ceê, 1,0 ceê, 2,0 ceê èëè 5,0 ceê

OFF ANFAHR

Autoreset PowerFail:
ON (âêë): Ïîñëå ïîäà÷è íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ îøèáêà ñáðîñèòñÿ àâòîìàòè÷åñêè.
OFF (âûêë): Ïîñëå ïîäà÷è íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ îøèáêó íåîáõîäèìî êâèòèðîâàòü.

ON RESET

Àâòîñáðîñ òåðìèñòîðà:
ON: Ïîñëå îõëàæäåíèÿ äâèãàòåëÿ îøèáêà ñáðîñèòñÿ àâòîìàòè÷åñêè.
OFF: Ïîñëå îõëàæäåíèÿ äâèãàòåëÿ îøèáêà íåîáõîäèìî êâèòèðîâàòü.

ON THERM

Êîíòðîëü S5-40 %:
ON: Êîíòðîëü ïóñêîâ (1800 êîë-âî/÷) èëè ïðîäîëæèòåëüíîñòè õîäà (ìàêñ. 15 ìèí)

OFF S4ERR

Ñèãíàë 1
Ôóíêöèÿ ñèãíàëüíîãî ðåëå 1 (ñì. ñèãíàëüíûå ðåëå íà ñòð. 31)

End positi-
on CLO-
SED

MEL1

Ñèãíàë 2
Ôóíêöèÿ ñèãíàëüíîãî ðåëå 2 (ñì. ñèãíàëüíûå ðåëå íà ñòð. 31)

End positi-
on OPEN

MEL2

Ñèãíàë 3:
Ôóíêöèÿ ñèãíàëüíîãî ðåëå 3 (ñì. ñèãíàëüíûå ðåëå íà ñòð. 31)

LOCAL MEL3

Ñèãíàë 4:
Ôóíêöèÿ ñèãíàëüíîãî ðåëå 4 (ñì. ñèãíàëüíûå ðåëå íà ñòð. 31)

OFF MEL4

Ñèãíàë 5:
Ôóíêöèÿ ñèãíàëüíîãî ðåëå 5 (ñì. ñèãíàëüíûå ðåëå íà ñòð. 31)

REMOTE MEL5

Ñèãíàëû 6 - 13
(òîëüêî ïðè ïîäêëþ÷åííîé îòäåëüíîé ïëàòå ðåëå, ñì. ñòð. 34)
Ôóíêöèÿ ñèãíàëüíûõ ðåëå 6-13 (ñì. ñèãíàëüíûå ðåëå íà ñòð. 31)

- MEL 6
-
MEL 13

Âðåìÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ (÷èñëî îáîðîòîâ) â ðó÷íîì ðåæèìå
Âðåìÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ â ðåæèìå óïðàâëåíèÿ ÌÅÑÒÍÛÉ èëè
ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ ÄÂÎÈ×ÍÛÉ,
(ïîêàçàíèÿ â ïðîöåíòàõ)

100 % NHAND

Âðåìÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ (÷èñëî îáîðîòîâ) ïðè àâàðèéíîì õîäå:
Âðåìÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ ïðè àâàðèéíîì õîäå (ïîêàçàíèÿ â ïðîöåíòàõ)

100 % NNOT

Ïðîìåæóòî÷íîå ïîëîæåíèå 1:
Ïîêàçàíèå â ïðîöåíòàõ ïóòè õîäà (0 % = ÇÀÊÐÛÒÎ / 100 % = ÎÒÊÐÛÒÎ)

50,0 % POS1

Âèä ïðîìåæóòî÷íîãî ïîëîæåíèÿ 1:
«CLOSED 1 POS 0 OPEN» îçíà÷àåò, ÷òî ñèãíàë àêòèâåí ìåæäó êðàéíèì
ïîëîæåíèåì ÇÀÊÐÛÒÎ è ïðîìåæóòî÷íûì ïîëîæåíèåì 1.
ñì. òàêæå îïèñàíèå ïðîìåæóòî÷íûõ ïîëîæåíèé íà ñòð. 21

CLOSED 1
POS
0 OPEN

POS1D

Ïðîìåæóòî÷íîå ïîëîæåíèå 2:
Ïîêàçàíèå â ïðîöåíòàõ ïóòè õîäà (0 % = ÇÀÊÐÛÒÎ / 100 % = ÎÒÊÐÛÒÎ)

50,0 % POS2

Âèä ïðîìåæóòî÷íîãî ïîëîæåíèÿ 2:
ñì. òàêæå îïèñàíèå ïðîìåæóòî÷íûõ ïîëîæåíèé íà ñòð. 21

CLOSED 1
POS
0 OPEN

POS2D

Ïðîìåæóòî÷íîå ïîëîæåíèå 3:
Ïîêàçàíèå â ïðîöåíòàõ ïóòè õîäà (0 % = ÇÀÊÐÛÒÎ / 100 % = ÎÒÊÐÛÒÎ)

50,0 % POS3

Âèä ïðîìåæóòî÷íîãî ïîëîæåíèÿ 3:
ñì. òàêæå îïèñàíèå ïðîìåæóòî÷íûõ ïîëîæåíèé íà ñòð. 21

CLOSED 0
POS
1 OPEN

POS3D

Ïðîìåæóòî÷íîå ïîëîæåíèå 4:
Ïîêàçàíèå â ïðîöåíòàõ ïóòè õîäà (0 % = ÇÀÊÐÛÒÎ / 100 % = ÎÒÊÐÛÒÎ)

50,0 % POS4

Âèä ïðîìåæóòî÷íîãî ïîëîæåíèÿ
ñì. òàêæå îïèñàíèå ïðîìåæóòî÷íûõ ïîëîæåíèé íà ñòð. 21

act. betw.
OPEN and
POS4

POS4D



16.4.3 Ïàðàìåòðû ðåãóëÿòîðà ïîëîæåíèÿ
Äîñòóï ê ýòèì ïàðàìåòðàì îòêðûâàåòñÿ ïîñëå ââîäà êîäà 0300.

16.4.4 Ïàðàìåòðû òàéìåðà Äîñòóï ê ýòèì ïàðàìåòðàì îòêðûâàåòñÿ ïîñëå ââîäà êîäà 0300.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
AUMA VARIOMATIC-MC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷àíèþ

Èìÿ
ïàðàìåòðà

Âõîäíîé äèàïàçîí Å2 (îò RWG èëè ïîòåíöèîìåòðà):
0 - 5 Â èëè 5 – 0 Â, ëèáî 0/4 – 20 ìA èëè 20 - 4/0 ìA

0-5 Â E2IN

Âûõîäíîé äèàïàçîí Å2:
Îáðàòíàÿ ñâÿçü ïî ïîëîæåíèþ 0/4 - 20 ìA.
Âûõîäíîé ñèãíàë E2 OUT è ïîêàçàíèÿ íà äèñïëåå è ïëàòå èíäèêàöèè è óïðàâëåíèÿ
âûðàâíèâàþòñÿ ïðè äîñòèæåíèè êðàéíèõ ïîëîæåíèé, òî åñòü êðàéíèå âåëè÷èíû 0,
4 ìÀ è 20 ìÀ ïîäàþòñÿ â êðàéíèõ ïîëîæåíèÿõ.
Ïðè èñïîëüçîâàíèè ýëåêòðîííîãî äàò÷èêà ïîëîæåíèÿ (RWG) â êà÷åñòâå âõîäíîãî
ñèãíàëà äëÿ ïëàòû ìèêðîêîíòðîëëåðà À26, êëåììà Õ12 (íàïðèìåð, VARIOMA-
TIC-MC íà íàñòåííîì äåðæàòåëå), âûðàâíèâàíèÿ âûõîäíîãî ñèãíàëà Å2 OUT íå
îñóùåñòâëÿåòñÿ. Â ýòîì ñëó÷àå òðåáóåòñÿ ïîäñòðîéêà ýëåêòðîííîãî äàò÷èêà
ïîëîæåíèÿ (RWG) (ñì. ñòð. 17).

No output E2OUT

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷àíèþ

Èìÿ
ïàðàìåòðà

×èñëî îáîðîòîâ â ðåæèìå ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ, àíàëîãîâîå
Íîìèíàëüíîå ÷èñëî îáîðîòîâ â ðåæèìå ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ ÄÂÎÈ×ÍÛÉ ÷åðåç
àíàëîãîâîå çíà÷åíèå 0/4 - 20 ìA

OFF NFERN

Âõîäíîé äèàïàçîí E3:
Âõîäíîé äèàïàçîí íîìèíàëüíîãî ÷èñëà îáîðîòîâ E3

0 – 20 ìÀ E3IN

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷àíèþ

Èìÿ
ïàðàìåòðà

Âåðñèÿ (îïðåäåëÿåò ïîðÿäîê ðàáîòû ïðÿìîõîäíîãî ïðèâîäà):
- Óïðàâëÿþùèé ïðèâîä: äâîéíîå óïðàâëåíèå ÷åðåç ñèãíàëû ÎÒÊÐÛÒÎ, ÑÒÎÏ,
ÇÀÊÐÛÒÎ è ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ
- Ìîäóëèðóþùèé ïðèâîä: íå èñïîëüçóåòñÿ
- Êîíòðîëëåð ïðîöåññîâ E1 (âíåøíåå íîìèíàëüíîå çíà÷åíèå): íå èñïîëüçóåòñÿ
- Êîíòðîëëåð ïðîöåññîâ, âíóòðåííåå íîìèíàëüíîå çíà÷åíèå: íå èñïîëüçóåòñÿ

Óïðàâëÿþ
ùèé
ïðèâîä

PID

Ïîøàãîâûé ðåæèì â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ: ïîøàãîâûé ðåæèì â íàïðàâëåíèè
ÇÀÊÐÛÒÎ ìåæäó íà÷àëîì ïîøàãîâîãî ðåæèìà ÇÀÊÐÛÒÎ è îêîí÷àíèåì
ïîøàãîâîãî ðåæèìà ÇÀÊÐÛÒÎ

OFF TKZU

Start of stepping mode CLOSE:
Íà÷àëî ïîøàãîâîãî ðåæèìà â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ

10,0 % TAZU

End of stepping mode CLOSE:
Îêîí÷àíèå ïîøàãîâîãî ðåæèìà â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ

0,0 % TEZU

Ïîøàãîâûé ðåæèì â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ
ON: ïîøàãîâûé ðåæèì â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ ìåæäó íà÷àëîì ïîøàãîâîãî
ðåæèìà ÎÒÊÐÛÒÎ è îêîí÷àíèåì ïîøàãîâîãî ðåæèìà ÎÒÊÐÛÒÎ

OFF TKAUF

Íà÷àëî ïîøàãîâîãî ðåæèìà â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ:
Íà÷àëî ïîøàãîâîãî ðåæèìà â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ

90,0 % TAAUF

Îêîí÷àíèå ïîøàãîâîãî ðåæèìà â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ:
Îêîí÷àíèå ïîøàãîâîãî ðåæèìà â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ

100,0 % TEAUF

Ïðîäîëæèòåëüíîñòü õîäà:
Ïðîäîëæèòåëüíîñòü õîäà ïðèâîäà â ïîøàãîâîì ðåæèìå

5 ceê TEIN

Äëèòåëüíîñòü ïàóçû:
Äëèòåëüíîñòü ïàóçû â ïîøàãîâîì ðåæèìå

5 ceê TAUS



16.4.5 Ñèãíàëüíûå ðåëå Äëÿ ïîäà÷è ñèãíàëîâ íà êîíòðîëüíûé öåíòð èìåþòñÿ 5 ñèãíàëüíûõ
ðåëå, ðàñïîëîæåííûõ íà ïëàòå èíòåðôåéñà.

Äëÿ êàæäîãî ñèãíàëüíîãî ðåëå ìîæíî íàçíà÷èòü ñëåäóþùèå ñèãíàëû
èëè êîìáèíàöèè ñèãíàëîâ:
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè AUMA VARIOMATIC-MC

Ñèãíàë
Ïîêàçàíèÿ íà äèñïëåå

Îïèñàíèå

No function

End position CLOSED Ñðàáîòàëè äàò÷èê êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ (ñòð. 14) è îãðàíè÷èòåëü ñèëû òÿãè
(ñòð. 13)

End position OPEN Ñðàáîòàëè äàò÷èê êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ (ñòð. 14) è îãðàíè÷èòåëü ñèëû òÿãè
(ñòð. 13)

Run in direction CLOSE

Run in direction OPEN

Limit switches for CLOSED
(WSR)

Limit switches for OPEN
(WOEL)

Torque switches for CLOSED
(DSR)

Ñðàáîòàë îãðàíè÷èòåëü ñèëû òÿãè (ñòð. 13)

Torque switches for OPEN
(DOEL)

Ñðàáîòàë îãðàíè÷èòåëü ñèëû òÿãè (ñòð. 13)

PTC thermistor PTC1 Ñðàáîòàë òåðìèñòîð

Torque fault CLOSED Ñðàáîòàë îãðàíè÷èòåëü ñèëû òÿãè (ñòð. 13), íî ïðè ýòîì äàò÷èê êðàéíåãî
ïîëîæåíèÿ (ñòð. 14) íå ñèãíàëèçèðîâàë î äîñòèæåíèè êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ

Torque fault OPEN Ñðàáîòàë îãðàíè÷èòåëü êðóòÿùåãî ìîìåíòà (ñòð. 13), íî ïðè ýòîì äàò÷èê
êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ (ñòð. 14) íå ñèãíàëèçèðîâàë î äîñòèæåíèè êðàéíåãî
ïîëîæåíèÿ

WSR and WOEL Ñðàáîòàëè îáà äàò÷èêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ

DSR and DOEL Ñðàáîòàëè îáà äàò÷èêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ

E1 < 3,0 mA Íîìèíàëüíîå çíà÷åíèå E1 ìåíåå 3,0 ìÀ

E2 < 3,0 mA Äåéñòâèòåëüíîå çíà÷åíèå E2 ìåíåå 3,0 ìÀ

ED> S4-25 %, 15 min Ïðåâûøåíî ìàêñèìàëüíî äîïóñòèìîå âðåìÿ ðàáîòû (15 ìèí.) èëè ìàê-
ñèìàëüíî äîïóñòèìîå êîëè÷åñòâî ïóñêîâ/÷àñ (1800).

LOCAL Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü â ïîëîæåíèè ÌÅÑÒÍÛÉ.

OFF Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü â ïîëîæåíèè ÂÛÊËÞ×ÅÍÎ.

REMOTE Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü â ïîëîæåíèè ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ.

REMOTE BINARY Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü â ïîëîæåíèè ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ, è âêëþ÷åí
ðåæèì óïðàâëåíèÿ

REMOTE ANALOGUE íå èñïîëüçóåòñÿ

Intermediate position 1 Ñèãíàë â çàâèñèìîñòè îò âèäà ïðîãðàììèðîâàíèÿ (ñì. ñòð. 21)

Intermediate position 2 Ñèãíàë â çàâèñèìîñòè îò âèäà ïðîãðàììèðîâàíèÿ (ñì. ñòð. 21)

Intermediate position 3 Ñèãíàë â çàâèñèìîñòè îò âèäà ïðîãðàììèðîâàíèÿ (ñì. ñòð. 21)

Intermediate position 4 Ñèãíàë â çàâèñèìîñòè îò âèäà ïðîãðàììèðîâàíèÿ (ñì. ñòð. 21)

Stepping range CLOSE Ïðèâîä ðàáîòàåò â ïîøàãîâîì ðåæèìå â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ

Stepping range OPEN Ïðèâîä ðàáîòàåò â ïîøàãîâîì ðåæèìå â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ

Ready for operation REMOTE Ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü â ïîëîæåíèè ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ, ñáîè
îòñóòñòâóþò



16.4.6 Ñáîè Áëîê óïðàâëåíèÿ AUMA VARIOMATIC-MC ñïîñîáåí îïîçíàâàòü
ðàçëè÷íûå òèïû ñáîåâ. Íåêîòîðûå âèäû ñáîåâ ñâÿçàíû ñ ðåçêèì
âûêëþ÷åíèåì ïðèâîäà. Â òàáëèöå íèæå ïðåäñòàâëåíû âîçìîæíûå ñáîè,
èõ ïðè÷èíû è ïîñëåäñòâèÿ.
Èíäèêàöèÿ è ñèãíàëèçàöèÿ ïðè ïîÿâëåíèè ñáîÿ:

.êðàñíàÿ ëàìïà ÑÁÎÉ íà áëîêå ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ.

.ðåëå îøèáêè íà ïëàòå èíòåðôåéñà.

.ìèãàþùèé êðàñíûé äèàãíîñòè÷åñêèé ñâåòîäèîä íà ïëàòå èíòåðôåéñà
(ðèñ. N, ñòð. 22).
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
AUMA VARIOMATIC-MC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè

Ñáîé (îøèáêà)
Ïîêàçàíèÿ
äèñïëåÿ

Ïðè÷èíà Ðåàêöèÿ ïðèâîäà

Fault end
position
CLOSED / OPEN

Îáðàòíûé ñèãíàë ïî
ïîëîæåíèþ íå
ñîîòâåòñòâóåò ñèãíàëó
äàò÷èêà êðàéíåãî
ïîëîæåíèÿ.

- Îòñóòñòâèå ñòàíäàðòèçàöèè (ñì. ïàðàìåòð E2OUT, ñòð.
30). Ñáðîñ îøèáêè ïðîèñõîäèò àâòîìàòè÷åñêè ïîñëå
êîððåêöèè íàñòðîéêè (ïîòåíöèîìåòð íå äîëæåí
íàõîäèòüñÿ â êðàéíåì ïîëîæåíèè äî óïîðà, òî åñòü
çíà÷åíèå ïîòåíöèîìåòðà â êðàéíèõ ïîëîæåíèÿõ äîëæíî
áûòü ìåíåå 5 Â èëè áîëåå 0 Â. Òàêæå âîçìîæíî
êâèòèðîâàíèå ñ ïîìîùüþ êíîïêè ÑÒÎÏ áëîêà ìåñòíîãî
óïðàâëåíèÿ (ñì ñòð. 27).

Thermo Ñðàáîòàëà òåðìîçàùèòà
îáìîòîê äâèãàòåëÿ.

- Ïðèâîä îòêëþ÷àåòñÿ, òàê êàê ñðàáîòàëà òåðìîçàùèòà.
Ðàáîòà ìîæåò áûòü ïðîäîëæåíà ïîñëå îõëàæäåíèÿ. Â
çàâèñèìîñòè îò óñòàíîâêè ïàðàìåòðà «Autoreset
Thermo», ñáîé ïî ïðè÷èíå ïåðåãðåâà ñîõðàíÿåòñÿ äî
êâèòèðîâàíèÿ êíîïêîé ÑÒÎÏ èëè ñáðàñûâàåòñÿ
àâòîìàòè÷åñêè.

- Â ðåæèìå ÀÂÀÐÈÉÍÛÉ ÕÎÄ ïðèâîä ìîæåò
îñóùåñòâëÿòü àâàðèéíûé õîä äàæå ïðè íàëè÷èè îøèáêè
ïåðåãðåâà. Äëÿ ýòîãî ïàðàìåòð «Alarmfahrt Thermo»
äîëæåí áûòü óñòàíîâëåí íà OFF. Â ýòîì ñëó÷àå ñèãíàë
ñáîÿ íå ïîäàåòñÿ.

Torque CLOSE:
DSR èëè Torque
OPEN: DOEL

Ñðàáîòàë îãðàíè÷èòåëü
êðóòÿùåãî ìîìåíòà åùå
äî äîñòèæåíèÿ ïðèâîäîì
êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ ->
îøèáêà êðóòÿùåãî
ìîìåíòà

- Ïðèâîä âûêëþ÷àåòñÿ è ïîäàåòñÿ ñèãíàë ñáîÿ
(ñîõðàíÿåòñÿ)

- Ñáðîñ ïðîèñõîäèò ïîäà÷åé èñïîëíèòåëüíîé êîìàíäû
õîäà â ïðîòèâîïîëîæíîì íàïðàâëåíèè

- Â ðåæèìå ÀÂÀÐÈÉÍÛÉ ÕÎÄ îãðàíè÷èòåëü êðóòÿùåãî
ìîìåíòà ìåæäó äàò÷èêàìè êðàéíèõ ïîëîæåíèé ìîæåò
áûòü øóíòèðîâàí. Äëÿ ýòîãî ïàðàìåòð «Emerg. Op.
thermo» äîëæåí áûòü óñòàíîâëåí íà OFF. Â ýòîì
ñëó÷àå ñèãíàë ñáîÿ íå ïîäàåòñÿ.

E1 < 3,0 mA
(äëÿ âõîäíîãî
äèàïàçîíà
4 - 20 ìA )

Ðåàêöèÿ ñîãëàñíî
ïðîãðàììíîìó ïàðàìåòðó
FAIL ( ‘fail as is’, ‘fail
close’, ‘fail open’)

- Ñáðîñ îøèáêè ïðîèñõîäèò àâòîìàòè÷åñêè, ïîñëå òîãî
êàê E1 ñíîâà ïðåâûñèò 4,0 ìA

E2 < 3,0 mA
(äëÿ âõîäíîãî
äèàïàçîíà
4 - 20 ìA )

Ðåàêöèÿ ñîãëàñíî
ïðîãðàììíîìó ïàðàìåòðó
FAIL ( ‘fail as is’, ‘fail
close’, ‘fail open’)

- Ñáðîñ îøèáêè ïðîèñõîäèò àâòîìàòè÷åñêè, ïîñëå òîãî
êàê E2 ñíîâà ïðåâûñèò 4,0 ìA

S4 > 25 %,
15 min

Ïðîèçîøëî áîëåå 1800
ïóñêîâ çà ÷àñ èëè
ïðîäîëæèòåëüíîñòü õîäà
> ïðåâûñèëà 15 ìèí çà
ïîñëåäíèé ÷àñ

- Ñèãíàë ïîäàåòñÿ òîëüêî åñëè ïðîãðàììíûé ïàðàìåòð
«S4-25 % monitoring» óñòàíîâëåí íà ON

- Ñáðîñ ïðîèñõîäèò àâòîìàòè÷åñêè ïîñëå äîñòàòî÷íî
ïàóçû.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè AUMA VARIOMATIC-MC

Ñáîé (îøèáêà)
Ïîêàçàíèÿ
äèñïëåÿ

Ïðè÷èíà Ðåàêöèÿ ïðèâîäà

dXZU > XA èëè
dXAUF

Âíóòðåííÿÿ ìåðòâàÿ çîíà
â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ
èëè ÎÒÊÐÛÒÎ ïðåâûñèëà
âíåøíþþ ìåðòâóþ çîíó.

- Âíóòðåííÿÿ ìåðòâàÿ çîíà óñòàíàâëèâàåòñÿ íà
XA-0,2 %

- Ñáðîñ îøèáêè ïðîèñõîäèò ïîñëå êîððåêöèè
âíóòðåííåé è âíåøíåé ìåðòâîé çîíû.

DSR è DOEL Ñáîé ïèòàíèÿ
îãðàíè÷èòåëÿ êðóòÿùåãî
ìîìåíòà èëè îøèáêà
îãðàíè÷èòåëÿ êðóòÿùåãî
ìîìåíòà.

- Ïðèâîä âûêëþ÷àåòñÿ è ïîäàåòñÿ ñèãíàë ñáîÿ
(ñîõðàíÿåòñÿ)

- Ïðîâåðèòü ïðîâîäêó.
- Ïðîâåðèòü íîìåð âåðñèè ïëàòû èíòåðôåéñà A2:

Z024.428/01
- Ñáðîñ îøèáêè îñóùåñòâëÿåòñÿ êâèòèðîâàíèåì ñ

ïîìîùüþ êíîïêè ÑÒÎÏ áëîêà ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ è
ïîäà÷åé èñïîëíèòåëüíîé êîìàíäû õîäà â íàïðàâëåíèè
ÎÒÊÐÛÒÎ è ÇÀÊÐÛÒÎ

WSR è WOEL Ñáîé ïèòàíèÿ äàò÷èêà
êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ èëè
îøèáêà äàò÷èêà êðàéíåãî
ïîëîæåíèÿ.

- Ïðèâîä âûêëþ÷àåòñÿ è ïîäàåòñÿ ñèãíàë ñáîÿ
(ñîõðàíÿåòñÿ)

- Ïðîâåðèòü ïðîâîäêó.
- Ïðîâåðèòü íîìåð âåðñèè ïëàòû èíòåðôåéñà:

Z024.428/01
- Ñáðîñ îøèáêè îñóùåñòâëÿåòñÿ êâèòèðîâàíèåì ñ

ïîìîùüþ êíîïêè ÑÒÎÏ áëîêà ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ.
Phase failure Îòñóòñòâóåò íàïðÿæåíèå

ïèòàíèÿ íà ôàçå.
- Ïðèâîä âûêëþ÷àåòñÿ è ïîäàåòñÿ ñèãíàë ñáîÿ.
- Ñáðîñ ïðîèñõîäèò àâòîìàòè÷åñêè ïîñëå óñòðàíåíèÿ

ïðè÷èíû ñáîÿ.
RESET
POWER FAIL

Ñáîé ïîäà÷è íàïðÿæåíèÿ
ïèòàíèÿ.

- Ñèãíàë ïîäàåòñÿ òîëüêî, åñëè îòêëþ÷åí ïàðàìåòð
«Autoreset Power».

- Ñáðîñ îøèáêè îñóùåñòâëÿåòñÿ êâèòèðîâàíèåì ñ
ïîìîùüþ êíîïêè ÑÒÎÏ áëîêà ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ.

Control voltage
< 18 V

Óïðàâëÿþùåå
íàïðÿæåíèå îïóñòèëîñü
íèæå 18 Â.

- Ïðèâîä âûêëþ÷àåòñÿ è ïîäàåòñÿ ñèãíàë ñáîÿ.
- Ñáðîñ îøèáêè îñóùåñòâëÿåòñÿ êâèòèðîâàíèåì ñ

ïîìîùüþ êíîïêè ÑÒÎÏ áëîêà ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ.



17. Ïðåäîõðàíèòåëè
Ïåðåä çàìåíîé ïðåäîõðàíèòåëåé îòêëþ÷èòå ïèòàíèå
ïðèâîäà.

×òîáû ïîëó÷èòü äîñòóï ê ïðåäîõðàíèòåëÿì (ðèñ. S),
íåîáõîäèìî ñíÿòü áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
AUMA VARIOMATIC-MC Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè

Ortssteuerstelle:
Drucktaster und
Leuchtmelder

Sicherungen
(F1; F2) auf Netzteil

F2F1

Ðèñ. S: Ðèñóíîê óçëà VARIOMATIC-MC â ðàçðåçå

Ïðåäîõðàíèòåëè: (Ðèñ. S) F 1 F 2

Ðàçìåð 5 x 20 ìì 5 x 20 ìì

Âåëè÷èíà 10 A T; 250 Â 1 A T; 250 Â

Ïðåäîõðàíèòåëè
(F1; F2) íà áëîêå
ïèòàíèÿ

Áëîê ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ:
Êíîïêè è ñèãíàëüíûå
ëàìïû



18. Òåõîáñëóæèâàíèå Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû AUMA òðåáóþò ëèøü ìèíèìàëüíîãî
òåõîáñëóæèâàíèÿ.
×òîáû îáåñïå÷èòü íàäåæíîñòü ðàáîòû ïðèâîäà, åãî íåîáõîäèìî
ïðàâèëüíî ââåñòè â ýêñïëóàòàöèþ.
Ïðè íå ÷àñòîì âêëþ÷åíèè ïðèâîäà äëÿ ïðîâåðêè åãî ýêñïëóàòàöèîííîé
ãîòîâíîñòè êàæäûå 6 ìåñÿöåâ âûïîëíÿòü ñëåäóþùåå:
.âûïîëíèòü ïðîáíûé ïóñê
.ïðîâåðèòü ðàáîòó ôóíêöèè îòêàçîáåçîïàñíîñòè

Îòñåê ïðèâîäà çàïîëíÿåòñÿ ñìàçî÷íûì ìàòåðèàëîì íà çàâîäå. Ýòîé
ñìàçêè äîñòàòî÷íî íà íåñêîëüêî ëåò ñëóæáû.

Ïðèâîäû, îïèñàíèå êîòîðûõ ïðèâîäèòñÿ çäåñü, ÿâëÿþòñÿ
âûñîêîòî÷íûìè ýëåêòðîìåõàíè÷åñêèìè ïðèáîðàìè. Ïîýòîìó
íåèñïðàâíûå ïðèâîäû ìîãóò áûòü îòðåìîíòèðîâàíû òîëüêî íà çàâîäå
ôèðìû-èçãîòîâèòåëÿ èëè â ìàñòåðñêîé, èìåþùåé ñïåöèàëüíîå
ðàçðåøåíèå.

Â ñâÿçè ñ òåì, ÷òî ôóíêöèÿ îòêàçîáåçîïàñíîñòè íå ìîæåò
áûòü âêëþ÷åíà íà áëîêå ìåñòíîãî óïðàâëåíèÿ
(ñåëåêòîðíûé ïåðåêëþ÷àòåëü â ïîëîæåíèè
ÂÛÊËÞ×ÅÍÎ), ïåðåä íà÷àëîì ìîíòàæíûõ ðàáîò è
òåõîáñëóæèâàíèÿ ïðèâîäà è/èëè àðìàòóðû íåîáõîäèìî
ïðîâåðèòü ñëåäóþùåå:

1.) Ïðèâîä ñ ôóíêöèè îòêàçîáåçîïàñíîñòè â íàïðàâëåíèè
«çàêðûòî» íàõîäèòñÿ â êðàéíåì ïîëîæåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ, à ïðèâîä
ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè â íàïðàâëåíèè «îòêðûòî»
íàõîäèòñÿ â êðàéíåì ïîëîæåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ

2.) Ïðåäîõðàíèòåëü ïèòàþùåé ëèíèè ñíÿò, à ôóíêöèÿ
îòêàçîáåçîïàñíîñòè âûêëþ÷åíà

3.) Ïðóæèíà âðó÷íóþ ïîëíîñòüþ îñëàáëåíà â íàïðàâëåíèè
ÎÒÊÐÛÒÎ (èëè ÇÀÊÐÛÒÎ ïðè îòêàçîáåçîïàñíîñòè â
íàïðàâëåíèè «îòêðûòî»), òî åñòü, ÷òîáû íà ïðèâîäå áîëüøå íå
ñîçäàâàëîñü íèêàêîãî óñèëèÿ.
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Ïðÿìîõîäíûå ïðèâîäû ALS 25.1 - ALS 75.1 ñ ôóíêöèåé îòêàçîáåçîïàñíîñòè
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19. Ïîèñê è óñòðàíåíèå íåèñïðàâíîñòåé

19.1 Ñâåòîâàÿ èíäèêàöèÿ âî âðåìÿ ðàáîòû

Ëàìïà V3-2 êîìàíäû ÇÀÊÐÛÒÎ (æåëòàÿ)
Ëàìïà ïîêàçûâàåò âûïîëíåíèå êîìàíäû â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ.

ãîðèò ïîñòîÿííî: êîìàíäà â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ
âûïîëíÿåòñÿ.

íå ãîðèò: êîìàíäà â íàïðàâëåíèè ÇÀÊÐÛÒÎ
îòñóòñòâóåò.

Ëàìïà V1-2 êîìàíäû ÎÒÊÐÛÒÎ (çåëåíàÿ)
Ëàìïà óêàçûâàåò âûïîëíåíèå êîìàíäû â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ.

ãîðèò ïîñòîÿííî: êîìàíäà â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ
âûïîëíÿåòñÿ.

íå ãîðèò: êîìàíäà â íàïðàâëåíèè ÎÒÊÐÛÒÎ îòñóòñòâóåò.

Ëàìïà V2-2 ñîñòîÿíèÿ ðàáîòû/ñáîåâ (êðàñíàÿ)
Ëàìïà óêàçûâàåò ìåñòíûå ñáîè ïðèâîäà.

ìèãàåò: óïðàâëåíèå â ïîðÿäêå.
ãîðèò: ïðîèçîøåë ñáîé

Ëàìïû íà ïëàòå èíäèêàöèè è óïðàâëåíèÿ
Ñì. ñòð. 22.

19.2 Ëàìïà êîìàíäû ÇÀÊÐÛÒÎ (æåëòàÿ) èëè ÎÒÊÐÛÒÎ (çåëåíàÿ) ãîðèò, íî ïðèâîä íå ðàáîòàåò

Ïðîâåðèòü ïðåäîõðàíèòåëè (ñì. ñòð. 34).
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V1-1.2 (grün)

V2-1.2 (rot)

V3-1.2 (gelb)
Ðèñ. T: Ïëàòà èíòåðôåéñà À2

V3-1.2 (æåëòàÿ)

V2-1.2 (êðàñíàÿ)

V1-1.2 (çåëåíàÿ)



19.3 Íå ðàáîòàåò ðåæèì ÄÈÑÒÀÍÖÈÎÍÍÛÉ
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19.4 Íå ðàáîòàåò ðåæèì ÌÅÑÒÍÛÉ
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19.5 Ñèãíàë îáðàòíîãî õîäà (äîïîëíèòåëüíûé óçåë)

19.5.1 Íà äèñïëåå íåò ïîêàçàíèé Ïðîâåðèòü ñèãíàë ïîëîæåíèÿ E2 IN îò ïðèâîäà (ïîòåíöèîìåòðà
èëè RWG):

.Óñòàíîâèòü ïàðàìåòð E2 IN (ñì. ñòð. 30) ñîãëàñíî âõîäíîìó
äèàïàçîíó.

Ïîòåíöèîìåòð äîëæåí áûòü ïîäêëþ÷åí ê ðàçúåìó X11
ïëàòû ìèêðîêîíòðîëëåðà À26 (ñì. ìîíòàæíóþ ñõåìó).
RWG äîëæåí áûòü ïîäêëþ÷åí ê ðàçúåìó X12.

.Ïîêàçàíèÿ íà ýêðàíå äèñïëåÿ:
Íàæìèòå êíîïêó ïðîãðàììèðîâàíèÿ S1-27, ðàñïîëîæåííóþ íà ïëàòå
èíäèêàöèè è óïðàâëåíèÿ (ðèñ. N, ñòð. 22), ïîêà íà äèñïëåå íå
ïîÿâèòñÿ ñîîáùåíèå «Actuator position».
Èçìåíèòå àáñîëþòíóþ èëè ïðîöåíòíóþ âåëè÷èíó ïàðàìåòðîì ABS
(ñòð. 28).

.Ïðè ïîÿâëåíèè ñîîáùåíèÿ î ñáîå «Fault end position OPEN» èëè
«Fault end posotion CLOSED»: ñì. òàáëèöó ñáîåâ íà ñòð. 32.

19.5.2 Â öåïè ïîòðåáèòåëÿ íåò ñèãíàëà îáðàòíîãî õîäà E2 OUT

.Ïðîâåðèòü íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ íà ðàçúåìå X7 ïëàòû
ìèêðîêîíòðîëëåðà À26 (ñì. ìîíòàæíóþ ñõåìó) (X7 êîíòàêò 1 = 24 Â,
X7 êîíòàêò 2 = 0 Â).

.Óñòàíîâèòü ïàðàìåòð E2OUT (ñì. ñòð. 30) íà «0 - 20 mA» èëè
«4 - 20 mA».

Ñ ïîìîùüþ èçìåðèòåëüíîãî ïðèáîðà ïðîâåðèòü ñèãíàë íàïðÿæåíèÿ íà
êîíòàêòå 3 ðàçúåìà X7 (out+) è êîíòàêòå 4 ðàçúåìà X7 (in�) (íå
ñíèìàéòå ïèòàíèå íà êîíòàêòå 1 ðàçúåìà X7 è êîíòàêòå 2 ðàçúåìà X7).

19.5.3 Îáðàòíàÿ ñâÿçü ïî ïîëîæåíèþ ìåíÿåòñÿ íåðàâíîìåðíî

.Ïðîâåðèòü íàñòðîéêó äàò÷èêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ (ñì. ñòð. 14).

.Ïðîâåðèòü ïîäêëþ÷åíèå ïîòåíöèîìåòðà (êîíòàêò íà âûâîäå 2
ðàçúåìà X7).

Ïîñëå íàñòðîéêè äàò÷èêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ èëè
èçìåíåíèÿ çíà÷åíèé âî âõîäíîì äèàïàçîíå îáÿçàòåëüíî
âûïîëíèòå ïðîáíûé ïóñê (ñì. ñòð. 16).

19.5.4 Îáðàòíàÿ ñâÿçü ïî ïîëîæåíèþ èçìåíÿåòñÿ ñ çàäåðæêîé èëè çàäàííîå ïîëîæåíèå äîñòèãàåòñÿ
ñî çíà÷èòåëüíûì îòêëîíåíèåì

Ïðèâîä îòêëþ÷àåòñÿ â êðàéíåì ïîëîæåíèè ïîñðåäñòâîì
îãðàíè÷èòåëÿ êðóòÿùåãî ìîìåíòà.

Òî÷êà ïåðåêëþ÷åíèÿ äàò÷èêà êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ è îãðàíè÷èòåëÿ ñèëû
òÿãè ñëèøêîì ñèëüíî óäàëåíû äðóã îò äðóãà.
.Ïåðåâåäèòå ïðèâîä â êðàéíåå ïîëîæåíèå ïî îãðàíè÷èòåëþ ñèëû òÿãè.
.Âðó÷íóþ ñëåãêà îòâåäèòå ïðèâîä îò êðàéíåãî ïîëîæåíèÿ è çàíîâî

íàñòðîéòå äàò÷èê ðàéíîãî ïîëîæåíèÿ (ñì. ñòð. 14).
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20. Äåêëàðàöèÿ ñîîòâåòñòâèÿ è Äåêëàðàöèÿ ïðîèçâîäèòåëÿ
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Èíôîðìàöèÿ â èíòåðíåòå: Ìîíòàæíóþ ñõåìó, âåäîìîñòè èñïûòàíèé è äðóãóþ
èíôîðìàöèþ ïðèâîäà ìîæíî çàãðóçèòü ÷åðåç èíòåðíåò. Äëÿ ýòîãî
íåîáõîäèìî óêàçàòü íîìåð çàêàçà èëè íîìåð ïîðó÷åíèÿ (ñì. çàâîäñêóþ
òàáëè÷êó).
Àäðåñ âåáóçëà: http://www.auma.com
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Åâðîïà
AUMA Riester GmbH & Co. KG
Factory Müllheim
DE-79373 Müllheim
Tel +49 7631 809 - 0
riester@auma.com
www.auma.com
Factory Ostfildern-Nellingen
DE-73747 Ostfildern
Tel +49 711 34803 - 3000
riester@wof.auma.com
Service Centre Cologne
DE-50858 Köln
Tel +49 2234 20379 - 00
Service@sck.auma.com
Service Centre Magdeburg
DE-39167 Niederndodeleben
Tel +49 39204 759 - 0
Service@scm.auma.com
AUMA Armaturenantriebe GmbH
AT-2512 Tribuswinkel
Tel +43 2252 82540
office@auma.at
www.auma.at
AUMA (Schweiz) AG
CH-8965 Berikon
Tel +41 566 400945
RettichP.ch@auma.com
AUMA Servopohony spol. s.r.o.
CZ-10200 Praha 10
Tel +420 272 700056
auma-s@auma.cz
www.auma.cz
OY AUMATOR AB
FI-02270 Espoo
Tel +35 895 84022
auma@aumator.fi
AUMA France
FR-95157 Taverny Cédex
Tel +33 1 39327272
stephanie.vatin@auma.fr
www.auma.fr
AUMA ACTUATORS Ltd.
GB- Clevedon North Somerset BS21 6QH
Tel +44 1275 871141
mail@auma.co.uk
www.auma.co.uk
AUMA ITALIANA S.R.L.
IT-20023 Cerro Maggiore Milano
Tel +39 0331-51351
info@auma.it
www.auma.it
AUMA BENELUX B.V.
NL-2314 XT Leiden
Tel +31 71 581 40 40
office@benelux.auma.com
www.auma.nl
AUMA Polska Sp. z o.o.
PL-41-310 Dabrowa Górnicza
Tel +48 32 26156 68
R.Ludzien@auma.com.pl
www.auma.com.pl
OOO Priwody AUMA
RU-141400 Moscow region for mail:
124365 Moscow a/ya 11
Tel +7 495 221 64 28
aumarussia@auma.ru
www.auma.ru
ERICHS ARMATUR AB
SE-20039 Malmö
Tel +46 40 311550
info@erichsarmatur.se
www.erichsarmatur.se
GRØNBECH & SØNNER A/S
DK-2450 København SV
Tel +45 33 26 63 00
GS@g-s.dk
www.g-s.dk
IBEROPLAN S.A.
ES-28027 Madrid
Tel +34 91 3717130
iberoplan@iberoplan.com
D. G. Bellos & Co. O.E.
GR-13671 Acharnai Athens
Tel +30 210 2409485
info@dgbellos.gr
SIGURD SØRUM A. S.
NO-1301 Sandvika
Tel +47 67572600
post@sigurd-sorum.no
INDUSTRA
PT-2710-297 Sintra
Tel +351 2 1910 95 00
jpalhares@tyco-valves.com

MEGA Endüstri Kontrol Sistemieri
Tic. Ltd. Sti.
TR-06460 Övecler Ankara
Tel +90 312 472 62 70
megaendustri@megaendustri.com.tr
CTS Control Limited Liability Company
UA-02099 Kiyiv
Tel +38 044 566-9971, -8427
v_polyakov@cts.com.ua

Àôðèêà
AUMA South Africa (Pty) Ltd.
ZA-1560 Springs
Tel +27 11 3632880
aumasa@mweb.co.za
A.T.E.C.
EG- Cairo
Tel +20 2 3599680 - 3590861
atec@intouch.com

Àìåðèêà
AUMA ACTUATORS INC.
US-PA 15317 Canonsburg
Tel +1 724-743-AUMA (2862)
mailbox@auma-usa.com
www.auma-usa.com
AUMA Chile Respresentative Office
CL- Buin
Tel +56 2 821 4108
aumachile@adsl.tie.cl
LOOP S. A.
AR-C1140ABP Buenos Aires
Tel +54 11 4307 2141
contacto@loopsa.com.ar
Asvotec Termoindustrial Ltda.
BR-13190-000 Monte Mor/ SP.
Tel +55 19 3879 8735
atuador.auma@asvotec.com.br
TROY-ONTOR Inc.
CA-L4N 5E9 Barrie Ontario
Tel +1 705 721-8246
troy-ontor@troy-ontor.ca
MAN Ferrostaal de Colombia Ltda.
CO- Bogotá D.C.
Tel +57 1 401 1300
dorian.hernandez@manferrostaal.com
www.manferrostaal.com
PROCONTIC Procesos y Control
Automático
EC- Quito
Tel +593 2 292 0431
info@procontic.com.ec
IESS DE MEXICO S. A. de C. V.
MX-C.P. 02900 Mexico D.F.
Tel +52 55 55 561 701
informes@iess.com.mx
Corsusa S.A.C.
PE- Miralflores - Lima
Tel 00511444-1200 / 0044 / 2321
corsusa@corsusa.com
www.corsusa.com
PASSCO Inc.
PR-00936-4153 San Juan
Tel +18 09 78 77 20 87 85
Passco@prtc.net
Suplibarca
VE- Maracaibo Estado, Zulia
Tel +58 261 7 555 667
suplibarca@intercable.net.ve

Àçèÿ
AUMA Actuators (Tianjin) Co., Ltd.
CN-300457 Tianjin Teda District
Tel +86 22 6625 1310
mailbox@auma-china.com
www.auma-china.com
AUMA (INDIA) PRIVATE LIMITED
IN-560 058 Bangalore
Tel +91 80 2839 4655
info@auma.co.in
www.auma.co.in
AUMA JAPAN Co., Ltd.
JP-210-0848 Kawasaki-ku, Kawasaki-shi
Kanagawa
Tel +81 44 329 1061
mailbox@auma.co.jp
AUMA ACTUATORS (Singapore) Pte Ltd.
SG-569551 Singapore
Tel +65 6 4818750
sales@auma.com.sg
www.auma.com.sg
AUMA Middle East Rep. Office
AE- Dubai
Tel +971 4 3682720
auma@emirates.net.ae

PERFECT CONTROLS Ltd.
HK- Tsuen Wan, Kowloon
Tel +852 2493 7726
joeip@perfectcontrols.com.hk
DW Controls Co., Ltd.
KR-153-803 Seoul Korea
Tel +82 2 2113 1100
sichoi@actuatorbank.com
www.actuatorbank.com
AL-ARFAJ Eng. Company W. L. L.
KW-22004 Salmiyah
Tel +965 4817448
arfaj@qualitynet.net
BEHZAD Trading Enterprises
QA- Doha
Tel +974 4433 236
behzad@qatar.net.qa
Sunny Valves and Intertrade Corp. Ltd.
TH-10120 Yannawa Bangkok
Tel +66 2 2400656
sunnyvalves@inet.co.th
www.sunnyvalves.co.th/
Top Advance Enterprises Ltd.
TW- Jhonghe City Taipei Hsien (235)
Tel +886 2 2225 1718
support@auma-taiwan.com.tw
www.auma-taiwan.com.tw

Àâñòðàëèÿ
BARRON GJM Pty. Ltd.
AU-NSW 1570 Artarmon
Tel +61 294361088
info@barron.com.au
www.barron.com.au
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×åðâÿ÷íûå ïðèâîäû
GS 50.3 – GS 250.3
GS 315 – GS 500
êðóòÿùèé ìîìåíò äî 360000 Íì

Ðû÷àæíûå ïðèâîäû
GF 50.3 – GF 125.3
GF 160 – GF 250
êðóòÿùèé ìîìåíò äî 32000 Íì

Íåïîëíîïîâîðîòíûå ïðèâîäû
AS 6 – AS 50
êðóòÿùèé ìîìåíò îò 25 äî 500 Íì
âðåìÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ äëÿ 90°
îò 4 äî 90 ñåê.

Íåïîëíîïîâîðîòíûå ïðèâîäû
SG 05.1 – SG 12.1
êðóòÿùèé ìîìåíò îò 100 äî 1200 Íì
âðåìÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ äëÿ 90°
îò 4 äî 180 ñåê.

Ïðèâîäû êîíè÷åñêîé çóá÷àòîé
ïåðåäà÷è
GK 10.2 – GK 40.2
êðóòÿùèé ìîìåíò äî 16000 Íì

Ïîëíîïîâîðîòíûé ïðèâîä SA/ SAR
ñ áëîêîì óïðàâëåíèÿ ëèíåéíûìè
ïåðåìåùåíèÿìè LE
ñèëà òÿãè: îò 4 êÍ äî 217 êÍ
äëèíà õîäà äî 500 ìì
ñêîðîñòü ïîçèöèîíèðîâàíèÿ
îò 20 äî 360 ìì/ìèí

Ïîëíîïîâîðîòíûå ïðèâîäû
SA 07.1 – SA 16.1 / SA 25.1 – SA 48.1
êðóòÿùèé ìîìåíò îò 10 äî 32000 Íì
×èñëî îáîðîòîâ îò 4 äî 180 â ìèí.-1

Ïðèâîäû çóá÷àòîé ïåðåäà÷è
GST 10.1 – GST 40.1
êðóòÿùèé ìîìåíò äî 16000 Íì

Ïîëíîïîâîðîòíûé ïðèâîä SA/ SAR
ñ óçëîì óïðàâëåíèÿ AUMATIC
êðóòÿùèé ìîìåíò îò 10 äî 1000 Íì
÷èñëî îáîðîòîâ îò 10 äî 180 â ìèí.-1
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